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MicroMega

Move

Please carefully read this manual before use, especially warnings.

1. Accessories list (Fig. 1)

1.A | Contra-angle 1.B | Handpiece 1.C | Handpiece base 1.D | Data transfert cable

1.E | Charger 1.F | Spray Nozzle 1.G | Silicon Sleeve
2. Symbols

/\ | Caution s | Manufacturer CE€ ,...i CE marking € | Consult instruction for use

@ | Product information | ] § Date of manufacture | ——— | Direct current ‘i) { Can be autoclaved up to 134°C
['sN] | Serial number [O] | Class Il equipment K | Comply with WEEE directive § ™} § For indoor use only

REF| | Catalogue number & | Type B applied part 4| Keep away from rain

3. Indication for use

Use for dental root canal treatment using endodontic instruments in torque controlled, and in continuous rotation or
reciprocating movement.This device must only be used in hospital environments, clinics or dental offices by qualified
dental employees and not used in the oxygen-rich environment.

4. Contraindications
We recommend not to use the device on patients with heart pacemakers or other electronical implants. The device
shall not be used to treat children or pregnant women.

5. Operating and storage conditions

e Store and operate the device in a safe and dry environment.
& Do not expose the device to liquids and direct or indirect heat sources.
To comply with electromagnetic compatibility (EMC) information and avoid disturbance, use the device
away from fluorescent lamps, radio transmitters, remote controls or mobile RF communication devices.
Do not charge, operate, or store the device at high temperatures.
Gloves and rubber dam are compulsory during treatment.
If malfunctions occur during the treatment, turn the unit off and contact your after-sales service.
Never open or repair the device by yourself, otherwise the warranty will not apply.

e o

e o o o

6. Charging

Fig. 6.A | The number of cells shows the battery level. When only one cell, please charge the device.

Fig. 6.B | Connect the adapter to the handpiece as shown.

Fig. 6.C | The screen shows #during charging.

* Keep the device away from any heating source and flammable gas.
& e Charge the device when low or no power. Too many charge / discharge cycles may reduce the battery
shelf-life.
Use the specified adapter and battery only. Other models may damage the device.
Do not use the device while charging.



7. Installation of the contra-angle

Fig. 7.A

Make sure the motor is stopped when installing the contra-angle.
Connect the contra-angle to the handpiece properly. Use the original contra-angle only.

Fig. 7.B | The contra angle can be 340° rotated without take off, to make it easy to watch the screen during treatment.

Put the protective silicon cover onto the contra-angle. When removing after use, pull it straight out slowly.

A

Check the proper connection by pulling the contra-angle gently, to avoid unexpected motor reverse
during use.

8. Installation of the file

Fig. 8.A

To install the file: insert the file and turn it, make sure it is correctly inserted.
To remove the file: release the file while pressing the button.

A -
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Make sure the motor is stopped before installing the file.
Inspect the file head before inserting it. Do not use the file if its head is damaged.
Pull the file gently to make sure it is securely connected.

Insert or remove carefully the file to avoid finger injuries.
File removal without pressing the button may damage the spindle.

9. Dual Move control

9. 1. User interface (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A1 Contra-angle 9.A4 </ - key to select a memory or other parameters
9.A.2 Main switch (power on, motor start / stop) 9.A.5 > / + key to select a memory or other parameters
9.A3 Key for selection. 9.A.6 User screen

9.B Standby screen 9.B.5 Reverse Torque value

9.B.1 Battery level 9. Display torque interface

9.B.2 Memory number 9.C.1 Torque scale (N.cm)

9.B.3 Running speed 9.C.2 Cursor of the reverse torque value

9.B.4 Rotation direction 9.C.3 Real time torque display
9. 2. Steps to operate

1. Power on / Power off with @ (9.A.2 button)

To power on: push the 9.A2 button (@) the standby screen is displayed.
Automatic switch off if Dual Move is not used for a whie (time-out to be set).
To power off: press simultaneously 9.A.2 (@) and 9.A.4 (B4) buttons.

2. Select memory program with < / > buttons (Fig. 9.D)
7 different customizable programs. MO: reciprocating mode. M1...M6: continuous rotation
* MO Reciprocation mode is only available when specified on the box

& e Never use reciprocating files in continuous rotation.
e Never use continuous rotary instruments in reciprocating mode.




3. Start the rotation: press 9.A.2.
The real-time torque bar is displayed.

4. Stop the rotation: press the main switch 9.A.2.
The standby screen is displayed.

* Make sure the device is functioning properly before using it in mouth.
A e (Change the file on time to avoid file separation within the canal. File separation may occur due to

cyclic / torsional fatigue.

e Heavy force / hand pressure on the endo motor while using it may cause a file separation.

* Do not press the button to release the file while the motor is running, otherwise the file may come
off and hurt the patient.

e FElectromagnetic noise in surroundings environment may interfere with the device operation
and may compromise the automatic control of the device. Always check that the display is not
disturbed.

e Speed increases the risk of a file separation. Please follow the manufacturer’s recommendations
regarding the speed and check the motor settings before use.

e Use Ni-Ti or stainless steel-made files only.

* Put a silicon cover onto the contra-angle before each use and especially when combined with
Dual Pex.

¢ Do not forget to remove the file from the contra-angle after use.

@ * |n case of dysfunction, stop using the device and report the issue to your after-sales service.

9. 3. General settings: speed, reverse torque, rotating direction, angles for MO (Fig. 9.E)
Select the memory (program) with < / > keys then the parameter to be set.

9.E1 Standby interface continuous mode 9.E5 Standby interface of MO mode*
9.E.2 Speed setting 9.E.6 Forward angle setting for MO*
9.E3 Reverse torque setting 9.E7 Reverse angle setting for MO*
9.E4 Direction setting

1 -Touch </ > (- / +) to choose a memory number
2 - Touch the S key to select the parameter to be set
3 -Touch </ > (- / +) to adjust the parameter

M1 ... M6 | Continuous rotation | Rotation speed 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700,
800, 900, 1000 rpm
Rotation direction Fw: Forward (clockwise rotation)

Rev: Reverse (counter clockwise rotation)

Reverse torque RT 0.5,08,1.0,1.2,1.5,20,2.5,3.0,3.5,4.0N.cm

If the effort applied to the file reaches 70% of RT: discontinuous audible alarm.

If the torque exceeds RT: continuous alarm, the auto-reverse is activated to disengage the file.
When the torque becomes again less than RT, then the device automatically restarts.

MO* (op- | Reciprocation* Forward: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

tional) Reverse: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

*MO Reciprocation mode is only available when specified on the box

At each change, the new parameters are saved automatically. Automatic switch to the standby screen if no action
for a while (time-out to be set, factory value 5 seconds).
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Please set the parameters according to the file manufacturer’s recommendations.
The use of torque reverse function can effectively protect the file from separation within the canal.
If the auto reverse is too frequent during use, please recapitulate, irrigate and lubricate the root

canal or increase the torque as per file manufacturer’'s recommendations.

9. 4. Additional settings (Fig. 9.G)
1 - When the device is powered off, press simultaneously the S and the main buttons.
2 - Touch S to select the advanced parameter to be set.
3 -Touch </ > (- / +) to set values.
4 - Press the main switch to escape this mode and come back to the standby screen.

Volume of beep (BEEP VOLUME) Inactivity time (SET TIME)

9.G.1 | Low (Low), middle (Mid) or high (High) volume of 9.G.4 | Automatic return to the standby display after the
audible signals. Factory setting: Middle (Mid). specified time of inactivity: 1-15s. Factory setting: 10s.
Auto Power off (AUTO PW.R) Calibration (Calibration)

9.G.2 | Automatic power off after 3, 5, 10 or 15 min. 9.G.5 | Automatic calibration of speed and torque. See next
Factory setting: 10 min. section.
Orientation of the display (Hand)

9.G.3 | Right (RIGHT) or left (LEFT) orientation.
Factory setting: RIGHT Hand.

When connected to Dual Pex apex locator, Dual Move offers advanced functions, see section 10 to 13.

9. 5. Calibration (Fig. 9.H)
Connect the contra angle to the Dual Move handpiece. Do not insert a file.
9.HA Enter the calibration interface (see section 9.4) then choose "ON’. 9.H2 Bars show the progress.
o Press the main switch to start the calibration. o 2 beeps when completed.
9. 6. Error codes
The battery is flat, auto power off will occur. Charge Long use time, risk of overheating. Stop using the device
9.1 O . 9.3 .
the device immediately. for a while.
9.1.2 Motor overload. Reduce the load.

OF
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its replacement.

Follow the instructions of the file manufacturer to set the functions and parameters.
Calibration is strongly recommended after 10-20 autoclaving cycles for the contra-angle and after

e Calibration shall be performed with a 50% battery level as a minimum.
¢ Do not apply pressure to the contra-angle during calibration.
e [fan error code is displayed, please contact your after-sales service.

MicroMega

M OV connected to

P X (apex locator)

Refer to the Dual Pex user manual to install it correctly before connecting to Dual Move.

10. Dual Pex to Dual Move connection (Fig. 10)

6 1 - Make sure that Dual Move is in standby mode.




2 - Check that the protective silicon sleeve correctly covers all the metallic surface of the contra-angle.
3 - Open the rubber cover and plug the data transfer cable to Dual Move. E
4 - Power ON Dual Pex and connect the data transfer cable to Dual Pex. CONNECTED ! is displayed on the Dual Move’s

screen when the connection is correctly done.

11. Connection testing (Fig. 11)

Fig. 11.A | Insert a file into the contra-angle, create a short circuit between the lip clip and the file.

The file may start rotating if “Auto start / stop” function (section 13, Fig. 13.C). is activated.

Fig. 11.B | Press the Dual Move power switch. A full-length white bar appears next to the line representing the canal, indicating that the
system is working properly and is ready to be used.

Hang the lip hook on the patient’s lower lip and start the treatment.

12. Dual Move screen during treatment (Fig. 12)

Fig.12 | The white strip on the Dual Move screen shows the progression of the file into the canal.
The beeps frequency increases when the file approaches the apex.

13. Combination functions (Fig. 13)
The following advanced functions are only usable when Dual Move is connected to Dual Pex.

1 - Touch < / > to select a memory number (M1...M6)

2 - Touch the S key for more than one second to enter the advanced function setting interface.

3 - Touch < / > to activate (ON) or deactivate (OFF) the advanced functions. If “CONNECT FUNCTION” is deactivated
(OFF), all the advanced functions will be inactive, even if they are individually activated (respective status set to “ON”).
The code of following function to be set (APA, ASS, ASD) is displayed at the bottom of the screen, just next to the
battery status.

4 - Touch S to switch to the following combination function.

5 - Touch < / > to activate (ON) or deactivate (OFF) the function then S to go to the next function.

Automatic return to the standby screen if no action for a while (time-out to be set, factory value 5s).

Connection functions (CONNECT Function) Auto Start stop (Auto Stt Stp - ASS)
13A When Dual Move and Dual Pex are connected, set “ON” 13.0 When the file enters the orifice of the canal, the motor will
to have the possibility to use the combination functions, automatically start. When the file leaves the orifice of the
depending on their status. canal, it will automatically stop.
Apical auto-reverse (APA) APICAL Slow Down (ASD)
Automatic reverse when the file reaches the reference Automatic deceleration once the file exceeds the reference
13.B e . . 13.D e
point (*). Automatic restart as soon as it comes back point ().
above the reference point.
Factory status of advanced function for each Memory:
Function M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apical Reverse (APR) Activated (ON) Deactivated (OFF)
Auto Start & Stop (ASS) Activated (ON) Activated (ON)
Apical Slow Down (ASD) Deactivated (OFF) Activated (ON)

(*) Position of the Reference point (RP) is set through the Dual Pex interface then automatically sent to Dual Move and
displayed as a cursor on the Dual Move screen. When the file reaches the reference point, Dual Move will start the
APICAL Reverse, APICAL Slow Down depending on their respective status (ON / OFF).



Fig. 13.F | Reference point (RP) defined Fig. 13.G | New position for RP Fig. 13.H | RP is reached
through the apex locator interface

® Use the original data transfer cable only, otherwise the devices may be damaged.
& e Carefully manipulate the devices.
e Do not throw, shake or shock the devices. Do not splash devices with liquids.

e After connecting the two devices, gently push and pull the wire plugs to ensure a stable connection and
an accurate data transmission.

* |n some cases, the determination of the file position may be impossible (blocked canal), or not accurate
(abnormal or unusual root canal morphology). An x-ray may be required to confirm results.

¢ |f the displayed file position does not move when the file penetrates the root canal, the device may not
work properly. Stop using it and contact your after-sales service.

@ * Make sure the two devices are connected in the right way.

14. Maintenance
14. 1.Preamble

maintenance.
e Refer to your national guidelines, standards and requirements for cleaning, disinfection and
sterilization.

2 e Wear gloves and follow carefully the instructions to avoid cross contamination when performing

follow the necessary steps before the first treatment.
Cleaning and disinfection protocols to be applied are specific to each component. Be sure to
follow the right procedure below when performing daily maintenance.

@ e The device and its components have not been disinfected or sterilized before first use. Please
L]

14. 2.Procedure

e The procedure below shall be followed from step 1 to 6 before the first treatment and after every
& subsequent treatment.

Step-by-step procedure for autoclavable components.

Concerned parts | Processing Warning

Contra-angle Manual cleaning: Rinse the components off thoroughly under * Remove the file and disconnect the contra-
PN:51200158 running water for 5 minutes, and brush them for 3 times angle before cleaning it.

Siicon sleeve with a soft brush to remove visible contaminations. Use a soft * Do not use an ultra-sonic cleaning device

cloth that has been moistened with mild and aldehyde-free for the contra angle.
cleaning solution to clean all components for 3 times. Wash the | e If use of washer-disinfectors, use only
components off in running water for 5 minutes and then wipe off | approved devices according to EN ISO

PN:51200161

the water with sterile gauze. 15883 and refer to their manufacturer’s
Use a three-way syringe etc. to blow out any moisture remaining instructions for use. Avoid any contact
inside the contra angle. between the contra-angle and any
Detergent: Metrex EmPower instrument, kit, support or container.

Concentration: 1:128




Concerned parts | Processing Warning
Temperature: 20°C~40°C © Make sure the contra angle is dry before
or moving to the next step.

Automated cleaning: Carefully put the components into the
washer-disinfector on a tray and set the parameters as follows,
then start the program:

® 4 min pre-washing with cold water (<40°C);

® emptying

* 5 min washing with a mild alkaline cleaner at 55°C;

e emptying

© 3 min neutralizing with warm water (>40°C);

e emptying

* 5 min intermediate rinsing with warm water (>40°C);

® emptying

The automated cleaning processes have been validated by using
0.5% neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

Concerned parts

2 - Disinfection

Processing

Warning

Contra-angle
PN:51200158

Silicon sleeve
PN:51200161

Automated Thermal Disinfection in washer/disinfector under
consideration of national requirements in regards to AQ value
(see EN 1ISO 15883).

A disinfection cycle of 5 min disinfection at 93°C has been
validated for the device to achieve an AQ value of 3000.

After manual cleaning, the instrument should be automated
disinfected or sterilized immediately. A manual disinfection is not
recommended.

Concerned parts | Processing Warning
Contra-angle Automated Drying:

PN:51200158 Drying of outside of instrument through drying cycle of washer/

Silicon sleeve disinfector. If needed, additional manual drying can be performed
PN-51200164 through lint free towel. Insufflate cavities of instruments by using

sterile compressed air.

4 - Functional Testing, Maintenance:

Concerned parts | Processing Warning
Contra-angle Visual inspection for cleanliness of the components and e Before autoclaving, the contra angle must
PN:51200158 reassembling. Functional testing according to instructions of be lubricated.
o use. If necessary, perform reprocessing process again until the | e Only the contra angle needs to be
Silicon sleeve component is visibly clean. lubricated
PN:51200161 '

Before packaging and autoclaving, make sure that the device has
been maintained acc. to the manufacturer’s instruction.
Lubrication: Attaching the spray nozzle to oil can and contra
angle, press the oil can button more than 3 seconds, till all the
black oil flow out from the head of the contra angle.
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Concerned parts

5 - Packaging
Processing

Warning

Contra-angle
PN:51200158

Silicon sleeve
PN:51200161

Pack the instruments in an appropriate packaging material for
sterilization.

 Check the validity period of pouch given
by the manufacturer to determine the
shelf life.

 Use pouches which resist to a temperature
up to 141°C and compliant with EN ISO
11607.

Concerned parts

6 - Sterilization
Processing

Warning

Contra-angle
PN:51200158

Silicon sleeve
PN:51200161

PSterilization of instruments by applying a fractionated pre-
vacuum steam sterilization process (according to EN 285/EN
13060/EN ISO 17665) under consideration of the respective
country requirements.

Minimum requirements: 3 min at 134 °C (in EU: 5 min at 134°C)
Maximum sterilization temperature: 137°C

Flash sterilization is not allowed on lumen instruments!

® Use only approved autoclave devices
according to EN 13060 or EN 285.

e The sterilization procedure must comply
with ISO 17665.

o Waiting for cooling before touching.

Concerned parts

7 - Storage
Processing

Warning

Contra-angle
PN:51200158

Silicon sleeve
PN:51200161

Storage of sterilized instruments in a dry, clean and dust
free environment at modest temperatures, refer to label and
instructions for use.

o Sterility cannot be guaranteed if packaging
is open, damaged or wet.

® Check the packaging before using
(packaging integrity, no humidity and
validity period).

Step-by-step pro

Concerned parts

cedure for autoclavable components.

Disinfection
Processing

Warning

Handpiece

Handpiece base
PN:51200160

Data transfer
cable
PN:51200159

Adapter
PN:51200157

Wipe all the surfaces with a cloth lightly moistened with Ethanol
for Disinfection (Ethanol 70 to 80vol%) at least 2min, repeat for
5 times.

* Do not use anything except Ethanol for
Disinfection (Ethanol 70 to 80 vol%).

© Do not use too much ethanol as it’s going
into machine and damage the components
inside.

* Do not use any washer-disinfector to clean
these components.

@D

Use only Ethanol for disinfection (Ethanol 70 to 80% vol.). Do not use too much ethanol to avoid
penetration inside the device that may damage internal components.




15. Main Technical Data

Dimensions - Weight

20cm x 17.5cm x7cm (package) - 700g

Contra-angle

Compatible with rotary and reciprocating instruments, equipped with @2.35 mm nickel
titanium root canal file conforming to ISO 1797:2017, Type 1, Files length 11-31mm.

Power supply Lithium ion battery 3.7V -1500mAh
Charger AC 100-240V - 50/60Hz - 0.2A
Torque range 0.5N.cm-4N.cm

Speed range 120 - 1000 rpm

Electrical safety class - Applied part Class |l - B

Operating conditions

Indoor use only 10°C / 40 °C - Relative humidity 30% ~75% non-condensing at 0 °C
Altitude < 2000 m above sea level

Transport and storage conditions

-20 °C / +55 °C - Relative humidity 20% - 80%, non-condensing at > 40 °C
Atmospheric pressure 70 kPa - 106 kPa

16. Electromagnetic Compatibility (EMC) — Declaration of conformity

g i X Guidance and manufacturer’s declaratio R
The medical device is intended for use in the electromagnetic environment specifie d below. The customer or the user of Dual Move
should assure that it is used in such an environment.

Electromagnetic emission

Immunity test

IEC 60601 test level

Compliance level

Emissions test Compliance Electromagnetic environment - Guidance
RF emissions - CISPR 11 Group 1 Professional healthcare facility environment and Home
healthcare environment.
Class B
Harmonic emissions IEC61000-3-2 Class A Professional healthcare facility environment.
Voltage fluctuations/flicker emissions - [EC61000-3-3 { Complies

Electromagnetic environment -
guidance

Electrostatic discharge (ESD)
IEC 61000-4-2

+8 kV contact
+2, 4,8, 15kV air

+8 kV contact
+2,4,8,15kV air

Floors should be in wood, concrete or
ceramic tile. If covered by synthetic
material, the relative humidity should
be at least 30 %.

Electrical fast transients/bursts
IEC 61000-4-4

+2 kV
100kHz repetition frequency

+2 kV
100kHz repetition
frequency

Mains power quality should be that
of a typical commercial or hospital
environment.

Surge
IEC 61000-4-5

Line to line: £0.5kV, +1 kV
Line to earth: +0.5kV, +1 kV, 2 kV

Line to line: +0.5kV, +1°kV

Line to earth: +£0.5kV, =1 KV,

+2 KV

Mains power quality should be that of a
typical commercial or hospital environment.

Voltage dips, short interruptions
and voltage variations on power
supply lines

IEC 61000-4-11

0% UT; 0.5 cycleat 0°, 45°, 90°, 135°, 180°,

225°,270°, and 315°

0% UT; 1 cycle and 70% UT; 25/30 cycles sine phase at 0°

0% UT; 250/300 cycle

Mains power quality should be that of a typical
commercial or hospital environment. If the user of
devices require continued operation during power
mains interruptions, it is recommended that devices be
powered form an uninterruptible power supply or a
battery.

ih
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Rated power frequency 3 A/m 50Hz or 60Hz 3 A/m 50Hz or 60Hz  §{ Power frequency magnetic field

magnetic fi eld IEC should be at levels characteristic

61000-4-8 of a typical location in a typical
commercial or hospital environment.

Note: UT: rated voltage(s); E.g. 25/30 cycles means 25 cycles at 50Hz or 30 cycles at 60Hz

Immunity test | IEC 60601 . Compliance . Electromagnetic environment - guidance
test level | level

Conducted RF - § 3 Vrms 3V Portable and mobile RF communications equipment should be used no closer to any part of
|EC 61000-4-6 { 150 kHz to the medical device, including cables, than the recommended separation distance calculated
80 MHz from the equation applicable to the frequency of the transmitter.
Recommended separation distance
a=1.2,/p

d=1.2,/P 800 MHz ~ 800 MHz

Radiated RF - § 3V/m 3.5V/m d=2.3,/P 800 MHz ~ 2.5 GHz

IEC 61000-4-3 {80 MHz to Where Pis the maximum output power rating of the transmitter in watts (W) according to the
2.7 GHz transmitter manufacturer and d'is the recommended separation distance in meters (m). Field
strengths from fixed RF transmitters, as determined by an electromagnetic site survey, should be
less than the compliance level in each frequency range.™

Interference may occur in the vicinity of equipment marked with the following symbol: Y

NOTE 1: At 80 MHz and 800 MHz, the higher frequency range applies.

NOTE 2: These guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic propagation is affected be absorption and
reflection from structures, objects and people.

a Field strengths from fixed transmitters, such as base stations for ratio (cellular/cordless) telephones and land
mobile radios, amateur radio, AM and FM radio broadcast and TV broadcast cannot be predicated theoretically with
accuracy. To assess the electromagnetic environment due to fixed RF transmitters, an electromagnetic site survey
should be considered. If the measured field strength in the location in which the Dual Move is used exceeds the
applicable RF compliance level above, the Dual Move should be observed to verify normal operation. If abnormal
performance is observed, additional measures may be necessary, such as reorienting of relocating the Dual
Move.

** Qver the frequency range 150 kHz to 80MHz, field strengths should be less than 3 V/m.

Nowadays, many RF wireless equipments have being used in various healthcare locations where medical equipment and/or systems are used. When they are
used in close proximity to medical equipment and/or systems, the medical equipment and/or systems’ basic safety and essential performance may be
affected. The Dual Move has been tested with the immunity test level in the below table and meet the related requirements of IEC 60601-1-2:2020. The
customer and/or user should help keep a minimum distance between RF wireless communications equipments and the Dual Move as recommended below.

Rated maximum output Separation distance according to frequency of transmitter (m)
power of transmitter 150 kHz to 80 MHz 80 MHz to 800 MHz 800 MHz to 2.5 GHz
W d=1.2,/p a=1.2/p 0=2.3/P

0.01 0.12 0.12 0.23

0.1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23




For transmitters rated at a maximum output power not listed above, the recommended separation distance
d in meters (M) can be estimated using the equation applicable to the frequency of the transmitter, where P
is the maximum output power rating of the transmitter in watts (W) according to the transmitter manufacturer.
NOTE 1: at 80 MHz and 800 MHz, the separation distance for the higher frequency range applies.
NOTE 2: these guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic propagation is affected by absorption and

reflection from structures, objects and people.

17. Warranty

Inspections and repairs must only be carried out by Micro-Mega or an approved partner.
Your product is an accurate medical device, produced under maximum quality and test conditions.
To ensure an individualized follow-up and traceability of your product, please complete the warranty
registration on-line on www.micro-mega.com website within 10 days of your purchase. This will
activate the after-sales procedures for your device so that Micro-Mega can give you full satisfaction.
Micro-Mega guarantees the battery for one year, the motor handpiece and contra-angle for two years against any
hidden manufacturing defect, excluding faults due to improper use, inappropriate maintenance, accidental damage
(fall, impact, etc.), attempted intervention or repairs by personnel not approved by Micro-Mega, attempted product
modification.

18. Statement
Non-contractual pictures. Micro-Mega reserves the right to modify the characteristics of its product without prior notice.

m COLTENE Distributed by Micro-Mega Manufactured by Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - France No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - China

Caretechion GmbH
EC |REP|  Nederheinst 71, 40474 C €
Duesseldorf, Germany 0197  Year of CE marking: 2017
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MicroMega

Move (E

Lire scrupuleusement ce manuel avant utilisation, en particulier les précautions et mises en garde.
1. Liste des accessoires (Fig. 1)

1.A | Contre-angle 1.B | Piece a main 1.C | Support de la piece a main | 1.D | Cable de transfert de données
1.E | Chargeur 1.F |Buse de pulvérisation | 1.G | Manchon en silicone

2. Symboles

/\ | Précaution sl | Fabricant CE€ .| Marquage CE @ | Manuel utilisateur

@ | Information produit | ¢ | Date de fabrication | === | Courant continu i) { Stérilisable a la température spécifiée
['sN ]} Numéro de série [O] | Classe Il X | Respect de la directive WEEE § ("} | Pour utilisation a I'intérieur seulement
REF|{ Référence catalogue | & | Type B 4| Craint I'humidité

3. Indication

Utilisation pour le traitement du canal radiculaire a I'aide d'instruments endodontiques a couple controlé, en rotation
continue ou selon mouvement réciproque.

Ce dispositif ne doit étre utilisé qu'en milieu hospitalier, dans des cliniques ou des cabinets dentaires par du personnel
dentaire qualifié et ne doit pas étre utilisé dans un environnement riche en oxygene.

4. Contre-indications
"usage de I'appareil sur patients porteurs de stimulateurs cardiaques ou tout autre implant électronique est
vivement déconseillé. Le dispositif ne doit pas étre utilisé pour le traitement des enfants ou femmes enceintes.

5. Conditions de fonctionnement et de stockage

e Stocker et utiliser I'appareil dans un environnement sec et s(r.
& Eviter toute exposition de I'appareil & des liquides ou a des sources de chaleur directes ou indirectes.

Pour répondre aux exigences de compatibilité électromagnétiques (CEM) et éviter toute perturbation,
I'appareil est a maintenir €éloigné de toute lampe fluorescente, émetteur d’ondes, dispositif a
télécommande ou mobile de communication RF lors de son utilisation.
Ne pas recharger, utiliser ou stocker I'appareil a des températures ambiantes élevées.
"usage de gants et d’une digue en caoutchouc est obligatoire durant le traitement.

¢ Interrompre immédiatement I’ utilisation de I'appareil en cas de dysfonctionnement et contacter le Service
Apres-Vente.

¢ Toute tentative d’ouverture ou de réparation non autorisée entraine la suppression de la garantie.

6. Recharge

Fig. 6.A | Le nombre de cellules indique le niveau de batterie. Recharger I'appareil lorsqu’une seule barre est affichée.
Fig.6.B | Connecter I'adaptateur secteur a la piece a main comme indiqué sur le schéma.
Fig.6.C | Le sigle # apparait a I'écran durant 'opération de recharge.

* Recharger I'appareil uniquement lorsque le niveau batterie est faible ou a zéro. Le nombre de cycles de
rechargement/déchargement peut affecter la durée de vie de la batterie.

2 * Maintenir éloigné de toute source de chaleur et de matieres inflammables
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N’utiliser que le chargeur et la batterie préconisés sous peine d’endommager I'appareil.
Ne pas utiliser I'appareil lorsqu’il est en charge.

7. Installation du contre-angle

Fig. 7.A

S’assurer que le moteur est a I'arrét avant de mettre en place le contre-angle.
Connecter le contre-angle a la piece a main correctement. Utiliser uniquement le contre-angle fourni.

Fig.7.B

L'orientation du contre-angle peut étre modifiée sur une plage de 340° sans nécessité de le déconnecter, afin de faciliter la
lecture de I'écran durant le traitement.

Glisser le manchon en silicone sur le contre-angle. Pour le retirer apres usage, tirer dessus lentement.

A

Tester la bonne connexion du contre-angle en le tirant délicatement, de maniere a éviter une inversion du
sens de rotation inattendue (auto-reverse) durant son utilisation.

8. Installation de la lime endodontique

Fig. 8.A

Pour installer la lime : engager la lime dans le contre-angle, la tourner légérement et vérifier qu’elle est correctement insérée.
Pour sortir la lime : appuyer sur le bouton poussoir et tirer sur la lime.

A
D:

S’assurer que le moteur est a I'arrét avant d’installer la lime.
Inspecter I'état de la lime avant insertion. Ne pas utiliser de limes endommageées.
Vérifier la tenue de la lime en tirant légérement dessus.

Insérer et retirer la lime avec précaution pour éviter toute blessure.
Le retrait de la lime sans appui sur le bouton poussoir peut endommager le mandrin.

9. Fonctionnement de Dual Move

9. 1. Interface usager (Fig.9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Contre-angle 9.A.4 | </ -touche de sélection (mémoire / parametre)
9.A.2 | Bouton d’alimentation et marche/arrét de la rotation 9.A.5 | >/ + touche de sélection (mémoire / parametre)
9.A.3 | Bouton de sélection 9.A.6 | Ecran utilisateur

9.B | Ecran de veille 9.C |Ecran d’affichage du couple

9.B.1 | Niveau batterie 9.C.1 | Echelle du couple en N.cm

9.B.2 | N° de la mémoire 9.C.2 | Curseur indiquant la valeur fixée du couple déclenchant I'auto-reverse
9.B.3 | Vitesse de rotation 9.C.3 | Valeur instantanée du couple appliqué a la lime

9.B.4 | Sens de rotation

9.B.5 | Valeur du couple déclenchant I'auto-reverse

9. 2. Etapes de mise en route

1. Alimentation / extinction avec le bouton @ (9.A.2)

Mise sous tension : appuyer sur le bouton 9.A.2 (@), I'écran de veille s’affiche.

Mise hors tension automatique apres une certaine période d’inactivité (durée a paramétrer).
Mise hors tension volontaire : appui simultané sur le boutons 9.A.2 (@) et la touche 9.A.4 (B1).




2. Sélection des programmes mémorisés a I'aide des touches < / > (Fig. 9.D)
7 programmes disponibles. MO* : mode de rotation en réciprocité. M1...M86 : rotation continue.
* Le mode réciprocité MO n’est disponible que si précisé sur I'emballage

¢ Ne jamais mettre en rotation continue des limes fonctionnant en réciprocité.
e Ne jamais utiliser le mode réciprocité avec des limes congues pour fonctionner en rotation
continue.

3. Activation du moteur :
appui sur 9.A.2. L'écran d’affichage du couple instantané apparait.

4. Arrét de la rotation :
appui sur le bouton principal 9.A.2. L'écran de veille réapparait.

e \/rifier le bon fonctionnement de I'appareil avant utilisation en bouche.
A e Remplacer la lime a temps pour éviter la fracture instrumentale dans le canal. La fracture

instrumentale peut se produire par fatigue cyclique et de torsion de I'instrument.

* Ne jamais forcer sur le moteur pour faire pénétrer la lime dans le canal, au risque de la fracturer.

* Ne pas appuyer sur le bouton poussoir du contre-angle durant la rotation du moteur. La chute
accidentelle de la lime pourrait blesser le patient.

e |a pollution électromagnétique environnante peut interférer avec 'appareil et en altérer son
fonctionnement. \érifier en permanence que son écran n’est pas perturbé.

e | e risque de fracture instrumentale augmente avec la vitesse. Respecter les préconisations de
vitesse du fabricant de la lime et vérifier le bon paramétrage du moteur avant utilisation.

e Utiliser des limes en Ni-Ti ou en acier inoxydable exclusivement.

e Mettre le manchon en silicone sur le contre-angle avant chaque utilisation et particulierement en
mode de fonctionnement combiné avec le localisateur d’apex Dual Pex.

* Ne pas oublier de retirer la lime du contre-angle apres utilisation.

@ e En cas de dysfonctionnement, stopper I'appareil et signaler le défaut au service aprés-vente.

9. 3. Paramétrage général : vitesse, couple auto-reverse, sens de rotation, angles pour M0* (Fig. 9.E)
Sélectionner la mémoire (programme) a I'aide des touches < / > puis régler chaque parametre.

9.E.1 Ecran de veille du mode rotation continue 9.E5 Ecran de veille du mode MO*

9.E.2 Réglage de la vitesse de rotation 9.E.6 Réglage de I'angle sens horaire pour MO*
9.E3 Réglage du couple d'auto-reverse 9.E7 Réglage de I'angle sens anti-horaire pour MO*
9.E4 Réglage du sens de rotation

1 - Utiliser les touches < / > (- / +) pour choisir la mémoire a programmer
2 - Appuyer sur la touche S pour choisir le parameétre a définir
3 - Utiliser les touches </ > (- / +) pour ajuster la valeur du paramétre

M1 a M6 | Rotation continue | Vitesse de rotation 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
900, 1000 tr/min

Sens de rotation Fw: Forward (rotation dans le sens horaire)

Rev: Reverse (rotation dans le sens anti-horaire)

Couple auto-reverse RT | 0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0,2.5,3.0,3.5,4.0N.cm

Si I'effort sur la lime est supérieur & 70% de RT : alarme sonore discontinue.

Lorsque le couple atteint RT : alarme sonore continue, activation de I'auto-reverse (demi-tour en sens
inverse) pour désengager la lime. Dés que le couple redevient inférieur a RT, I'appareil redémarre

17



18

automatiquement dans le sens de rotation initial.

MO0* (option) | Mode Sens horaire : 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
réciprocité* Sens anti-horaire : 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

* Le mode réciprocité MO n’est disponible que si précisé sur I'emballage

Les nouveaux parameétres sont automatiquement sauvegardés a chague modification.

Retour automatique a I'écran de veille a 'issue d’une période d’inactivité (durée a paramétrer, valeur usine : 5
secondes).

@ e Définir les parametres en respectant les recommandations du fabricant de la lime utilisée.
e | afonction d’auto-reverse permet de protéger efficacement la lime de la fracture dans le canal.
e En cas de déclenchement trop fréquent de la fonction d’auto-reverse, récapituler, irriguer et
lubrifier le canal radiculaire ou augmenter la valeur du couple de déclenchement de I'auto-reverse
dans les limites indiquées par le fabricant de lime.

9. 4. Paramétres additionnels (Fig. 9.G)

1 - Lappareil étant éteint, appuyer simultanément sur le bouton de mise en marche 9.A.2 et la touche S.
2 - Utiliser la touche S pour sélectionner le paramétre a définir.

3 - Utiliser les touches < / > (- / +) pour définir la valeur du paramétre.

4 - Appuyer sur le bouton principal 9.A.2 pour sortir de ce mode et revenir a I’écran de veille.

Volume sonore (BEEP VOLUME) SET TIME
9.G.1 | Volume sonore faible (Low), moyen (mid) ou fort 9.G.4 | Durée d'inactivité a I'issue de laquelle I'écran de veille
(high). Valeur usine : moyen (Mid). réapparait : 1-15s. Valeur usine : 10s.
Extinction automatique (AUTO P.W.R) Calibration (Calibration)
Durée d'inactivité au bout de laquelle I'appareil Calibration automatique de la vitesse et du couple. Voir le
9.G.2 s ) ) 9.G.5 .
s'éteint automatiquement : 3, 5, 10 ou 15 min. paragraphe suivant.

Valeur usine : 10 min.
Orientation de I’écran (Hand)
9.G.3 | Droit (RIGHT) ou gauche (LEFT).
Valeur usine : droit (RIGHT).

Lorsque Dual Move est combiné au localisateur d’apex Dual Pex, des fonctions avancées sont proposées (voir
chapitres 10 a 13).

9. 5. Calibration (Fig. 9.H)
Installer le contre-angle sur la piece & main de Dual Move. Ne pas insérer de lime endodontique.

Entrer dans 'interface de calibration (cf. chapitre 9.4) Les barres indiquent la progression de I'opération. 2 bips
9.H.1 | et sélectionner 'ON’. Appuyer sur le bouton principal | 9.H.2 | sont émis lorsque le processus est terming.
9.A.2 pour démarrer la fonction de calibration.

9. 6. Codes d’erreur

La batterie est vide, I'appareil va s’éteindre Durée d'utilisation trop importante, risque de surchauffe.
9.1.1 automatiquement. Mettre I'appareil en charge 9.3 Eteindre I'appareil quelques instants.
immédiatement.

9.1.2 Moteur en surcharge. Réduire la pression appliquée.

* Respecter les préconisations du fabricant de lime pour activer les fonctions et définir les
parametres.




e | a calibration est vivement recommandée apres 10-20 cycles d’autoclave du contre-angle et
apres son remplacement.

e |a calibration doit étre effectuée avec un minimum de niveau batterie de 50%.

* Ne pas appliquer de pression sur le contre-angle durant la calibration.

e Siun code erreur apparait a I'’écran a I'issue de la calibration, contacter le service aprés-vente.

MicroMega MicroMega

M OV combiné a DGX (localisateur d’apex)

Se référer au manuel utilisateur de Dual Pex pour une mise en service correcte avant connexion a Dual Move.

10. Connexion de Dual Pex a Dual Move (Fig. 10)

1 - S’assurer que Dual Move est en mode veille.

2 - \érifier que le manchon en silicone recouvre toute la surface métallique du contre-angle.

3 - Ouvrir le capuchon en caoutchouc pour connecter le cable de transfert de données a Dual Move.

4 - Allumer Dual Pex et connecter I'autre extrémité du céble de transfert de données a Dual Pex. CONNECTED !
s’affiche sur I’écran de Dual Move lorsque la connexion est correctement effectuée.

11. Test de la connexion (Fig. 11)

Fig. 11.A | Installer une lime sur le contre-angle et créer un court-circuit entre le clip levre et la lime.

II' se peut que la lime se mette en rotation si la fonction « Auto start / stop » est activée (cf. 13, fig 13.C).

Fig. 11.B | Presser sur le bouton principal 9.A.2. L'apparition d’une barre blanche sur I'écran de Dual Move sur la totalité de I'échelle
désignant le canal indique que le systéme fonctionne correctement et qu'il est prét a étre utilisé. Accrocher le clip levre a la levre
inférieure du patient et démarrer le traitement.

12. Ecran de Dual Move durant le traitement (Fig. 12)

Fig. 12 | La barre blanche sur I'écran de Dual Move indique la progression de la lime a I'intérieur du canal.
La fréguence du bip sonore augmente lorsque la lime s’approche de I'apex.

13. Fonctions en mode « Combiné » (Fig. 13)
Les fonctions avancées suivantes ne sont exploitables que lorsque Dual Move est connecté a Dual Pex.

1 - Utiliser les touches < / > pour sélectionner le programme souhaité (mémoires M1 a M6).

2 - Appuyer sur la touche S pendant plus d’'une seconde pour accéder a l'interface de paramétrage des fonctions
avancees.

3 - Utiliser les touches < / > pour activer (ON) ou désactiver (OFF) chacune des fonctions avancées. Si le mode
“CONNECT FUNCTION” est désactivé (OFF), aucune des fonctions avancées ne sera active méme si elles sont
activées de maniére individuelle (ON). Le code de la fonction suivante a paramétrer (APA, ASS, ASD) est affiché en
bas de I'écran, a c6té du symbole indiquant le niveau de batterie.

4 - Appuyer sur la touche S pour passer au paramétrage de la fonction suivante.

5 - Utiliser a nouveau les touches < / > pour activer (ON) ou désactiver (OFF) la fonction puis S pour passer a la fonction
suivante.

Retour automatique a I'écran de veille a l'issue d’une période d’inactivité (durée paramétrable, valeur usine fixée a 5s).
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Fonctions de connexion (CONNECT Function)
Lorsque Dual Move et Dual Pex sont connectés,

Démarrage et arrét automatiques (AUTO Stt Stp — ASS)
Dés I'entrée de la lime dans le canal, le moteur démarre

amont du point de référence.

(*). Redémarrage automatique des que la lime revient en

13A sélectionner « ON » pour avoir la possibilité d’utiliser les 13C automatiquement et s'arréte automatiquement des que la
fonctions avancées, en fonction de leur statut respectif. lime ressort du canal.
Auto-reverse apical (APICAL Reverse - APA) Décélération apicale (Apical Slow Down - ASD)

138 Auto-reverse lorsque la lime atteint le point de référence 130 Décélération automatique dés le franchissement du point de

référence (*).

Statut par défaut des fonctions avancées, sortie usine, pour chacune des mémoires M1 a M6:

Fonction M1, M2, M3 M4, M5, M6
Auto-reverse apical (APR) Activée (ON) Désactivée (OFF)
Démarrage et arrét automatiques (ASS) Activée (ON) Activée (ON)
Décélération apicale (ASD) Désactivée (OFF) Activée (ON)

(*) La position du point de référence (RP) est définie via 'interface de Dual Pex et transmise automatiquement a Dual
Move qui I'affiche sur son écran sous la forme d’un curseur. Lorsque la lime atteint le point de référence, les fonctions
Décélération apicale (ASD) et Auto-reverse apical (APR) de Dual Move sont exécutées en fonction de leur statut respectif

(ON / OFF).

Fig. 13.F

Point de référence (RP) défini via
I'interface de Dual Pex

Fig. 13.G | Nouvelle position de RP Fig. 13.H | RP est atteint

A\ -
{) -

14.

N’utiliser que le cable de transfert de données fourni pour éviter la détérioration des appareils.
Manipuler les appareils avec précaution.
Ne pas jeter ou secouer les appareils, éviter les chocs. Ne pas les immerger dans des liquides.

S’assurer d’une connexion correcte entre les deux appareils.

Pour garantir une transmission des données correcte et stable durant le traitement, vérifier I'interconnexion
en appliquant de Iégeres pressions et tractions au niveau des connecteurs.

Noter que la détermination de la position de la lime peut étre impossible dans le cas de canaux non
ouverts, voire erronée dans le cas de morphologie anormale ou non courante du canal. Un cliché
radiologique peut étre requis pour confirmer les indications données.

Si la position affichée a I'écran de Dual Move ne varie pas lorsque la lime se déplace dans le canal,
stopper les appareils et contacter le service apres-vente.

Maintenance

14. 1.Préambule

@,

20

Porter des gants et suivre scrupuleusement les instructions de ce manuel lors des opérations de
maintenance pour éviter toute contamination croisée.
e Seréférer aux directives nationales, normes et exigences de nettoyage, désinfection et stérilisation.

"appareil et ses accessoires sont fournis non désinfectés et non stériles. Merci de suivre les
étapes nécessaires avant la premiere utilisation.

Les protocoles de nettoyage et de désinfection a appliquer sont spécifiques a chaque composant.
Respecter la procédure adaptée a chaque composant lors de la maintenance quotidienne.



14. 2.Procédure

A

Procédure pas a pas pour composants autoclavables

1 - Nettoyage

Composants concernés

Procédure

Les étapes 1 a 6 de la procédure ci-dessous doivent étre suivies avant et a I'issue de chaque
traitement canalaire.

Précautions

Contre-angle
PN:51200158

Manchon silicone
PN:51200161

Nettoyage manuel : Rincer minutieusement les composants sous
I’eau courante pendant 5 minutes a trois reprises tout en les
brossant avec une brosse souple pour enlever les contaminations
visibles. Nettoyer a 3 reprises les composants a I'aide d’un chiffon
doux imbibé d’une solution nettoyante sans aldhéhyde. Rincer les
composants sous I'eau courante pendant 5 minutes. Essuyer I'eau a
I'aide d’une compresse stérile.

Al’aide d’une seringue a trois voies, souffler dans le contre-angle
pour éliminer I'numidité restante.

Détergent : Metrex EmPower

Concentration : 1:128

Temperature : 20°C~40°C

ou

Nettoyage automatic: Mettre les composants avec précaution dans
le laveur-désinfecteur sur un plateau. Régler les parametres comme
suit et lancer le programme :

* 4 min prée-lavage a I'eau froide (<40°C)

® vidange

* 5 min lavage avec une solution nettoyante alcaline douce a 55°C
e vidange

© 3 min neutralisation a I'eau chaude (>40°C)

* vidange

5 min ringage intermédiaire & I'eau chaude (>40°C)

® vidange

Le procédé de nettoyage automatique a été validé a I'aide d’'une
solution Neodisher Mediclean Forte 0,5% (Dr Weigert)

o Enlever la lime et déconnecter
le contre-angle avant de la
nettoyer.

 Ne pas utiliser de dispositif &
ultra-sons pour le nettoyage du
contre-angle.

 En cas d'utilisation d’un laveur/
désinfecteur, n’utiliser que des
appareils conformes a I'EN
ISO 15883 et se référer aux
instructions d’utilisation du
fabricant. Eviter tout contact
entre le contre-angle et tout
instrument, kit, support ou
container.

® S'assurer que le contre-angle
est sec avant de passer a
I'étape suivante.

Composants concernés

Procédure

2 - Désinfection

Précautions

Contre-angle
PN:51200158

Manchon silicone
PN:51200161

Désinfection thermique automatique en laveur/désinfecteur selon
les recommandations locales concernant la valeur AO (voir EN ISO
15883)

Un cycle de désinfection de 5min a 93°C a été validé pour le
dispositif pour atteindre une valeur A0 de 3000.

Apres un nettoyage manuel, les instruments doivent étre désinfectés
aI'aide d'un cycle automatique ou stérilisés immédiatement. Une
désinfection manuelle n’est pas recommandeée.
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Composants concernés

3 - Séchage
Procédure

Précautions

Contre-angle
PN:51200158

Manchon silicone
PN:51200161

Séchage utomatique :

Sécher I'extérieur de I'instrument a I'aide d’un cycle de séchage du
laveur/désinfecteur. Si besoin, un séchage manuel additionnel peut
étre réalisé a I'aide d'un chiffon non pelucheux. Souffler dans les
cavités des instruments a I'aide d’air comprimé stérile.

4 - Test fonctionnel, et lubrification

Manchon silicone
PN:51200161

d’utilisation. Si nécessaire, réaliser a nouveau la procédure depuis
I'étape 1 jusqu’a ce que le composant soit visuellement propre.
Avant conditionnement et passage a I'autoclave, s’assurer que les
opérations de maintenance de I'appareil ont bien été réalisées selon
les instructions du fabricant.

Lubrification :

Fixer I'adapteure au spray et au contre-angle. Presser le bouton

de la bombe d’huile pendant au moins 3 secondes jusqu’a ce que
I'huile noircie s'écoule de la téte du contre-angle.

Composants concernés | Procédure Précautions
Contre-angle Inspecter visuellement la propreté des composants et réassembler. | ® Avant autoclavage, le contre-
PN:51200158 Réaliser les tests fonctionnels comme indiqué dans les instructions angle doit étre lubrifié.

 Seul le contre-angle a besoin
d'étre lubrifié.

Composants concernés

5 - Conditionnement
Procédure

Précautions

Contre-angle
PN:51200158

Manchon silicone
PN:51200161

Conditionner les instruments dans un matériau adapté a la
stérilisation.

o Vérifier la durée de péremption
des sachets indiquée par leur
fabricant pour déterminer la
durée de conservation.

o Utiliser des sachets résistants a
une température allant jusqu’a
141°C et conformes a I'EN ISO
11607.

Composants concernés

6 - Stérilisation
Procédure

Précautions

Contre-angle
PN:51200158

Manchon silicone
PN:51200161

Stériliser les instruments a I'aide d’un stérilisateur a la vapeur a
évacuation d’air pré-aspirant (selon EN 285/EN 13060/EN ISO
17665) en prenant en considération les recommandations locales.
Recommandations minimales : 3 min a 134°C (in EU: 5 min at
134°C)

Température de stérilisation maximale : 137°C

Les méthodes se stérilisation “flash” ne sont pas autorisées sur les
instruments a orifice !

o N'utiliser que des autoclaves
approuveés selon 'EN13060 ou
EN 285.

e |a procédure de stérilisation
doit étre conforme a I'ISO
17665.

e Attendre le refroidissement
complet avant de toucher les
pieces.




7 - Stockage

Manchon silicone
PN:51200161

Composants concernés | Procédure Précautions

Contre-angle Stocker les instrument dans une zone propre, séche et sans o | a stérilisation ne peut pas

PN:51200158 poussiere, & température modérée. Se référer a I'étiquetage et aux étre garantie si I'emballage est
notices d’utilisation. ouvert, endommagé ou mouillé.

 \érifier I'emballage avant
utilisation (emballage integre,
sec et période de validité).

Procédure pour la désinfection des composants

Composants concernés | Procédure Précautions
Piece a main Essuyer toutes les surfaces a I'aide d’un chiffon non pelucheux o N'utiliser que de I'éthanol pour
Suoport de la idce & mi I6égerement imbibé d’éthanol pour désinfection (Ethanol de 70 & la désinfection (Ethanol 70 a
upport 0é 12 piece a main 80%vol), pendant au moins 2 minutes. Répéter 5 fois. 80 vol%).

PN:51200160 " s

* Ne pas utiliser trop d’éthanol
Cable de transfert de pour ne pas qu'il s'infiltre dans
données la machine et en endommage
PN:51200159 les composants.
B
PN:51200157 P y

composants.

e Limiter la quantité d’Ethanol utilisée afin d’éviter toute pénétration de produit dans I'appareil qui

@ e Ne pas utiliser de produits désinfectants autres que de I'Ethanol 70 to 80% vol.

pourrait détériorer ses composants internes.

15. Données techniques

Dimensions - Masse

Boite : 200 x 175 x70 mm (L x | x H) - 700g

Contre-angle

Compatible avec les instruments rotatifs et alternatifs, équipé d'une lime canalaire en nickel titang
de ¥2,35 mm conforme a la norme ISO 1797: 2017, type 1, longueur des limes 11-31 mm.

Alimentation

Batterie Lithium ion 3,7V - 1500mAh

Chargeur

AC 100-240V - 50/60Hz — 0.2A

Couple darrét

0,5Ncm - 4Ncm

Vitesse de rotation

120 - 1000 tr / min

Sécurité électrique

Classe Il — Type B

Conditions d’utilisation

En intérieur uniquement 10°C / 40 °C — Humidité relative 30%~70% non-condensée a 0°
Altitude < 2000 m

Conditions de stockage et de transport

-20 °C / +55 °C - Humidité relative 20% - 80%, non-condensée at > 40 °C

Pression atmosphérique 70 kPa - 106 kPa
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16. Garantie

L’entretien et la réparation de I'appareil est a effectuer exclusivement par le service apres-vente de Micro-Mega ou tout
autre partenaire agréé.

Votre appareil est un dispositif médical de précision, fabriqué dans des conditions maximales de qualité et de contrdle.
Pour assurer le suivi individualisé et la tragabilité due aux dispositifs médicaux, merci d’enregistrer la garantie en ligne
sur le site internet www.micro-mega.com dans les 10 jours suivant votre achat. Cet enregistrement conditionne la mise
en place de la procédure de suivi de votre appareil qui permettra a Micro-Mega de vous donner entiere satisfaction.
Micro-Mega garantit la batterie pour une période d’1 an, la piece a main et le contre-angle pour une période de 2
ans contre tout vice caché de production. Sont exclus de la garantie tous les défauts liés a une mauvaise utilisation,
une maintenance inappropriée, une détérioration accidentelle (chute, chocs etc.), une tentative d’intervention ou de
réparation par du personnel non agréé par Micro-Mega ou une tentative de modification.

17. Déclaration
Photos non-contractuelles. Micro-Mega se réserve le droit de modifier les caractéristiques de son produit sans préavis.

7% COLTENE  Distribué par Micro-Mega Fabrigué par Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - France No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - Chine

Caretechion GmbH
EC |REP | Niegerheinst 71, 40474 c €

Duesseldorf, Germany

0197  Année de marquage CE : 2017
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MicroMega

Move

Diese Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch bitte grindlich lesen, insbesondere die VorsichtsmaBnahmen und
Warnhinweise.

1. Zubehérliste (Fig. 1)

1.A | Winkelstiick 1.B | Handstiick 1.C | Handstickhalterung 1.D | Dateniibertragungskabel

1.E | Ladegerit 1.F | Spriihkopf 1.G | Silikonmuffe

2. Symbole

/N | Vorsicht sl | Hersteller CE€ ;i CE-Kennzeichnung € | Bedienungsanleitung

@ Produktinformation o Herstellungsdatum §{ ______ | Gleichstrom —~ | Bei der angegebenen Temperatur

- 2/ 1 sterilisierbar

Seriennummer Klasse Il Entspricht der WEEE-Richtlinie Nur fiir den Gebrauch in

[sw] = A & Innenbereichen bestimmt
Katalog- . TypB & 1 Vor Nésse und Feuchtigkeit

Artikelnummer A T schiitzen

3. Indikation

Verwendung flr die zahnérztliche Wurzelkanalbehandlung mit endodontischen Instrumenten in drehmomentgesteuerter
kontinuierlich rotierender oder reziproker Bewegung. Dieses Gerét darf nur in Krankenhausern, Kliniken oder
Zahnarztpraxen von qualifiziertem zahnarztlichem Personal und nicht in einer sauerstoffreichen Umgebung verwendet
werden.

4. Kontraindikationen
Von der Benutzung des Geréts an Patienten mit Herzschrittmacher oder einem anderen elektronischen Implantat wird
dringend abgeraten. Das Gerat darf nicht fur die Behandlung von Kindern oder schwangeren Frauen benutzt werden.

5. Betriebs- und Lagerungsbedingungen

e Das Gerét in einer trockenen und sicheren Umgebung lagern und benutzen.

A e Das Gerat keinen FlUssigkeiten oder direkten oder indirekten Warmequellen aussetzen.

e Um den Anforderungen der elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) gerecht zu werden und
Stérungen zu vermeiden, muss das Gerat bei der Benutzung von Leuchtstofflampen, Sendeanlagen,
Fernsteuergeréten oder mobilen HF-Kommunikationsgeréten ferngehalten werden.

e Das Gerat nicht bei hohen Umgebungstemperaturen aufladen, verwenden oder lagern.

e Wahrend der Behandlung missen Handschuhe getragen und ein Kofferdam aus Gummi verwendet
werden.

e Die Benutzung des Gerats bei Auftreten einer Funktionsstdrung umgehend einstellen und den
Kundendienst kontaktieren.

e Jeder unzuléssige Versuch, das Gerat zu 6ffnen oder zu reparieren, fihrt zum Erléschen der Garantie.

6. Aufladene

Fig. 6.A | Die Anzahl der Balken zeigt den Akkuladestand an. Das Geréat aufladen, wenn nur ein Balken angezeigt wird.
Fig. 6.B | Das Netzteil, wie in der Abbildung gezeigt, an das Handstiick anschlieBen.




| Fig. 6.C | Wahrend des Ladevorgangs erscheint das Symbol # auf dem Display.

A

Von Warmequellen und entzindlichen Stoffen fernhalten.
Das Gerét nur aufladen, wenn der Akkuladestand gering oder gleich null ist. Die Anzahl der Lade-/
Entladezyklen kann Auswirkungen auf die Lebensdauer des Akkus haben.

Nur das empfohlene Ladegerat und den empfohlenen Akku verwenden, da das Gerat sonst beschadigt
werden konnte.

Das Gerat wahrend des Ladevorgangs nicht benutzen.

7. Montage des Winkelstiicks

Fia. 7.A Vor der Montage des Winkelstiicks sicherstellen, dass der Motor ausgeschaltet ist.
9. 1. Das Winkelstlick ordnungsgemaB am Handstiick befestigen. Nur das mitgelieferte Winkelstiick benutzen.

" Das Winkelstiick kann um 340 ° gedreht werden, ohne dass es daflr entfernt werden muss. Dies erleichtert das Ablesen des
Fig.7.B . )
Displays wéhrend der Behandlung.

Die Silikonmuffe tber das Winkelstlick schieben. Nach der Benutzung langsam an der Silikonmuffe ziehen, um sie zu entfernen.

A

Den korrekten Anschluss des Winkelstiicks durch vorsichtiges Ziehen Uberprifen, um eine unerwartete
Umkehrung der Rotationsrichtung (Auto-Reverse) wahrend der Benutzung zu vermeiden.

8. Einsetzen der endodontischen Feile

Fig. 8.A Einsetzen der Feile: Die Feile in das Winkelsttick einflhren, leicht drehen und priifen, dass sie ordnungsgeman eingesetzt wurde.
g.6. Entnahme der Feile: Den Druckknopf betétigen und an der Feile ziehen.

Vor dem Einsetzen der Feile sicherstellen, dass der Motor ausgeschaltet ist.
Vor dem Einsetzen der Feile deren Zustand prufen. Keine beschadigten Feilen verwenden.
Den korrekten Sitz der Feile durch leichtes Ziehen Uberprtfen.

Die Feile vorsichtig einsetzen und entnehmen, um Verletzungen zu vermeiden.
Die Entnahme der Feile ohne Betatigung des Druckknopfes kann das Spannfutter beschadigen.

9. Funktionsweise von Dual Move

9. 1. Benutzeroberfliche (Fig.9.A,9.B, 9.C)
9.A.1 | Winkelstlick 9.A4 |</-Auswahlitaste (Programm / Parameter)
9.A.2 | Einschalttaste und Start-/Stopptaste fir die Rotation 9.A5 |>/+ Auswahltaste (Programm / Parameter)
9.A.3 | Auswahlknopf 9.A.6 | Benutzerdisplay
9.B | Standby-Display 9.C |Displayanzeige des Drehmoments
9.B.1 | Akkuladestand 9.C.1 | Drehmomentskalierung in N.cm
Programmnummer Cursor, der das eingestellte Drehmoment fir die Auslésung der
9.B.2 9.C.2 ) .
Auto-Reverse-Funktion anzeigt
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9.B | Standby-Display 9.C |Displayanzeige des Drehmoments

9.B.3 | Rotationsge-schwindigkeit 9.C.3 | Aktuell auf die Feile angewandtes Drehmoment

9.B.4 | Rotationsrichtung

Wert des Drehmoments, der die Auto-

985 Reverse-Funktion auslost

9. 2. Schritte fiir die Inbetriebnahme

1. Ein-/Ausschalten mit der Taste @ (9.A.2)

Einschalten: Druck auf die Taste 9.A.2 (@), das Standby-Display wird angezeigt.

Automatische Abschaltung nach einer bestimmten Zeit der Nichtbenutzung (einstellbar).

Absichtliche Abschaltung: gleichzeitige Betatigung der Tasten 9.A.2 (@) und 9.A.4 (KH).

2. Auswahl der gespeicherten Programme mithilfe der Tasten < / > (Fig. 9.D)

7 verfugbare Programme. MO: reziproker Bewegungsmodus. M1 ... M6: kontinuierliche Rotation.

* Der reziproke Bewegungsmodus MO steht nur zur Verfligung, wenn dies auf der Verpackung angegeben ist.

e Niemals reziprok arbeitende Feilen in kontinuierlicher Rotation verwenden.
* Niemals den reziproken Bewegungsmodus mit Feilen verwenden, die fur die kontinuierliche
Rotation bestimmt sind.

3. Aktivierung des Motors:
Druck auf 9.A.2. Das Display des momentanen Drehmoments wird angezeigt.

4. Stoppen der Rotationsbewegung:
Druck auf die Haupttaste 9.A.2. Das Standby-Display wird angezeigt.

e Vor der Verwendung im Mund den korrekten Betrieb des Geréts prifen.
& ¢ Die Feile rechtzeitig austauschen, um einem Instrumentenbruch im Wurzelkanal vorzubeugen. Ein

Instrumentenbruch kann durch zyklische Ermtdung und Verdrehung des Instruments auftreten.

* Den Motor niemals UbermaBig belasten, damit die Feile in den Wurzelkanal eindringt, die Feile
kénnte sonst brechen.

e \Wahrend der Rotation des Motors nicht auf den Druckknopf des Winkelstlicks drlicken. Das
unbeabsichtigte Herausfallen der Feile knnte den Patienten verletzen.

e FElektromagentische Felder in der Umgebung kénnen den Betrieb des Gerats stéren und seine
Funktionsweise beeintrachtigen. Permanent prifen, dass das Display keine Stérung anzeigt.

e Bei einer Funktionsstérung das Gerat anhalten und den Kundendienst Uber den Fehler in Kenntnis
@ setzen.

e Mit zunehmender Geschwindigkeit steigt auch das Risiko eines Instrumentenbruchs. Die
Empfehlungen des Feilenherstellers bezlglich der Geschwindigkeit beachten und vor der
Verwendung die korrekte Motoreinstellung Uberprifen.

e AusschlieBlich Feilen aus Nickel-Titan oder Edelstahl verwenden.

e \or jeder Benutzung und insbesondere bei der Verwendung mit dem Apex-Lokalisator Dual Pex
die Silikonmuffe auf das Winkelstlick schieben.

* Nach der Benutzung nicht vergessen, die Feile aus dem Winkelstiick zu nehmen.

9. 3. Allgemeine Einstellungen: Geschwindigkeit, Drehmoment zur Auslosung der Auto-Reverse-Funktion,
Rotationsrichtung, Winkel fiir M0*(Fig. 9.E)

Das Programm anhand der Tasten </ > auswahlen und jeden Parameter einstellen.



9.E1 Standby-Display im kontinuierlichen Rotationsmodus | 9.E.5 Standby-Display im Modus MO*

9.E.2 Einstellung der Rotationsgeschwindigkeit 9.E.6 Einstellung des Winkels im Uhrzeigersinn fir MO*

9.E.3 Einstellung des Drehmoments, bei dem die Auto- 9.E7 Einstellung des Winkels gegen den Uhrzeigersinn
Reverse-Funktion ausgelost wird flr MO*

9.E4 Einstellung der Rotationsrichtung

1 - Mit den Tasten < / > (- / +) das zu parametrierende Programm auswahlen.

2 - Mit der Taste S den einzustellenden Parameter auswahlen.

3 - Mit den Tasten </ > (- / +) den Wert des Parameters einstellen.

M1 bis
M6

Kontinuierliche
Rotation

Rotationsgeschwindigkeit

120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550,
600, 650, 700, 800, 900, 1000 U/min

Rotationsrichtung

Fw: Forward (Rotation im Uhrzeigersinn)
Rev: Reverse (Rotation gegen den Uhrzeigersinn)

Drehmoment Auto-Reverse-Funktion RT

0.5,0.8,1.0,1.2,15,2.0,25,3.0,3.5,40N.cm

Wenn die Belastung der Feile 70 % RT (bersteigt: unterbrochenes akustisches Alarmsignal.
Wenn das Drehmoment RT erreicht: kontinuierliches akustisches Alarmsignal, Aktivierung der
Auto-Reverse-Funktion (halbe Drehung in die entgegengesetzte Richtung), um die Feile zu
befreien. Sobald das Drehmoment wieder unter RT liegt, startet das Gerat automatisch neu mit
der urspriinglichen Bewegungsrichtung.

MO* (op-
tional)

Reziproker
Bewegungsmodus*

Im Uhrzeigersinn:0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
Gegen den Uhrzeigersinn: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

* Der reziproke Bewegungsmodus MO steht nur zur Verfligung, wenn dies auf der Verpackung angegeben ist.

Bei jeder Veranderung werden die neuen Parameter automatisch gespeichert.

Automatische Ruckkehr zum Standby-Display nach einer Iangeren Nichtbenutzung (Dauer der Nichtbenutzung

einstellbar, Standardwert ab Werk: 5 Sekunden).

e Die Parameter unter Beachtung der Empfehlungen des Herstellers der benutzten Feile einstellen.

@:

¢ Die Auto-Reverse-Funktion schitzt wirksam vor einem Instrumentenbruch im Wurzelkanal.
Im Fall einer zu haufigen Auslosung der Auto-Reverse-Funktion den Wurzelkanal erneut sondieren,

spulen und 6len oder den Wert des Drehmoments, bei dem die Auto-Reverse-Funktion ausgeldst
wird, in dem vom Feilenhersteller gesetzten Rahmen erhéhen.

9. 4. Zusétzliche Parameter (Fig. 9.G)
1 - Bei ausgeschaltetem Gerat gleichzeitig auf die Einschalttaste 9.A.2 und die Taste S drlicken.

2 - Anhand der Taste S den einzustellenden Parameter auswahlen.

3 - Mit den Tasten </ > (- / +) den Wert des Parameters einstellen.

4 - Auf die Haupttaste 9.A.2 drlicken, um den Modus zu verlassen und zum Standby-Display zurlickzukehren.

Lautstérke des akustischen Signals (BEEP
VOLUME)

Zeitlimit bei Inaktivitat (SET TIME)
Dauer der Nichtbenutzung, nach der das Display in den

automatisch ausschaltet: 3, 5, 10 oder 15 Min.
Standardeinstellung ab Werk: 10 Min.

9.G.1 | Lautstdrke des akustischen Signals: leise (low), mittel | 9.G.4 | Standby-Modus wechselt: 1-15 Sek. Standardeinstellung
(mid) oder laut (high). Standardeinstellung ab Werk: ab Werk; 10 Sek.
mittel (mid).
Automatische Abschaltung (AUTO P.W.R) Kalibrierung (Calibration)

062 Dauer der Nichtbenutzung, nach der sich das Gerét 965 Automatische Kalibrierung der Geschwindigkeit und des

Drehmoments. Siehe den folgenden Abschnitt.
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Ausrichtung des Displays (Hand)
9.G.3 | Rechts (RIGHT) oder links (LEFT).
Standardeinstellung ab Werk: rechts (RIGHT).

Bei der Kombination von Dual Move mit dem Apex-Lokalisator Dual Pex werden erweiterte Funktionen angeboten
(siehe Kapitel 10 bis 13).

9. 5. Kalibrierung (Fig. 9.H)
Das Winkelstlick auf das Handstlick von Dual Move montieren. Keine endodontische Feile einsetzen.

Die Kalibrieroberflache 6ffnen (siehe Kapitel 9.4) und Zu lange Benutzungsdauer, Uberhitzungsgefahr. Das
9.H.1 | ,ON" auswahlen. Auf die Haupttaste 9.A.2 driicken, |9.H.2 | Gerét flir kurze Zeit ausschalten.
um die Kalibrierungsfunktion zu starten.

9. 6. Fehlercodes

Der Akku ist leer, das Gerat wird sich automatisch Durée d'utilisation trop importante, risque de surchauffe.
. 9.1.3 - \ \ X

abschalten. Das Gerat umgehend aufladen. Eteindre I'appareil quelques instants.

9.1.2 Motor (iberlastet. Den ausgetibten Druck verringern.

9.1

beachten.

e Nach 10 bis 20 Sterilisationszyklen des Winkelstlicks im Autoklaven und nach seinem Austausch
wird dringend eine Kalibrierung empfohlen.

* Die Kalibrierung muss bei einem Akkuladestand von mindestens 50 % durchgefiihrt werden.

e Wahrend der Kalibrierung keinen Druck auf das Winkelsttick austiben.

¢ Falls nach der Kalibrierung ein Fehlercode auf dem Display angezeigt wird, den Kundendienst
kontaktieren.

@ e Bei der Aktivierung der Funktionen und deren Einstellung die Empfehlungen des Feilenherstellers

MicroMega MicroMega

M ove in kombination mit DGX (apex-lokalisator)

FUr die ordnungsgemaBe Inbetriebnahme von Dual Pex vor der Verbindung mit Dual Move die Bedienungsanleitung
von Dual Pex lesen.

10. Anschluss von Dual Pex an Dual Move (Fig. 10)

1 - Sicherstellen, dass Dual Move im Standby-Modus ist.

2 - Prifen, dass die Silikonmuffe die gesamte Metalloberflache des Winkelstlicks bedeckt.

3 - Den Gummiverschluss 6ffnen, um das Datenubertragungskabel an Dual Move anzuschlieBen.

4 - Dual Pex einschalten und das andere Ende des Datenlbertragungskabels an Dual Pex anschlieBen. Bei einer
korrekten Verbindung der beiden Gerate wird CONNECTED! auf dem Display von Dual Move angezeigt.

11. Verbindungstest (Fig. 11)

Fig. 11.A | Eine Feile in das Winkelstlick einsetzen und einen Kurzschluss zwischen dem Lippenclip und der Feile verursachen.
Es kann sein, dass die Feile sich zu drehen beginnt, falls die Funktion ,Auto start / stop“ aktiviert ist (siehe 13, Fig. 13.C).

Fig. 11.B | Auf die Haupttaste 9.A.2 driicken. Auf dem Display von Dual Move erscheint ein weiBer Balken auf der gesamten Skala, die
den Wurzelkanal darstellt. Dies bedeutet, dass das System korrekt funktioniert und betriebsbereit ist. Den Lippenclip an der
Unterlippe des Patienten befestigen und mit der Behandlung beginnen.




12. Display von Dual Move wahrend der Behandlung (Fig. 12)

Fig. 12

Der weiBe Balken auf dem Display von Dual Move zeigt den Fortschritt der Feile im Wurzelkanal an.
Die Frequenz des akustischen Signaltons erhoht sich, wenn die Feile sich dem Apex néhert.

13. Funktionen im ,kombinierten” Modus (Fig. 13)

Die folgenden erweiterten Funktionen kdnnen nur benutzt werden, wenn Dual Move an Dual Pex angeschlossen ist.

1 - Mit den Tasten < / > das gewlnschte Programm auswahlen (Programme M1 bis M6).

2 - Langer als eine Sekunde auf die Taste S driicken, um die Programmieroberfléche der erweiterten Funktionen zu

offnen.

3 - Mit den Tasten < / > jede erweiterte Funktion aktivieren (ON) oder deaktivieren (OFF). Falls der Modus ,CONNECT
FUNCTION” deaktiviert ist (OFF) ist keine der erweiterten Funktionen aktiv, auch wenn sie einzeln aktiviert wurden
(ON). Der Code der nachsten zu parametrierenden Funktion (APA, ASS, ASD) wird unten im Display neben dem

Symbol der Akkuladestandsanzeige angezeigt.
4 - Auf die Taste S driicken, um die néchste Funktion zu parametrieren.

5 - Erneut die Tasten < / > benutzen, um die Funktion zu aktivieren (ON) oder zu deaktivieren (OFF), dann mit S zur

n&chsten Funktion Ubergehen.

Retour automatique a I'écran de veille a I'issue d’une période d’inactivité (durée paramétrable, valeur usine fixée a 5s).

Verbindungsfunktionen (CONNECT Function)

Automatische Start- und Stoppfunktion (AUTO

Wenn Dual Move und Dual Pex verbunden sind, ,ON“ auswahlen, Stt Stp — ASS)

13.A | um die erweiterten Funktionen je nach ihrem jeweiligen Status | 13.C Bei Einfiihrung der Feile in den Wurzelkanal startet
nutzen zu kénnen. der Motor automatisch und er stoppt automatisch,

wenn die Feile den Wurzelkanal verldsst.

Apikale Auto-Reverse-Funktion (APIC AL Reverse - APA) Apikale Verlangsamung (Apical Slow Down -

13B Auto-Reverse, wenn die Feile den Bezugspunkt (*) erreicht. 130 ASD) )

' Automatischer Neustart, sobald die Feile sich wieder oberhalb ' Automatische Verlangsamung bei Uberschreiten des

des Bezugspunkts befindet. Bezugspunkts (*).

Standardstatus der erweiterten Funktionen ab Werk fUr alle Programme M1 bis M6:

Funktion M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikale Auto-Reverse-Funktion (APR) Aktiviert (ON) Deaktiviert (OFF)
Automatische Start- und Stoppfunktion (ASS) | Aktiviert (ON) Aktiviert (ON)
Apikale Verlangsamung (ASD) Deaktiviert (OFF) Aktiviert (ON)

(*) Die Lage des Bezugspunkts (RP) wird Uber die Benutzeroberflache von Dual Pex bestimmt und automatisch an Dual
Move Ubertragen, der ihn in Form eines Cursors auf seinem Display anzeigt. Wenn die Feile den Bezugspunkt erreicht,
werden die Funktionen Apikale Verlangsamung (ASD) und Apikale Auto-Reverse-Funktion (APR) von Dual Move je nach

ihrem jeweiligen Status (ON / OFF) ausgefUhrt.

Fig. 13.F

Uber die Benutzeroberflache von Dual
Pex festgelegter Bezugspunkt (RP)

Fig. 13.G | Neue Position des RP

Fig. 13.H

RP erreicht

A

Nur das mitgelieferte Datentibertragungskabel verwenden, um eine Beschadigung der Geréate zu vermeiden.

Die Gerate vorsichtig handhaben.

Die Geréate nicht werfen, fallen lassen oder schitteln, StoBe vermeiden. Die Gerate nicht in FlUssigkeiten

tauchen.
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14.

Die korrekte Verbindung der beiden Geréate sicherstellen.
Um wahrend der Behandlung eine korrekte und stabile Datentibertragung zwischen den beiden Geraten
zu gewahrleisten, die Verbindung durch leichtes Driicken und Ziehen an den Anschlusssteckern prufen.

e Bitte beachten, dass die Bestimmung der Position der Feile bei ungedffneten Wurzelkanalen unmdglich
oder im Fall einer anormalen oder ungewdhnlichen Wurzelkanalanatomie sogar fehlerhaft sein kann. Eine

Réntgenaufnahme kann erforderlich sein, um die Angaben zu bestatigen.

e Falls die auf dem Display von Dual Move angezeigte Position sich nicht verandert, obwohl sich die Feile
im Wurzelkanal bewegt, die Gerate ausschalten und den Kundendienst kontaktieren.

Pflege

14. 1.Einleitung

ZCX .

Bei der Pflege der Gerate Handschuhe tragen und die Anweisungen dieser Bedienungsanleitung
strengstens befolgen, um eine Kreuzkontamination auszuschlieBen.

* Die nationalen Vorschriften, Normen und Anforderungen fir die Reinigung, Desinfektion und
Sterilisation beachten.

<:> .

Das Gerét und sein Zubehor werden nicht desinfiziert und nicht sterilisiert geliefert. Vor dem ersten
Gebrauch die notwendigen Schritte durchfiihren.

e Die anwendbaren Reinigungs- und Desinfektionsprotokolle sind fir jede Komponente spezifisch.
Bei der taglichen Pflege das fUr jede Komponente geeignete Verfahren einhalten.

14. 2.Verfahren

& .

Schrittweise Vorgehensweise fur autoklavierbare Komponenten

1 - Reinigung

Die Schritte 1 bis 6 des Verfahrens unten mussen vor und nach jeder Wurzelkanalbehandlung
durchgeflhrt werden.

PN:51200161

Mit einem weichen Tuch, das in eine milde, aldehydfreie
Reinigungslosung eingetaucht wurde, alle Komponenten 3-mal
reinigen. Die Komponenten unter flieBendem Wasser fiir 5 Minuten
abwaschen und anschlieBend mit steriler Gaze trocknen.

Mithilfe einer Dreiwegespritze o. A. sdmtliche im Inneren des
Winkelstiicks verbliebene Restfeuchtigkeit ausblasen.
Reinigungsmittel: Metrex EmPower

Konzentration: 1 : 128

Temperatur: 20 °C bis ca. 40 °C

oder

Automatisierte Reinigung: Die Komponenten in die Schale eines
Reinigungs-Desinfektionsgeréts legen und die Parameter wie folgt
einstellen; dann das Programm starten:

Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise

Winkelstlick Manuelle Reinigung: Die Komponenten unter flieBendem Wasser * Die Feile entfernen und das
PN:51200158 griindlich fiir 5 Minuten abspiilen und 3-mal mit einer weichen Winkelsttick vor der Reinigung
Silikon-Hiilse Biirste abbiirsten, um sichtbare Verunreinigungen zu entfernen. demontieren.

e Zur Reinigung des Winkelstiicks
kein Ultraschall-Reinigungsgerat
verwenden.

 Bei Nutzung eines Reinigungs-
Desinfektionsgeréts ausschlieBlich
Gerdte nach EN 1ISO 15883
verwenden und die zugehérige
Gebrauchsanweisung des
Herstellers beachten. Jeglichen
Kontakt zwischen dem Winkelstlick
und einem Instrument, Kit, Trager
oder Behdlter vermeiden.

o Sicherstellen, dass das Winkelstlick




* 5 min Reinigung mit einem milden alkalischen Reinigungsmittel
bei 55 °C;

e Entleeren

* 3 min Neutralisieren mit warmem Wasser (> 40 °C);

e Entleeren

© 5 min Zwischenspilung mit warmem Wasser (> 40 °C);

e Entleeren

Die automatisierten Reinigungsprozesse wurden/ unter Verwendung

von 0,5 % neodisher MediClean forte (Dr. Weigert) validiert.

Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise
* 4 min Vorreinigung mit kaltem Wasser (< 40 °C); trocken ist, bevor mit dem néchsten
 Entleeren Schritt fortgefahren wird.

2 - Desinfektion

bei 93 °C, mit dem ein AO-Wert von 3000 erreicht wird, validiert.
Nach manueller Reinigung sollten die Instrumente sofort automatisch
desinfiziert oder sterilisiert werden. Die manuelle Desinfektion wird
nicht empfohlen.

Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise
Winkelstiick Die automatisierte thermische Desinfektion im Reinigungs-
PN:51200158 Desinfektionsgerdt unter Einhaltung der nationalen Anforderungen
. . beziiglich des AO-Wertes (siehe EN ISO 15883) durchfihren.
ﬁ:ukgrzgggsg 1 Fiir das Gerat wurde ein Desinfektionszyklus von 5 min Desinfektion

3 - Trocknung

werden. Hohlrdume von Instrumenten mit steriler Druckluft
ausblasen.

Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise
Winkelstiick Automatisierte Trocknung:
PN:51200158 Die AuBenseite des Instruments durch den Trocknungszyklus des
- . Reinigungs-Desinfektionsgeréts trocknen. Falls notwendig, kann
E:;kg?zggfg 1 zusatzlich mithilfe eines flusenfreien Tuches manuell getrocknet

4 - Funktionspriifung, Schmierung:

sauber ist.

Vor dem Einpacken und Autoklavieren kontrollieren, dass das Gerat
gemaB den Anweisungen des Herstellers gewartet worden ist.
Schmierung:

Die Sprilhdiise an Olkanne und Winkelstiick befestigen, den
Druckknopf an der Olkanne fir mehr als 3 Sekunden driicken, bis
das schwarze Ol aus dem Kopf des Winkelstiicks herausflieBt.

Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise

Winkelstiick Die Sauberkeit der Komponenten visuell diberprifen und o \/or dem Autoklavieren muss das

PN:51200158 sie wieder zusammensetzen. Die Funktionspriifung gemaB Winkelstlick geschmiert werden.
- . Gebrauchsanweisung durchfiihren. Falls notwendig, den o Nur das Winkelstiick muss

?:jlkg?zgglfg 1 Aufbereitungsprozess wiederholen, bis die Komponente optisch geschmiert werden.
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5 - Verpackung

PN:51200161

Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise

Winkelstiick Die Instrumente flr die Sterilisation in ein geeignetes * Die vom Hersteller angegebene

PN:51200158 Verpackungsmaterial einpacken. Verwendungsdauer der Beutel
. . priifen, um die Haltbarkeit zu

Silikon-Hlse

ermitteln.

o Sterilisationsheutel verwenden, die
Temperaturen von bis zu 141 °C
aushalten kénnen und mit EN ISO

Mindestanforderung: 3 min bei 134 °C (in der EU: 5 min bei 134 °C)
Maximale Sterilisationstemperatur: 137 °C
Eine Blitzsterilisation ist f(ir Lumeninstrumente nicht zuléssig!

11607 konform sind.
Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise
Winkelstiick Die Instrumente durch Anwendung eines fraktionierten o Nur Autoklaviergerate verwenden,
PN:51200158 Dampfsterilisationsverfahrens mit Vorvakuum (geman EN 285 / EN die nach EN 13060 oder EN 285
Silion-Hillse 13060 /ENISO 17665? gnd unter Einhaltung der Anforderungen des zugelassleln silnd.
PN:51200161 jeweiligen Landes sterilisieren. * Das Sterilisationsverfahren muss

mit ISO 17665 konform sein.
e Die Instrumente vor dem Anfassen
abkihlen lassen.

7 - Lagerung
Betroffene Teile Aufbereitung Warnhinweise
Winkelstiick Die sterilisierten Instrumente in einer trockenen, sauberen und * Die Sterilitdt kann nicht garantiert
PN:51200158 staubfreien Umgebung bei moderaten Temperaturen lagern. Die werden, wenn die Verpackung
- . Etikettierung und Gebrauchsanweisung bzw. Bedienungsanleitung gedffnet, beschadigt oder feucht ist.
Silikon-Hillse beacht .
PN:51200161 eacnten. e \or Gebrauch die Verpackung

kontrollieren (Unversehrtheit der
Verpackung, keine Feuchtigkeit und
Verfalldatum).

Vorgehensweise zur Desinfektion der Komponenten.

Desinfektion

Betroffene Teile

Aufbereitung

Warnhinweise

Handstiick
Handstiick-Basis
PN:51200160

Datenubertragung-
skabel
PN:51200159

Adapter
PN:51200157

Alle Oberflachen mit einem Tuch, das leicht mit einem zur
Desinfektion geeigneten Ethanol angefeuchtet ist (70-80
Vol.-% Ethanol), fir mindestens 2 Minuten abwischen;
Vorgang 5-mal wiederholen.

e Zur Desinfektion kein anderes Mittel auBer
Ethanol (70-80 Vol.-% Ethanol) verwenden.

e Nicht zu viel Ethanol anwenden; andernfalls
konnte es in das Innere des Gerats gelangen
und die darin befindlichen Komponenten
schédigen.

© Zum Reinigen dieser Komponenten kein
Reinigungs-Desinfektionsgerat verwenden.

e Keine anderen Desinfektionsmittel als Athanol mit 70 bis 80 Vol% benutzen.
¢ Die benutzte Athanolmenge in Grenzen halten, um ein Eindringen des Produkts in das Gerat zu
verhindern, da dies die inneren Komponenten beschadigen kdnnte.




15. Technische Daten

Abmessungen - Masse Verpackung: 200 x 1775 x 70 mm (Lx B x H) - 700 g

Winkelstlick Mit Instrumenten in kontinuierlicher Rotation oder reziproker Bewegung kompatibel, mit ©2,35 mm
Nickel-Titan-Wurzelkanalfeile nach ISO 1797:2017, Typ 1, Feilenldnge 11-31 mm.

Spannungsversorgung Lithium-lonen-Akku 3,7 V — 1500 mAh

Ladegerat AC 100-240V - 50/60 Hz— 0.2 A

Haltemoment 0,5Ncm - 4 Nem

Rotationsgeschwindigkeit 120 - 1000 U/min

Elektrische Sicherheit Klasse Il —Typ B

Benutzungsbedingungen Nur im Innenbereich 10 °C / 40 °C — relative Luftfeuchtigkeit 30%~75% nicht kondensiert bei
0 °C Hohe < 2000 m

Lagerungs- und Transportbedingungen § - 20 °C / + 55 °C — relative Luftfeuchtigkeit 20 % - 80 % nicht kondensiert bei > 40 °C
Luftdruck 70 kPa - 106 kPa

16. Garantie

Die Wartung und Reparatur des Gerats dirfen ausschlieBlich durch den Kundendienst von Micro-Mega oder einen
anderen zugelassenen Partner durchgeflhrt werden.

lhr Gerat ist ein medizinisches Prazisionsgerat, das unter strengsten Qualitats- und Kontrollbedingungen hergestellt
wurde.

Fur eine fUr medizinische Geréte angebrachte individuelle Betreuung und Ruckverfolgbarkeit registrieren Sie |hr Gerat
und seine Garantie bitte innerhalb von 10 Tagen nach dem Kauf online auf der Webseite www.micro-mega.com.
Durch diese Registrierung sichern Sie sich Kundendienstleistungen und die korrekte Verwaltung lhrer Garantie und
ermdglichen es Micro-Mega, Ihre Serviceansprtiche zu lhrer vollen Zufriedenheit zu erflllen.

Micro-Mega gewahrt flr versteckte Fabrikationsfehler eine Garantie von einem Jahr auf den Akku und eine Garantie von
zwei Jahren auf Hand- und Winkelstlck. Von der Garantie ausgenommen sind Fehler, die auf eine nicht ordnungsgemaie
Benutzung, eine unangebrachte Pflege, eine unbeabsichtigte Beschadigung (durch Fallenlassen, StéBe usw.), Eingriffs-
oder Reparaturversuche durch Personen, die nicht von Micro-Mega zugelassen sind, oder versuchte Anderungen am
Gerét zurlickzufihren sind.

17. Erkldrung
Unverbindliche Fotos. Micro-Mega behélt sich das Recht vor, die Merkmale seines Produkts ohne Vorankindigung zu
andern.

%4 COLTENE  Vertrieb durch Micro-Mega I Hergestellt von Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel Technology Co., Ltd.
25000 Besancon — Frankreich No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - China

Caretechion GmbH
EC |REP| Njderheinstr 71, 40474 c E
Duesseldorf, Germany 0197  Jahr der CE-Kennzeichnung: 2017
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MicroMega

Move

Lea este manual atentamente antes del uso, especialmente las advertencias.

1. Lista de accesorios (Fig. 1)

1.A | Contradngulo 1.B | Pieza de mano 1.C | Base de la pieza de mano |1.D | Cable de transferencia de datos

1.E | Cargador 1.F |Boquilla pulverizadora |1.G | Funda de silicona

2. Simbolos

/\ | Precaucién sl | Fabricante CE€ .., Marcado CE € | Consultar instrucciones de uso
@ 1 Informacion sobre el | o] § Fecha de fabricacion § === { Corriente continua = Puede esterilizarse en un
producto — | autoclave hasta 134°C
['sN ]| Nimero de serie [O] | Equipo de clase I X | Cumple la directiva RAEE "} 1 Solo para uso en interior
Numero de catdlogo | & § Parte aplicada tipo B 4 | Proteger contra la lluvia

3. Indicacion de uso

Uso para el tratamiento de conductos radiculares dentales utilizando instrumentos endoddnticos en torsion
controlada, y en rotacion continua o movimiento alternante.Este dispositivo sélo debe utilizarse en entornos
hospitalarios, clinicas o consultorios dentales por trabajadores dentales cualificados y no debe utilizarse en el
ambiente rico en oxigeno.

4. Contraindicaciones

Recomendamos no utilizar este aparato en pacientes con marcapasos u otros aparatos eléctronicos implantados.
No debe utilizarse en tratamientos con nifios ni embarazadas.

5. Condiciones de uso y almacenamiento

e Guarde y utilice el aparato en un entorno seco y seguro.

& * No exponga el aparato a liquidos y fuentes de calor directas e indirectas.

e Para cumplir los requisitos de compatibilidad electromagnética (EMC) y evitar interferencias, mantenga el
aparato alejado de lamparas fluorescentes, radiotransmisores, controles remotos y equipos de
comunicacion por RF portatiles durante su uso.

No cargue, utilice ni aimacene el aparato a temperaturas elevadas.

Es obligatorio el uso de guantes y dique de goma durante el tratamiento.

Si se produce algun fallo de funcionamiento durante el tratamiento, apague el aparato y pongase en
contacto con el servicio posventa.

e No abra ni intente reparar el aparato usted mismo o invalidara la garantia.

6. Carga

Fig. 6.A | El nimero de celdas indica el nivel de carga de la bateria. Cuando solo se vea una celda, cargue el aparato.

Fig. 6.B | Conecte el adaptador a la pieza de mano, tal como se ve en la ilustracién.

Fig.6.C | En la pantalla se ve el simbolo # durante la carga.

C e Mantenga el aparato alejado de fuentes de calor y gases inflamables.
e Cargue el aparato cuando la bateria esté baja o agotada. Un exceso de ciclos de carga y descarga
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puede reducir la vida Util de la bateria.
Use Unicamente el adaptador y la bateria indicados. Otros modelos podrian dafiar el aparato.
No utilice el aparato mientras se carga.

7. Acoplamiento del contraangulo
Fia. 7.A Asegurese de que el motor estd parado antes de acoplar el contradngulo.
g.1. Conecte el contraangulo a la pieza de mano correctamente. Use Uinicamente el contraangulo original.
Fig. 7.B | El contradngulo puede rotar a 340° sin necesidad de retirarlo, lo que permite ver la pantalla facilmente durante el tratamiento.
Coloque la funda protectora de silicona al contradngulo. Para retirarla después del uso, tire de ella hacia fuera lentamente.

A

Tire suavemente del contragngulo para asegurarse de que la conexion es correcta, a fin de evitar una
inversion del motor imprevista durante el uso.

8. Insercion de la lima
. Para colocar la lima: introduzcala y girela, asegurese de que esta correctamente insertada.
Fig. 8.A ) : . ) .
Para retirar la lima; extraigala mientras pulsa el boton.

o.

A
D:

Asegurese de que el motor esta parado antes de colocar la lima.
Inspeccione la lima antes de insertarla. No use la lima si la cabeza esta dafiada.
Tire de la lima suavemente para asegurarse de que esta firmemente conectada.

Inserte y retire la lima con cuidado para evitar lesionarse los dedos.
Si retira la lima sin pulsar el boton, el eje podria dafiarse.

Control de Dual Move

9. 1. Interfaz de usuario (Fig.9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Contraangulo 9.A.4 |Tecla </ - para seleccionar una memoria u otros parametros
Interruptor principal (encendido, arranque / parada Tecla < / + para seleccionar una memoria u otros pardmetros

9.A.2 9.A.5
del motor)

9.A.3 | Tecla para seleccion 9.A.6 | Pantalla del usuario

9.B | Pantalla de espera 9.C |Interfaz de visualizacion del par

9.B.1 | Nivel de bateria 9.C.1 | Escala de par (N.cm)

9.B.2 | Nimero de memoria 9.C.2 | Cursor del valor de par inverso

9.B.3 | Velocidad de funcionamiento 9.C.3 | Visualizacion del par en tiempo real

9.B.4 | Direccion de rotacion

9.B.5 | Valor de par inverso

9. 2. Procedimiento de uso

1. Encender / apagar el aparato con @ boton (9.A.2)
Para encenderlo: pulse el botén 9.A.2 (@), aparecera la pantalla de espera.
Dual Move se apaga automaticamente si no se utiliza durante un tiempo determinado (que debe configurarse).



Para apagarlo: pulse simultdneamente los botones 9.A.2 (@) y 9.A.4 (&).

1. Seleccion del programa de memoria con los botones < / > (Fig. 9.D)
7 programas personalizables distintos. MO: modo de oscilacion M1...M6: rotacion continua
* El modo de oscilacion MO solo esta disponible cuando se especifica en la casilla

& e No utilice nunca limas oscilantes en rotacion continua.

e No utilice nunca instrumentos rotativos continuos en modo de oscilacion.

3. Iniciar Ia rotacion:
pulse 9.A.2. Aparece la barra de par en tiempo real en la pantalla.

4. Detener la rotacion:
pulse el interruptor principal 9.A.2. Aparece la pantalla de espera.

A\ -

D

Asegurese de que el aparato funciona correctamente antes de usarlo en boca.

Cambie la lima en el momento oportuno para evitar que se separe en el interior del canal. La lima
puede separarse como consecuencia de la fatiga ciclica o torsional.

También puede separarse si se ejerce una fuerza o presién manual muy intensa en el motor de
endodoncia.

No pulse el botén para retirar la lima con el motor en funcionamiento, ya que la lima podria salirse
y lesionar al paciente.

El ruido electromagnético en el entorno circundante puede interferir en el funcionamiento del
aparato y afectar al control automatico del mismo. Asegurese siempre de que la pantalla no refleja
interferencias.

En caso de fallo de funcionamiento, deje de utilizar el aparato e informe al respecto al servicio
posventa.

Una velocidad elevada aumenta el riesgo de separacion de la lima. Siga las recomendaciones del
fabricante con respecto a la velocidad y compruebe los ajustes del motor antes del uso.

Utilice tnicamente limas de Ni-Ti o acero inoxidable.

Cologue una funda de silicona al contraangulo antes de cada uso, especialmente cuando lo
combine con Dual Pex.

No olvide retirar la lima del contraangulo después del uso.

9. 3. Ajustes generales: velocidad, par inverso, direccion de rotacion, angulos para MO (Fig. 9.E)
Seleccione el programa de memoria con las teclas < / >y seguidamente el parametro que desea configurar.

9.E.1 Interfaz de espera del modo continuo 9.E.5 Interfaz de espera del modo MO*

9.E.2 Ajuste de velocidad 9.E.6 Ajuste de angulo de avance para M0*
9.E3 Ajuste de par inverso 9.E7 Ajuste de angulo de retroceso para MO*
9.E4 Ajuste de direccion

1 -Toque </ > (- / +) para seleccionar un nimero de memoria.
2 - Toque la tecla S para seleccionar el parametro que desea configurar.
3 -Toque </ > (- / +) para ajustar el parametro.

R
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M1 ... M6 | Rotacion continua | Velocidad de rotacion | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700,
800, 900, 1000 rpm

Direccion de rotacion Fw: Avance (rotacion hacia la derecha)

Rev: Retroceso (rotacion hacia la izquierda)

Par inverso 0,5;0,8;1,0;1,2; 1,5;2,0; 2,5; 3,0; 3,5; 4,0 N.cm
Si el esfuerzo aplicado a la lima alcanza el 70% del par inverso se genera una alarma sonora
intermitente.

Si el valor del par supera el par inverso se genera una alarma continua y se activa la inversion
automatica para desacoplar la lima. Cuando el valor de par vuelve a ser inferior al par inverso, el
aparato se pone en funcionamiento de nuevo automaticamente.

MO0* (op- | Oscilacion* Avance:0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

cional) Retroceso: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

* El modo de oscilacion MO solo esta disponible cuando se especifica en la casilla.

Cada vez que se realiza un cambio, los pardmetros nuevos se guardan automaticamente.
El aparato pasa automaticamente a la pantalla de espera si esta inactivo durante un tiempo determinado (que
debe configurarse, el valor de fabrica es 5 segundos).

e Configure los parametros conforme a las recomendaciones del fabricante.
@ e FEl uso de la funcién de inversion del par puede evitar eficazmente que la lima se separe dentro
del canal.
¢ Sila inversién automatica es muy frecuente durante el uso, irrigue y lubrique el canal radicular o
aumente el par conforme a las recomendaciones del fabricante de la lima.

9. 4. Ajustes adicionales (Fig. 9.G)

1 - Con el aparato apagado, pulse simultaneamente la tecla S y el botdn de encendido.
2 - Toque la S para seleccionar el parametro avanzado que desea configurar.

3 -Toque </ > (- / +) para configurar los valores.

4 - Pulse el interruptor principal para salir de este modo y volver a la pantalla de espera.

Volumen del pitido (BEEP VOLUME) Tiempo de inactividad (SET TIME)

9.G.1 Volumen de las sefiales sonoras bajo (low), medio 9.6.4 Retorno automatico a la pantalla de espera después

e (mid) o alto (high). Configuracion de fabrica: Medio e del tiempo de inactividad especificado: 1-15s.

(Mid) Configuracion de fabrica: 10 s.
Apagado automatico (AUTO P.W.R) Calibracion

9.G.2 | Apagado automatico después de 3,5, 100 15min. | 9.G.5 | Calibracién automética de velocidad y par. Véase la
Configuracion de fabrica; 10 min. seccion siguiente.
Orientacion de la pantalla (Hand)

9.G.3 | Orientacion derecha (RIGHT) o izquierda (LEFT).
Configuracion de fabrica: Orientacion DERECHA.

Cuando esta conectado al localizador de apice Dual Pex, Dual Move ofrece funciones avanzadas; consulte las
secciones 10 a 13.

9. 5. Calibracion (Fig. 9.H)
Conecte el contraangulo a la pieza de mano Dual Move. No inserte una lima.

Acceda a la interfaz de calibracion (consulte la Las barras indican el progreso.
9.H.1 | seccion 9.4) y seleccione 'ON’. Pulse el interruptor | 9.H.2 | El aparato emite 2 pitidos cuando la calibracion finaliza.
principal para comenzar la calibracion




9. 6. Codes d’erreur

La batterie est vide, I'appareil va s'éteindre Durée d'utilisation trop importante, risque de surchauffe.
9.1.1 automatiquement. Mettre I'appareil en charge 9.1.3 Eteindre I'appareil quelques instants.
immédiatement.

9.1.2 Sobrecarga del motor. Reduzca la carga.

@ e Siga las instrucciones del fabricante de la lima para configurar las funciones y los pardmetros. w
e Es altamente recomendable realizar una calibracion después de 10-20 ciclos de esterilizacion en
autoclave del contraangulo y cuando se reemplaza.
e | a calibracion debe realizarse con un nivel de carga de baterfa minimo del 50%.
e No aplique presion al contragngulo durante la calibracion.
e Siaparece un codigo de error, podngase en contacto con el servicio posventa.

MicroMega MicroMega

MO\/G conectado a DGX (localizador de apice)

Consulte el manual del usuario de Dual Pex para instalarlo correctamente antes de conectarlo a Dual Move.

10. Conexiéon de Dual Pex a Dual Move (Fig. 10)

1 - Asegurese de que Dual Move esta en modo de espera.

2 - Compruebe que la funda protectora de silicona cubre por completo la superficie metalica del contraangulo.

3 - Abra la tapa de goma y conecte el cable de transferencia de datos a Dual Move.

4 - Encienda Dual Pex y conecte el otro extremo del cable de transferencia de datos. Cuando la conexién se ha
realizado correctamente, aparece la indicacion CONNECTED ! en la pantalla de Dual Move.

11. Comprobacion de la conexidén (Fig. 11)

Fig. 11.A | Inserte una lima en el contradngulo y cree un cortocircuito entre el gancho labial y la lima.

Es posible que la lima comience a rotar si la funcion “Auto start / stop” (seccion 13, fig 13.C) estd activada.

Fig. 11.B | Pulse el interruptor de encendido de Dual Move. Aparece una barra blanca larga junto a la linea que representa el canal para
indicar que el sistema funciona correctamente y esta listo para uso.

Acople el gancho labial al labio inferior del paciente y comience el tratamiento.

12. Pantalla de Dual Move durante el tratamiento (Fig. 12)

Fig. 12 | Laraya blanca de la pantalla de Dual Move indica la posicion de la lima dentro del canal.
La frecuencia de los pitidos aumenta conforme la lima se aproxima al &pice.

13. Funciones de combinacion de aparatos (Fig. 13)
Las funciones avanzadas siguientes solo pueden utilizarse cuando Dual Move y Dual Pex estan conectados entre si.

1 - Toque < / > para seleccionar un nimero de memoria (M1...M6)
2 - Toque la tecla S durante mas de un segundo para acceder a la interfaz de configuracion de funciones avanzadas.
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3 -Toque < / > para activar (ON) o desactivar (OFF) las funciones avanzadas. Si “CONNECT FUNCTION” esta
desactivada (OFF), todas las funciones avanzadas estaran inactivas aun cuando se activen individualmente (estado
individual configurado en “ON”). El cédigo de la funcién siguiente que debe configurarse (APA, ASS, ASD) se ve en
la parte inferior de la pantalla, justo al lado del estado de la bateria.

4 - Toque S para cambiar a la funcion de combinacion siguiente.

5 -Toque < / > para activar (ON) o desactivar (OFF) la funcion y seguidamente S para pasar a la funcion siguiente.

El aparato vuelve automaticamente a la pantalla de espera si esta inactivo durante un tiempo determinado (que debe
configurarse, el valor de fabrica es 5 segundos).

Funciones de conexion (CONNECT Function) Inicio y parada automaticos (AUTO Stt Stp — ASS)

Cuando Dual Move y Dual Pex estén conectados, Cuando la lima entra en el orificio del canal, el motor se pone
13A ! A i o L 13.C i, ) s

configure “ON” para tener la posibilidad de utilizar las en marcha automaticamente. Cuando la lima sale del orificio

funciones de combinacion en funcion del estado. del canal, se detiene automéaticamente.

Inversion apical automatica (APICAL Reverse - APA) Ralentizamiento Apical (Apical Slow Down - ASD)

Inversion automética cuando la lima alcanza el punto Deceleracion automatica cuando la lima supera el punto de
13.B de referencia (*). El funcionamiento se reanuda 13.D referencia (*).

automdticamente cuando vuelve a estar por encima del

punto de referencia.

Estado de fabrica de la funcién avanzada para cada memoria:

Funcién M1, M2, M3 M4, M5, M6
Inversion apical (APR) Activada (ON) Desactivada (OFF)
Arranque y parada automaticos (ASS) Activada (ON) Activada (ON)
Reduccidn de velocidad en el apice (ASD) Desactivada (OFF) Activada (ON)

(*) La posicion del punto de referencia se configura en la interfaz de Dual Pex, tras lo cual se envia automaticamente a
Dual Move, en cuya pantalla se ve como un cursor. Cuando la lima alcanza el punto de referencia, Dual Move inicia la
inversion APICAL vy la reduccién de velocidad en el apice, en funcion de sus estados respectivos (ON / OFF).

Fig. 13.F

Punto de referencia definido en la | Fig. 13.G | Nueva posicién del punto de Fig. 13.H | Punto de referencia alcanzado
interfaz del localizador del &pice referencia

OF

Utilice unicamente el cable de transferencia de datos original, de lo contrario podrian danarse los
aparatos.

Manipule los aparatos de forma cuidadosa.

No deje caer, agite ni golpee los aparatos. Evite salpicaduras de liquidos en los aparatos.

Asegurese de que ambos aparatos estan conectados correctamente.

Después de conectar los aparatos, tire y empuje suavemente en los conectores para asegurarse de que
la conexion es estable y permite una transmision de datos precisa.

En algunos casos, la posicion de la lima no puede determinarse (canal bloqueado) o es imprecisa
(morfologia del canal radicular anormal o inusual). En este caso podria ser necesaria una radiografia para
confirmar los resultados.

Si la posicion de la lima visualizada no cambia cuando la lima penetra en el canal radicular, es probable
que el aparato no funcione correctamente. Deje de utilizarlo y pongase en contacto con el servicio
posventa.



14. Mantenimiento
14. 1.Preambulo
ﬁ e Utilice guantes y siga cuidadosamente las instrucciones para evitar contaminaciones cruzadas

cuando realice tareas de mantenimiento.
e Consulte las directrices, estandares y requisitos de limpieza, desinfeccion y esterilizacion.

los pasos necesarios antes del primer tratamiento.

* | os procedimientos de limpieza y desinfeccion indicados son especificos para cada componente.
Asegurese de seguir el procedimiento correcto abajo descrito cuando realice el mantenimiento
diario.

@ e FEl aparato y sus componentes no se han desinfectado o esterilizado antes del primer uso. Siga

14. 2.Procedimiento

& e FEl procedimiento de abajo debe seguirse completo, de los pasos 1 a 6, antes del primer
tratamiento y después de cada tratamiento posterior.

Procedimiento paso a paso para los componentes esterilizables en autoclave

Componentes Procesamiento Advertencia

Contraangulo Limpieza manual: enjuague a fondo los componentes bajo el e Quite la lima y desconecte el contradngulo
PN:51200158 chorro de agua corriente durante 5 minutos y cepillelos 3 veces antes de limpiarlo.

con un cepillo suave para eliminar la suciedad visible. Utilice un | @ No use una unidad de limpieza ultrasonica

Funda de silicona

. pafio suave empapado con una solucién limpiadora suave sin para limpiar el contraangulo.
PN:51200161 aldehidos para limpiar todos los componentes 3 veces. Enjuague | e Sj se usan lavadoras desinfectadoras,
los componentes bajo el chorro de agua corriente durante 5 utilice exclusivamente aparatos aprobados
minutos y séquelos después con una gasa estéril. conforme a EN 1SO 15883 y consulte las
Use una jeringa de tres vias etc. para secar con aire la humedad instrucciones de uso de su fabricante.
que pueda haber todavia en el interior del contradngulo. Evite el contacto entre el contradngulo
Detergente: Metrex EmPower y el instrumento, el kit, el soporte 0 el

Concentracion: 1:128

Temperatura: 20 °C~40 °C

0

Limpieza automética: coloque con cuidado los componentes en

una bandeja en la lavadora desinfectadora, ajuste los pardmetros

siguientes e inicie el programa:

e 4 min de prelavado con agua fria (<40 °C);

® Desaglie

e | .ave 5 min con un detergente alcalino suave a 55 °C;

® Desaglie

o Neutralice durante 3 min con agua caliente (>40 °C);

e Desagile

e Realice un aclarado intermedio durante 5 min con agua
caliente (>40 °C);

® Desaglie

Los procesos de la limpieza automética se han validado usando

neodisher MediClean forte al 0,5 % (Dr. Weigert).

recipiente.
* Aseglrese de que el contradngulo esta
Seco antes de pasar al siguiente paso.
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Funda de silicona
PN:51200161

AO (ver EN ISO 15883).

Para conseguir un valor AO de 3000 se ha validado un ciclo de
desinfeccion de 5 min a 93 °C para el aparato.

Inmediatamente después de la limpieza manual, los instrumentos
se deben desinfectar o esterilizar de manera automatica. No se
recomienda la desinfeccion manual.

Componentes Procesamiento Advertencia
Contraangulo Desinfeccion térmica automética en una lavadora desinfectadora
PN:51200158 de acuerdo con los requisitos nacionales en relacién con el valor

Componentes

Procesamiento

Advertencia

Contradngulo
PN:51200158

Funda de silicona
PN:51200161

Secado automatico:

seque el instrumento por fuera con el ciclo de secado de la
lavadora desinfectadora. Si fuera necesario puede utilizar un
pafio sin pelusa para secar adicionalmente los instrumentos.
Aplique aire comprimido estéril en las cavidades de los
instrumentos.

PN:51200158

Funda de silicona
PN:51200161

montelos. Haga una prueba del funcionamiento siguiendo las
instrucciones de uso. Si fuera necesario, reprocese nuevamente
el componente hasta que esté visiblemente limpio.

Antes de empaquetar el dispositivo y de esterilizarlo en el
autoclave, asegurese de que se ha sometido al mantenimiento
segun las instrucciones del fabricante.

Lubricacion:

conecte la boquilla de rociado al bote del aceite y al
contradngulo, presione el boton del bote de aceite durante mds
de 3 segundos, hasta que el aceite negro fluya desde el cabezal
del contradngulo.

4 - Comprobacion del funcionamiento, lubricacion:
Componentes Procesamiento Advertencia
Contradngulo Compruebe que los componentes estan visiblemente limpios y o E| contradngulo se debe lubricar antes de

esterilizarlo en el autoclave.
* Solo es necesario lubricar el contraangulo.

Componentes

Procesamiento

5 - Embalaje

Advertencia

Contraangulo
PN:51200158

Funda de silicona
PN:51200161

Empaquete los instrumentos en un material adecuado para la
esterilizacion.

o Compruebe el periodo de validez de las
bolsas especificado por el fabricante para
calcular su caducidad.

® Use bolsas que resistan temperaturas de
hasta 141 °Cy que cumplan con la norma
EN ISO 11607.




6 - Esterilizacion

Funda de silicona
PN:51200161

17665) conforme a los requisitos del pais.

Requisitos minimos: 3 min a 134 °C (en UE: 5 min a 134 °C)
Temperatura maxima de esterilizacién: 137 °C

iLa esterilizacion “flash” no esta permitida para los instrumentos
con luces!

Componentes Procesamiento Advertencia
Contraangulo Esterilice los instrumentos mediante un proceso de esterilizacion | e Use solo autoclaves autorizados de
PN:51200158 con prevacio fraccionado (segun EN 285/EN 13060/EN ISO acuerdo con EN 13060 o EN 285.

e | a esterilizacion debe cumplir con la
norma ISO 17665.

e Espere a que los instrumentos se enfrien
antes de tocarlos

7 - Alimacenamiento

Funda de silicona
PN:51200161

etiqueta y las instrucciones de uso.

Componentes Procesamiento Advertencia
Contradngulo Almacenamiento de los instrumentos esterilizados en un lugar ® | a esterilidad no se puede garantizar si el
PN:51200158 seco, limpio y sin polvo a temperaturas moderadas. Consulte la embalaje esta abierto, dafiado o himedo.

e Compruebe el envase y los productos
sanitarios antes de usarlos (integridad del
envase, ausencia de humedad y periodo

de validez).

Componentes

Procedimiento para la desinfeccion de los componentes

Desinfeccion

Procesamiento

Advertencia

Pieza de mano

Base de la pieza
de mano
PN:51200160

Cable para la
transferencia de
los datos
PN:51200159

Adaptador
PN:51200157

Frote todas las superficies con un pafio ligeramente humedecido
con etanol para desinfeccion (etanol de 70 a 80 vol%) durante al
menos 2 minutos, repita 5 veces.

e Use solo etanol para desinfeccion (etanol
de 70 a 80 vol%).

© No use demasiado etanol, ni deje que este
penetre en la maquina, porque podria
dafiar los componentes en su interior.

¢ No use una lavadora desinfectadora para
limpiar estos componentes.

e Use Unicamente etanol para desinfeccion (al 70 - 80% vol.).

¢ No utilice etanol en exceso para evitar que penetre en el aparato y pueda dahar componentes

internos.

15. Datos técnicos basicos

Dimensiones - Peso

20 cmx 17,5 cm x7 cm (caja) - 700g

Contradngulo

Compatible con instrumentos rotativos y oscilantes, equipado con lima radicular de titanio niquelédo
de ©2,35 mm conforme a ISO 1797:2017, Tipo 1, Longitud de lima 11-31mm

Suministro eléctrico

Bateria de iones de litio de 3,7 V, 1500 mAh

Cargador

CA100-240V - 50/60 Hz - 0.2 A

Intervalo de par 0,5Ncm - 4 Nem
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Intervalo de velocidad 120 - 1000 rpm

Clase de seguridad eléctrica - Parte Clase Il - B

aplicada

Condiciones de funcionamiento Solo para uso en interior 10°C / 40 °C - Humedad relativa 30%~75% sin condensacion
al 0°Altitud < 2000 m por encima del nivel del mar

Condiciones de transporte y -20 °C / +55 °C - Humedad relativa 20% - 80%, sin condensacion a > 40 °C

almacenamiento Presion atmosférica 70 kPa - 106 kPa
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16. Garantia
Las inspecciones y reparaciones debe llevarlas a cabo Unicamente Micro-Mega o un distribuidor autorizado.

Su producto es un aparato médico de precision, fabricado en las mas exigentes condiciones de calidad y prueba.
Para garantizar el seguimiento individualizado v la trazabilidad de su aparato, registre su garantia en el sitio web www.
micro-mega.com durante los 10 dias posteriores a la compra. De este modo se activaran los procedimientos posventa
de su aparato para su plena satisfaccion con Micro-Mega.

Micro-Mega garantiza la bateria durante un afio y la pieza de mano del motor y el contraangulo durante dos afios contra
cualquier defecto de fabricacion oculto, a excepcién de fallos provocados por un uso inadecuado, un mantenimiento
incorrecto, dafos accidentales (caidas, golpes, etc.), intentos de reparacion por personal no autorizado por Micro-
Mega e intentos de modificacion del producto.

17. Declaracioén
Imagenes no contractuales. Micro-Mega se reserva el derecho de modificar las caracteristicas de este producto sin previo

aviso.
7% COLTENE Distribuido por Micro-Mega Fabricado por Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - Francia No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - China
Caretechion GmbH
EC |REP Niederrheinstr. 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  Ano del marcado CE: 2017
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MicroMega

Move

Leia atentamente este manual antes de utilizar, especialmente os avisos.

1. Lista de Acessoérios (Fig. 1)
1.A | Contra-angulo 1.B | Peca mdo 1.C | Base da peca mao Cabo para transferéncia de dados
1.E | Carregador 1.F | Bico de Pulverizagéo 1.G | Tamp&o de Silicone

2. Simbolos
/\ | Cuidado s | Fabricante CE€ ., Marcagio CE Consultar as instrugdes de utilizagéo
(@ | Informacao do produto | o] | Data de fabricagdo | ——— | Corrente direta Autoclavavel até 134 °C

[sN]; Nimero de série [O] | Equipamento de " | Em conformidade com a Apenas para uso em locais fechados

classe Il diretiva DEEE
Nimero no catalogo & {PecatipoB 4 | Manter afastado da chuva
3. Indicacoes de uso

Utilizar para o tratamento de canais radiculares dentarios com instrumentos endoddnticos em movimento continuo
rotativo ou alternativo controlado por binario.Este dispositivo s6 deve ser utilizado em ambiente hospitalar, clinicas ou
consultérios dentarios, por pessoal qualificado em odontologia, e ndo em ambiente rico em oxigénio.

4,

5.

Contra-indicacoes
N&o é recomendada a utilizagdo em pacientes com marcapasso ou outros implantes eletronicos. O aparelho
néo podera ser utilizado no tratamento de criangas ou gestantes.

Condicoes de funcionamento e armazenamento

2 * Armazenar e utilizar o aparelho em ambiente seguro e seco.

e FEvitar o contato com liquidos e com fontes de calor direta ou indireta.

e Para cumprir a informagéo de compatibilidade eletromagnética (CEM) e evitar perturbacoes, utilize o
aparelho distante de fontes de luzes fluorescentes diretas, transmissores de radio, controles remotos ou
aparelhos moveis de comunicagéo por Radio Frequéncia.

Nao carregar, operar ou armazenar o aparelho em temperaturas elevadas.

E obrigatdrio utilizar luvas e dique de borracha durante o tratamento.

Se ocorrerem avarias durante o tratamento, desligue a unidade e contate o seu servigco de pds-venda.
Nunca tente abrir ou reparar o aparelho sozinho, acarretara a perda da garantia.

6. Carregamento
Fig.6.A | O nimero de células mostra o nivel da bateria. Quando restar apenas uma célula, carregue o aparelho.
Fig.6.B | Ligar o adaptador & pega de méo conforme ilustrado.
Fig. 6.C | O monitor mostra # durante o carregamento.

A e Manter o aparelho afastado de fontes de calor e gas inflamavel.
e Carregar o aparelho quando estiver com baixa ou nenhuma bateria. Demasiados ciclos de carregamento



/ descarregamento podem reduzir a vida Util da bateria.
e Utilizar apenas o adaptador e a bateria especificados. Outros modelos poderédo danificar o aparelho.
e Nao utilizar o aparelho enquanto este estiver em carregamento.

7. Instalacao do contra-dngulo

Certifique-se de que 0 motor estd parado ao instalar o contra-angulo.

Conectar corretamente o contra-angulo a pega de mao. Utilizar apenas o contra-angulo original.

Fig. 7.B | O contra-angulo pode ser girado 340° desconectar, para facilitar a visualizagdo da tela durante o tratamento.
Colocar a protecao de silicone no contra-angulo. Remover apds a utilizagéo, retirar com cuidado.

Fig. 7.A

e \frificar a ligagdo adequada, desencaixar cuidadosamente o contra-angulo, para evitar que o motor
inverta a rotacao durante a utilizacao.

8. Colocacao dalima

Para colocagéo da lima: insira a lima e gire-a, certifique-se de que estd bem instalada.
Para remover a lima: solte a lima enquanto pressiona o botao.

Fig. 8.A

e Certifigue-se de que o motor esta parado antes de colocar a lima.
e \erificar a base da lima antes de a inserir. Nao utilizar a lima se a sua base estiver danificada.
Puxar cuidadosamente a lima para garantir que esta bem conectada.

® [nserir ou remover a lima com cuidado para evitar lesdes nos dedos.
Remover a lima sem pressionar o botéo podera danificar o eixo.

9. Controle do Dual Move
9. 1. Comunicacéo do Utilizador (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Contra-angulo 9.A.4 |Tecla </ - para selecionar uma memaria ou outros parametros
9.A.2 | Interruptor principal (ligar, iniciar / parar o motor) | 9.A.5 | Tecla >/ + para selecionar uma memdria ou outros parametros
9.A.3 | Tecla para selegao 9.A.6 | Tela/Monitor do usudrio

9.B | Monitor de Modo de Espera 9.C | Exibir comunicacéo de binario

9.B.1 | Nivel da bateria 9.C.1 | Escala do torque (N.cm)

9.B.2 | NUimero da memoria 9.C.2 | Cursor do valor do torque reverso

9.B.3 | Velocidade de funcionamento 9.C.3 | Exibigdo do torque em tempo real

9.B.4 | Direcdo da rotagao

9.B.5 | Valor do torque reverso

9. 2. Etapas de acionamento
1. Ligar / Desligar com botao @ (9.A.2)
Para ligar: Pressionar no botao 9.A.2 (@), aparecera no monitor o modo de espera.
O desligamento ocorrera automaticamente se o Dual Move n&o for utilizado por um determinado periodo
de tempo (temporizador).
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Para desligar: pressionar simultaneamente nos botdes 9.A.2 (@) € 9.A.4 ().

2. Selecionar programa de memdria com os botdes </ > (Fig. 9.D)
7 programas personalizados diferentes MO: modo reciprocante. M1...M6: rotagcao continua.
*MO Modo Reciprocante esta apenas disponivel quando especificado na caixa

é e Nunca utilizar limas reciprocantes em rotagéo continua.
e Nunca utilizar instrumentos de rotagéo continua no modo reciprocante.

3. Iniciar a rotagéo:
pressionar 9.A.2. A barra do torque em tempo real sera exibida.

4. Parar a rotagao:
pressionar o interruptor principal 9.A.2. O modo de espera sera exibido na tela/monitor.

2 e Certifique-se de que o aparelho esta com funcionamento correto antes de utiliza-lo.

e Substituir a lima no tempo certo para evitar que fratura dentro do canal. A fratura da lima pode
ocorrer devido a fadiga ciclica.

e Aplicar forca ou presséo no motor durante o uso pode causar a fratura da lima.

e Nao apertar o botdo para soltar a lima enquanto o motor estiver em funcionamento, caso contrario
a lima pode sair e causar acidentes.

¢ O ruido eletromagnético em ambientes proximos pode interferir com o funcionamento do aparelho
e comprometer o controle automatico. Verificar sempre no monitor se ha alteracao.

* A velocidade aumenta o risco de fratura da lima. Seguir as recomendacdes do fabricante em

@ e Em caso de avaria, comunique o problema ao seu servigo pos-venda.

relacdo a velocidade e verificar as configuragdes do motor antes utilizar.

e Utilizar apenas limas em Ni-Ti ou ago inoxidavel.

e Colocar uma protegao em silicone no contra-angulo antes de cada utilizagao e especialmente
quando combinado com o Dual Pex.

* Nao se esqueca de remover a lima do contra-angulo apds a utilizagao.

9. 3. Configuracoes gerais: velocidade, torque reverso, direcéo da rotagéo, angulos para MO (Fig. 9.E)
Selecionar a memdria (programa) com as teclas < / > e depois o parametro a desejado.
9.E.1 Interface em modo de esperado modo continuo 9.E5 Interface em modo de esperado modo MO*
9.E.2 Definigao da velocidade 9.E.6 Definigdo de angulo - para a frente para MO*
9.E3 Defini¢do do toque Reverso 9.E7 Defini¢ao de angulo reverso para MO*
9.E4 Definigéo da dire¢do

1 - Clicar em </ > (- / +) para escolher um ndmero de memodria
2 - Clicar na tecla S para selecionar o parametro desejado
3 - Clicar em </ > (- / +) para ajustar o parametro

M1 ..

. M6 | Rotaco continua | Velocidade da rotagdo | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,

900, 1000 rpm

Diregéo da rotagéo Fw: Para a frente (rotagdo no sentido hordrio)
Rev: Inversa (rotagéo no sentido anti horério)

Toruge Reverso RT 0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0,2.5,3.0,3.5,4.0 N.cm

Se a tenséo aplicada a lima alcangar 70 % do RT: soara um alarme intermitente.
Se 0 torque exceder o RT: soara um alarme continuo, o reverso automatico serd ativado para soltar




a lima. Quando o torque voltar a ser inferior ao RT, 0 aparelho reiniciard automaticamente.

Mo* Reciprocante® Para a frente: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
(opcional) Reverso: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
*MO Modo Reciprocante esta apenas disponivel quando especificado na caixa

A cada alteragdo, os novos parametros séo salvos automaticamente.
Havera mudanca automatica para tela no modo de espera se ndo houver atividade por um determinado periodo
de tempo (temporizador, configuragdes de fabrica de 5 segundos).

@ e Definir os parametros segundo as recomendagoes do fabricante da lima. P

e A utilizagao da fungéo do torque reverso pode efetivamente evitar a fratura da lima no canal.
e Se a ocorréncia do reverso automatico for muito frequente durante a utilizagéo, recapitule, irrigue
e lubrifique o canal ou aumente o torque segundo as recomendacdes do fabricante da lima.

9. 4. Configuracoes adicionais (Fig. 9.G)

1 - Quando o aparelho estiver desligado, pressionar simultaneamente no S e nos botbes principais.
2 - Clicar na tecla S para avancar e selecionar 0 parametro desejado.

3 - Clicar em </ > (- / +) para definir os valores.

4 - Pressionar no interruptor principal para sair deste modo e voltar a tela para 0 modo de espera.

Volume do bip (BEEP VOLUME) Tempo de inatividade (SET TIME)
Volume baixo (low), médio (mid) ou alto (high) dos Volta automaticamente a tela para 0 modo de espera

961 sinais sonoros. Definicdo de fabrica: Médio (Mid). 9G4 ap6s um determinado periodo de tempo em inatividade:
1-15s. Definigo de fabrica: 10s.
Desligar Automatico (AUTO PW.R) Calibragao (Calibration)
9.G.2 | Desliga automaticamente apés 3, 5, 10 ou 15 min. | 9.G.5 | Calibragdo automatica da velocidade e do torque.
Defini¢do de fabrica: 10 min. Consultar o préximo tdpico.

Orientacao do ecra (Hand)
9.G.3 | Orientacdo para a direta (RIGHT) ou esquerda (LEFT).
Defini¢éo de fabrica: DIREITA.

Quando conectado ao localizador apical Dual Pex, o Dual Move oferece funcionalidades avangadas, consultar
a secgdes de 10 a 13.

9. 5. Calibracéo (Fig. 9.H)
Conectar o contra-angulo a pega mao do Dual Move. Néo inserir a lima.

Entrar na interface de calibragao (consultar a seccéo As barras mostram 0 progresso.
9.H.1 | 9.4) e depois escolher 'ON’. Pressione o interruptor | 9.H.2 | 2 bips quando terminado.
principal para comegar a calibragdo.

9. 6. Codigos de erro

Sem bateria, ira desligar automaticamente. 913 Utilizag&o muito prolongada, risco de sobreaquecer. Parar
Carregar 0 aparelho imediatamente. o de utilizar o aparelho durante um periodo de tempo.
9.1.2 Sobrecarga do motor. Reduzir a carga.

9.1.1

e Seguir as instrugdes do fabricante da lima para definir as funcionalidades e parametros.
e Recomenda-se a realizagdo de uma calibragao apos 10-20 ciclos em autoclave para o contra-
angulo e toda vez que substitui-lo.
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* A calibragdo sera realizada com um nivel de bateria de no minimo 50 %.
e Nao aplicar pressao no contra-angulo durante a calibragao.
e Se surgir um codigo de erro, contate o seu servigo pés-venda.

MicroMega MicroMega

M ove ligado ao DGX (localizador apical)

Consultar o manual do utilizador do Dual Pex para o instalar corretamente antes de ligar ao Dual Move.

10. Ligacao do Dual Pex ao Dual Move (Fig. 10)

1 - Certificar-se de que o Dual Move esta no modo de espera.

2 - Verificar se a protecao de silicone cobre completamente toda a superficie metdlica do contra-angulo.

3 - Abrir a tampa de borracha e ligar ao cabo de transferéncia de dados no Dual Move.

4 - Ligar o Dual Pex e ligar o cabo de transferéncia de dados ao Dual Pex. CONNECTED ! surge no monitor do Dual
Move quando a ligacao foi feita corretamente.

11. Teste de conexao (Fig. 11)

Fig. 11.A | Inserir uma lima no contra-angulo, criar um curto-circuito entre 0 gancho labial e a lima.

Alima pode comegar a rodar se a funcionalidade “Auto start / stop” (secgdo 13, fig 13.C) estiver ativa.

Fig. 11.B | Carregar no interruptor de alimentagdo do Dual Move. Surge uma barra branca completa ao lado da linha que representa o
canal, indicando que o sistema esta com funcionamento devido e que pode ser utilizado.

Colocar o gancho labial no labio inferior do paciente e comecar o tratamento.

12. Orientacoes de tela do Dual Move durante o tratamento (Fig. 12)

Fig.12 | A banda branca no monitor do Dual Move mostra o progresso da lima no canal.
A frequéncia dos bips aumenta quando o ficheiro se aproxima do apice.

13. Funcionalidades combinadas (Fig. 13)
As funcionalidades avangadas seguintes apenas podem ser utilizadas quando o Dual Move esta ligado ao Dual Pex.

1 - Clicar em < / > para selecionar um nimero de memaria (M1...M6)

2 - Clicar na tecla S por mais de um segundo para entrar na interface de definicdo de funcionalidades avangadas.

3 - Clicar em </ > para ativar (ON) ou desativar (OFF) as funcionalidades avancadas. Se “CONNECT FUNCTION” estiver
desativado (OFF), todas as funcionalidades avangadas ficarao inativas, mesmo se forem ativadas individualmente
(respetivo estado definido para “ON”). O cédigo da funcionalidade seguinte a definir (APA, ASS, ASD) é exibido no
fundo do monitor.

4 - Clicar em S para mudar para a funcionalidade conjunta seguinte.

5 - Clicar em < / > para ativar (ON) ou desativar (OFF) a funcionalidade e depois em S para passar a funcionalidade
seguinte.

Ocorrera a volta automatica para o do modo de espera se nao houver atividade por um determinado periodo de tempo
(temporizador, configuragdes de fabrica de 5s).

Funcoes de ligagao (CONNECT Function) Paragem e arranque automaticos (AUTO Stt Stp — ASS)
Quando o Dual Move e o Dual Pex estao ligados, definir Quando a lima entra no canal, 0 motor ird iniciar-se

13.A " o 13.C . X ) -
como «ON» para poder utilizar as funcionalidades automaticamente. Quando a lima sai do canal, o motor ird
conjuntas, dependendo do seu estado. parar automaticamente.




Inversao automatica apical (APICAL Reverse - APA) Desaceleracao apical (Apical Slow Down - ASD)
Inversao automatica quando a lima chega ao ponto de 130 Desaceleragédo automatica depois de a lima exceder o ponto
referéncia () Reinicio automatico assim que volta a estar : de referéncia ().

acima do ponto de referéncia.

13.B

Estado de fabrica da funcionalidade avancada para cada Memdria:

Funcionalidade M1, M2, M3 M4, M5, M6

Inversédo Apical (APR) Ativado (ON) Desativado (OFF)

Inicio e Paragem Autométicos (ASS) Ativado (ON) Ativado (ON)

Desaceleragéo Apical (ASD) Desativado (OFF) Ativado (ON) ?

(*) A posigao do Ponto de Referéncia (PR) é definida pela interface do Dual Pex e depois é automaticamente enviada
para o Dual Move e exibida como um cursor no monitor do Dual Move. Quando a lima alcangar o ponto de referéncia,
o Dual Move ira iniciar a Inversao APICAL, Desaceleracao APICAL, dependendo do seu respetivo estado (ON / OFF).

Fig. 13.F | Ponto de Referéncia (PR) Fig. 13.G | Nova posicao para o PR Fig. 13.H | O PR ¢ alcangado
definido através da interface do
localizador apical.

e Apenas utilizar o cabo de transferéncia de dados original, caso contrario os aparelhos podem ficar
& danificados.

e Manusear os aparelhos com cuidado.

e N&o atirar, abanar ou bater no aparelhos. Nao colocar os aparelhos em contato com liquidos.

e Certificar-se de que os dois aparelhos estao ligados de forma correta.
@ e Depois de ligar os dois aparelhos, verificar cuidadosamente os cabos para garantir uma ligagao estavel
e uma transmissao de dados precisa.
e Em alguns casos, a determinagao da posi¢éo da lima pode ser impossivel (canal obstruido) ou imprecisa
(morfologia anémala ou estranha do canal). Pode ser necessario um Raio-X para confirmar os resultados.
e Se a posicao da lima exibida nao mudar quando a lima entrar no canal, o aparelho pode nao funcionar
corretamente. Nao utilizar e contatar o servigo pds-venda.

14. Manutencao
14. 1.Notificagdes

o Utilizar luvas e seguir atentamente as instrugoes para evitar contamina¢des durante a manutencao.
e Consultar as diretrizes, normas e requisitos nacionais referentes a limpeza, desinfecdo e
esterilizacao.

utilizagéo. Seguir as etapas necessarias antes do primeiro tratamento.
e QOs protocolos de limpeza e desinfecao séo especificos de cada componente. Certifique-se de
que segue o procedimento correto abaixo ao realizar a manutencao didria.

@ e O aparelho e os seus componentes nao foram desinfetados nem esterilizados antes da primeira

14. 2.Procedimento

e O procedimento abaixo sera seguido da etapa 1 a 6 antes do primeiro tratamento e depois de
Y " \ todos os tratamentos subsequentes.
53



54

Procedimento passo a passo para componentes autoclavaveis

Manga de silicone
PN:51200161

para eliminar a contaminagdo visivel. Usar um pano macio embebido
numa solugdo de limpeza suave e sem aldeidos para limpar todos 0s
componentes 3 vezes. Lavar os componentes sob dgua corrente durante
5 minutos e secar com um pedago de gaze estéril.

Usar uma seringa de trés vias, etc. para soprar qualquer resto de
humidade que possa haver dentro do contra-angulo.

Detergente: Metrex EmPower

Concentragdo: 1:128

Temperatura; 20 °C~40 °C

ou

Limpeza automatizada: colocar cuidadosamente os componentes na
magquina de limpeza e desinfecéo dentro de um tabuleiro, definir os
parametros como se segue € iniciar o programa:

* 4 min de pré-lavagem com dgua fria (<40 °C);

® Drenar

* 5 min de lavagem com um produto de limpeza alcalino suave a 55 °C;
® Drenar

© 3 min de neutralizagdo com dgua morna (>40 °C);

® Drenar

* 5 min de enxaguamento intermédio com dgua morna (>40 °C);

® Drenar

0s processos de limpeza automatizados foram validados com neodisher
MediClean forte a 0,5% (Dr. Weigert).

Pecas afetadas Processamento Aviso
Contra-angulo Limpeza manual: enxaguar bem os componentes sob dgua corrente ® Remover a lima e desprender
PN:51200158 durante 5 minutos e escova-los 3 vezes com uma escova macia 0 contra-angulo antes de o

limpar.

* Nao usar um dispositivo de
limpeza ultrassonica para
limpar o contra-angulo.

o Se forem usadas maquinas de
limpeza e desinfecéo, estas
tém de estar aprovadas em
conformidade com a EN ISO
15883 e as instrugdes de
utilizag&o do fabricante tém
de ser observadas. Evitar o
contacto entre o contra-angulo
e qualquer instrumento, kit,
suporte ou recipiente.

o Verificar se o contra-angulo
esta seco antes de avangar
para 0 passo seguinte.

2 - Desinfecao

Manga de silicone
PN:51200161

norma EN ISO 15883).

Foi validado um ciclo de desinfe¢do de 5 min a 93 °C para o dispositivo
alcangar um valor AQ de 3000.

Depois da limpeza manual, os instrumentos devem ser desinfetados
automaticamente ou esterilizados imediatamente. A desinfegdo manual
nao é recomendada.

Pecas afetadas Processamento Aviso
Contra-angulo Mdquina de limpeza e desinfegdo térmica automatizada em
PN:51200158 conformidade com os requisitos nacionais relativamente ao valor A (ver

Manga de silicone
PN:51200161

limpeza e desinfegdo. Se necessario, pode ser usado um pano que néo
largue pelos para uma secagem manual extra. Encher as cavidades dos
instrumentos com ar comprimido estéril.

Pecas afetadas Processamento Aviso
Contra-angulo Secagem automatizada:
PN:51200158 Secar o exterior do instrumento no ciclo de secagem da maquina de




4 - Teste de funcionamento, lubrificagao:

Manga de silicone
PN:51200161

instrugdes de utilizagao. Se necessario, repetir o reprocessamento
até o componente ficar visivelmente limpo.

Antes de 0 embalar e autoclavar, verificar se @ manutencéo do
dispositivo foi feita de acordo com as instrugdes do fabricante.
Lubrificagéo:

Fixar o bico de pulverizagdo a lata de dleo e ao contra-angulo,
premir o botdo da lata de dleo durante mais de 3 segundos até todo
0 dleo preto sair da cabega do contra-angulo.

Pecas afetadas Processamento Aviso
Contra-angulo Inspecionar visualmente a limpeza dos componentes e voltar a 0 contra-angulo tem de
PN:51200158 montar. Executar o teste de funcionamento de acordo com as ser lubrificado antes de ser

autoclavado.
® Apenas o contra-angulo
precisa de ser lubrificado.

5 - Embalagem

Manga de silicone
PN:51200161

Pecas afetadas Processamento Aviso
Contra-angulo Embalar os instrumentos em material de embalagem adequado a o Verificar o periodo de validade
PN:51200158 esterilizagéo. das bolsas especificado pelo

fabricante para determinar a
durabilidade.

® Usar bolsas que suportem
temperaturas até aos 141°C e
que estejam em conformidade
com a norma EN ISO 11607.

6 - Esterilizagao

Manga de silicone
PN:51200161

EN 13060/EN ISO 17665) de acordo com 0s requisitos do respetivo
pais.

Requisitos minimos: 3 min a 134 °C (na UE: 5 min a 134 °C)
Temperatura maxima de esterilizagdo 137 °C

A esterilizagao flash ndo é permitida para instrumentos com limen!

Pecas afetadas Processamento Aviso
Contra-angulo Esterilizar os instrumentos por um processo de esterilizagéo a vapor | e Usar apenas dispositivos
PN:51200158 de pré-vacuo fracionado (em conformidade com a norma EN 285/ aprovados para autoclave em

conformidade com a EN 13060
ou a EN 285.
¢ 0 procedimento de
esterilizagdo tem de estar
conforme com a IS0 17665.
 Esperar que 0s instrumentos
arrefecam antes de Ihes tocar.

7 - Armazenamento

Manga de silicone
PN:51200161

de utilizagéo.

Pecas afetadas Processamento Aviso
Contra-angulo Guardar os instrumentos esterilizados num local seco, limpo e sem | A esterilidade ndo pode ser
PN:51200158 p6 a temperaturas moderadas. Consultar o rétulo e as instrugdes garantida caso a embalagem

esteja aberta, danificada ou
hdmida.

o Verificar a embalagem antes
da utilizacéo (integridade da
embalagem, auséncia de
humidade e prazo de validade).
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Procedimento de desinfegao de componentes

Pecas afetadas

Processamento

Aviso

Peca de mao

Base da pega de mao
PN:51200160

Cabo de transferéncia de
dados
PN:51200159

Adaptador
PN:51200157

Limpar todas as superficies com um pano ligeiramente humedecido
com etanol para desinfecdo (etanol 70 a 80% vol.) durante, pelo
menos, 2 min, e repetir 5 vezes.

® N&o desinfetar com nada a
ndo ser etanol para desinfe¢ao
(etanol 70 a 80% vol.).

© N&o usar demasiado etanol,
pois pode entrar na maquina e
danificar os componentes no
seu interior.

* Ndo usar uma maquina de
limpeza e desinfecéo para
limpar estes componentes.

e Utilizar apenas Alcool para desinfetar (Etanol com vol. de 70 a 80 %).

e Nao utilizar muito &lcool para evitar que entre no aparelho e cause danos nos componentes

internos.

15.

Informacoes Técnicas Importantes

Dimensdes - Peso

20 cm x 17,5 cm x7 cm (embalagem) - 700g

Contra-angulo

Compativel com instrumentos rotativos e alternativos, equipado com lima de canal radicular de niquel titanio d
2,35 mm em conformidade com a norma ISO 1797:2017, Tipo 1, Comprimento das limas 11-31mm.

Alimentagéo

Bateria de litio de 3.7V, 1500mAh

Carregador

CA 100-240V - 50/60Hz - 0.2A

Intervalo de bindrio

0,5Ncm - 4Ncm

Intervalo de velocidade

120 - 1000 tr / min

Classe de seguranca elétrica - Peca
aplicada

Classe Il - Type B

Condigdes em funcionamento

condensagéo a 0°
Altitude < 2000 m acima do nivel do mar

Utilizar apenas em espacos fechados 10°C / 40 °C - Umidade relativa 30%~75% sem

Condigdes de transporte e armazenamento

Pressao atmosférica 70 kPa - 106 kPa

-20 °C / +55 °C - Umidade Relativa 20 % - 80 %, sem condensacéo a > 40 °C

16. Garantia

As inspecoes e reparacdes devem ser apenas realizadas pela Micro-Mega ou por um parceiro aprovado.

O seu produto é um aparelho médico preciso, fabricado sob as melhores condi¢des de qualidade e teste.

Para garantir um acompanhamento e rastreabilidade individuais do seu produto, preencha o registo de garantia online
no site www.micro-mega.com até 10 dias apds a sua compra. Isto ird acionar os procedimentos pds-venda do seu
aparelho para que a Micro-Mega possa prestar um servico completo.
A bateria tem uma garantia de um ano pela Micro-Mega, a pe¢a manual do motor e 0 contra-angulo tém garantia de
dois anos contra defeitos de fabrica, excluindo falhas causadas pela utilizagdo incorreta, manutengédo inadequada,
danos acidentais (queda, impacto, etc.), tentativa de intervencao ou reparagdes por pessoal ndo aprovado pela Micro-
Mega, tentativa de modificagao do produto.



17. Declaracao
Imagens n&o contratuais. A Micro-Mega reserva-se o direito de alterar as caracteristicas do seu produto sem aviso prévio.

7% COLTENE Distribuido por Micro-Mega Fabricado por Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - France No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu -China

Caretechion GmbH
EC |REP Niederrheinstr. 71, 40474

Duesseldorf, Germany c € 0197  Ano da marcagéo CE: 2017 P
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MicroMega

Move

Lees deze handleiding voor gebruik a.u.b zorgvuldig door, vooral de waarschuwingen.

1. Lijst met accessoires (Fig. 1)

1.A | Hoekstuk 1.B | Handstuk 1.C | Handstuk basis 1.D | Kabel gegevensoverdracht
1.E | Oplader 1.F | Sproeimondstuk 1.G | Siliciumhoes
2. Symbolen

/\ | Voorzichtig sl | Fabrikant CE€ .| EG markering @ | Raadpleeg de instructies voor gebruik
@ | Productinformatie | (] | Fabricagedatum ——— | Gelijkstroom ir] | Kan gesteriliseerd worden tot max. 134° C
['sN]} Serienummer [O] | Klasse Il uitrusting R | Volg de WEEE Richtliin | {™} | Uitsluitend voor gebruik binnenshuis

REF|} Catalogusnummer { & | B type toegepast deel -~ Droog bewaren
3. Gebruiksaanwijzing

Te gebruiken voor wortelkanaalbehandelingen met endodontische instrumenten met een gecontroleerd koppel en en
continue roterende of reciproke beweging. Dit apparaat mag alleen worden gebruikt in ziekenhuisomgevingen,
klinieken of tandartspraktijken en uitsluitend door gekwalificeerd tandheelkundig personeel en niet in een zuurstofrijke

omgeving.

4.

5.

Tegenindicaties
We raden aan om dit medische toestel niet te gebruiken bij patiénten met pacemakers of andere elektrische
implantaten. Het toestel mag niet gebruikt worden om kinderen of zwangere vrouwen te behandelen.

Werk- en opslagvoorwaardene

A

Het toestel in een veilige en droge omgeving gebruiken en opslaan.
Vermijd blootstelling aan vloeistoffen en directe of indirecte warmtebronnen.
Om te voldoen aan de elektromagnetische compatibiliteitseisen (CEM) en storingen te vermijden, houdt

u het toestel bij gebruik uit de buurt van fluorescerende lampen, stralingsbronnen, afstandsbedieningen

of mobiele toestellen voor RF communicatie.

Het toestel niet opladen, gebruiken of opslaan bij hoge temperaturen.

Handschoenen en een rubberen dam zijn verplicht tijdens de behandeling.

Als het tijdens de behandeling blokkeert, zet u de eenheid af en neemt u contact op met de dienst

naverkoop.
e Het toestel niet zelf openen of repareren, anders vervalt de waarborg.

6. Opladen
Fig. 6.A | Het aantal cellen toont het batterijniveau. Laad het toestel op als er één cel overblijft.
Fig. 6.B | Verbind de adaptor met het handstuk zoals getoond.
Fig.6.C | Het scherm licht op # tijdens het opladen.

e e Houd het toestel uit de buurt van warmtebronnen en ontvlambare materialen.

e | aad het toestel op als het vermogen laag of nul is. Het leven van de batterij wordt verkort door te vaak
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op- en ontladen.

e Gebruik alleen de speciale adaptor en batterij. Andere modellen kunnen het toestel beschadigen.
e Gebruik het toestel niet als het oplaadt.

7. Ins

tallatie van het hoekstuk

Fig. 7.A

Zorg ervoor dat de motor is uitgeschakeld als u het hoekstuk installeert.
Verbind het hoekstuk correct met het handstuk. Gebruik alleen het originele hoekstuk.

Fig.7.B

Het hoekstuk kan 340° draaien zonder dat u het toestel dient af te zetten, zodat u het scherm tijdens de behandeling
gemakkelijk kunt bekijken.

Plaats de beschermende siliconenhoes over het hoekstuk. Trek langzaam en recht weg als u ze na gebruik verwijdert.

A

Controleer de verbinding door zachtjes aan het hoekstuk te trekken, om onverwachte omkering van de
richting van de motor tijdens het gebruik te vermijden.

8. Installatie van de vijl

Fig. 8.A

Om de vijl te installeren: steek de vijl erin en draai, zorg voor een juiste plaatsing.
Om de vijl te verwijderen: laat de vijl los terwijl u op de knop drukt.

A
@

Zorg ervoor dat de motor is uitgeschakeld voor u de vijl installeert.
Inspecteer de kop van de vijl voor u ze installeert. Gebruik de vijl niet als de kop beschadigd is.
Trek de vijl zachtjes terug om er zeker van te zijn dat ze veilig verbonden is.

Plaats of verwijder de vijl zorgvuldig om letsel aan vingers te vermijden.
Als u de vijl verwijdert zonder op de knop te drukken, kan de spoel beschadigd worden.

9. Dual Move controle
9. 1. Gebruikersinterface (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)
9.A.1 | Hoekstuk 9.A.4 | </ - toets om een geheugen of andere parameters te selecteren
9.A.2 | Hoofdschakelaar (in- en uitschakelen motor/stop) | 9.A.5 | >/ + toets om een geheugen of andere parameters te selecteren
9.A.3 | Selectietoets 9.A.6 | Scherm gebruiker
9.B | Standby scherm 9.C | Scherm koppelinterface
9.B.1 | Batterijniveau 9.C.1 | Torsieschaal (N.cm)
9.B.2 | Geheugennummer 9.C.2 | Cursor waarde terugslagkoppel
9.B.3 | Loopsnelheid 9.C.3 | Torsie scherm in real time
9.B.4 | Draairichting
9.B.5 | Waarde terugslagkoppel

9. 2. Stappen voor het gebruik

1. Aan/ Uit met @ knop (9.A.2)

Aanzetten: druk op de 9.A.2 knop (@), het standby scherm wordt getoond.

Dual Move schakelt automatisch uit als hij een tijdje niet gebruikt wordt (time-out moet worden ingesteld).
Uitzetten: druk tegelik op 9.A.2 (@) en 9.A.4 (E4) knoppen.




2 2

Selecteer geheugenprogramma met < / > knoppen (Fig. 9.D)

7 verschillende instelbare programma's. MO: wederkerigheidsmodus. M1...M6: continu rotatie.
*MO Wederkerigheid is alleen verkrijgbaar als de doos het vermeldt

A ¢ Nooit wederkerige vijlen gebruiken bij continu rotatie.

* Nooit continu draaiende instrumenten gebruiken in wederkerigheidsmodus.

3. Start het roteren:
druk op 9.A.2. De real-time torsiebalk wordt getoond.

4. Stop de rotatie:
druk op de hoofdschakelaar 9.A.2. Het standby scherm wordt getoond.

A\ -

D

Zorg ervoor dat het toestel goed werkt voordat u het in de mond gebruikt.

Vervang de vijl op tijd om te vermijden dat de vijl in het kanaal breekt. De vijl kan breken door
cyclische/torsie moeheid.

Zware kracht/druk van de hand op de endo motor tijdens gebruik kan tot het breken van de vil
leiden.

Druk niet op de knop om de vijl los te maken terwijl de motor nog aan staat, anders kan de vijl
loskomen en de patiént verwonden.

Elektromagnetisch lawaai in de omgeving kan de werking van het toestel verstoren en de
automatische controle van het toestel in het gedrang brengen. Kijk altijd na of het scherm niet
gestoord is.

In geval van gestoorde werking, stopt u met het gebruik van het toestel en meldt u het probleem
aan uw dienst naverkoop.

Snelheid verhoogt het risico op afbreken van de vijl. Volg a.u.b. de aanbevelingen van de fabrikant
in verband met snelheid en controleer de instellingen van de motor voor gebruik.

Gebruik alleen Ni-Ti of roestvrij stalen vijlen.

Plaats een siliconen hoes op het hoekstuk voor gebruik en vooral bij gecombineerd gebruik met
Dual Pex.

Vergeet na gebruik niet om de vijl uit het hoekstuk te verwijderen.

9. 3. Algemene instellingen: snelheid, terugslagkoppel, draairichting, hoeken voor MO (Fig. 9.E)
Selecteer het geheugen (programma) met < / > toetsen, dan de in te stellen parameter.

9.E1 Standby interface continu modus 9.E5 Standby interface van MO modus*

9.E.2 Instelling snelheid 9.E.6 Voorwaarts hoekinstelling voor MO*

9.E3 Instelling terugslagkoppel 9.E7 Achteruit hoekinstelling voor MO*

9.E4 Instelling richting

1-Druk op </ > (- / +) om een geheugennummer te kiezen
2 - Druk op de S toets om de in te stellen parameter te selecteren
3 -Druk op </ > (-/+)om de parameter aan te passen

Mi...
Mé

Continu rotatie | Rotatiesnelheid 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,

900, 1000 rpm

Draairichting Fw: Voorwaarts (met de klok mee)
Rev: Achteruit (tegen de klok in)

Terugslagkoppel RT 0.5,0.8,1.0,1.2,15,2.0,2.5,3.0,3.5,4.0N.cm
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geluidsalarm.

M1 ... M6 Continu rotatie Als de inspanning die op de vijl wordt uitgeoefend 70% van het RT bereikt: onderbroken

Als het koppel RT overschrijdt: continu alarm, de automatische omkeer wordt
geactiveerd om de vijl los te laten. Als het koppel opnieuw onder het RT komt, wordt het
toestel automatisch opnieuw opgestart.

MO0* (optioneel) | Wederkerigheid* Voorwaarts: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°,170°, 210°, 250°
Achteruit: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

*MO Wederkerigheid is alleen verkrijgbaar als de doos het vermeldt
Bij elke verandering worden de nieuwe parameters automatisch opgeslagen.

Automatisch overschakelen naar het standby scherm als er even niets gebeurt (time-out moet worden ingesteld,
de fabriekswaarde is 5 seconden).

@

e Stel de parameters a.u.b. in volgens de aanbevelingen van de fabrikant.
e Het gebruik van het terugslagkoppel kan er effectief voor zorgen dat de vijl niet in het kanaal

afbreekt.

e Als de automatische omkering te veel gebruikt wordt, gelieve te recapituleren, irrigeren en het
wortelkanaal te smeren of het koppel te verhogen zoals de fabrikant van de vijl aanbeveelt.

9. 4. Extrainstellingen (Fig. 9.G)
1 - Als het toestel uit staat, drukt u tegelijk op S en de belangrijkste knoppen.
2 - Druk op de S om de in te stellen geavanceerde parameters te selecteren

3 - Druk

op </ > (-/+)om waarden in te stellen.

4 - Druk op de hoofdschakelaar om deze modus te verlaten en terug naar het standby scherm te gaan.

Biepvolume (BEEP VOLUME) Inactiviteitsduur (SET TIME)

9.G.1 | Laag (low), gemiddeld (mid) of hoog (high) volume 9.G.4 | Automatisch terugkeren naar het standby scherm na de
geluidssignalen. Fabrieksinstellingen: Gemiddeld(Mid). ingestelde inactiviteitstijd: 1-15s. Fabrieksinstellingen: 10s.
Automatisch uitschakelen (AUTO P.W.R) Kalibrering (Calibration)

9.G.2 | Automatisch uitschakelen na 3, 5, 10 of 15 min. 9.G.5 | Snelheid en koppeling automatisch kalibreren. Zie
Fabrieksinstellingen: 10 min. volgende sectie.

Oriéntatie beeldscherm (Hand)

9.G.3 | Naar rechts (RIGHT) of links (LEFT) gericht.

Fabrieksinstellingen: Rechterkant.

Bij verbinding met Dual Pex apex locator, biedt Dual Move geavanceerde functies, zie secties 10 tot 13.

9. 5. Kalibratie (Fig. 9.H)
Verbind het hoekstuk correct met het Dual Move handstuk. Steek er geen vijl in.

9.H.1

Ga naar de kalibratie-interface (zie sectie 9.4) en
kies dan "ON’. Druk op de hoofdschakelaar om de
kalibratie te beginnen.

9.H.2

De balken tonen de voortgang.
2 bieps als het klaar is.

9. 6. Foutcodes

9.1

De batterij is leeg, het toestel wordt automatisch
uitgeschakeld. Laad het toestel onmiddellijk op.

Langdurig gebruik, risico op oververhitting. Stop even met
gebruiken.

9.1.2

Overbelaste motor. Verminder de belasting.




e \olg de instructies van de fabrikant van de vijl om de functies en de parameters in te stellen.
@ e Kalibratie wordt sterk aanbevolen na 10-20 sterilisatiecycli voor het hoekstuk en nadat hij
vervangen is.
¢ Een kalibratie moet gebeuren met minimaal batterijniveau van 50%.
e QOefen geen druk uit op het hoekstuk bij het kalibreren.
e Als er een foutcode wordt getoond, neemt u best contact op met de dienst naverkoop.

MicroMega MicroMega

MO\/G verbonden met DGX (apicale localisator) ?

We verwijzen naar de gebruiksaanwijzing van Dual Pex voor een correcte installatie voor verbinding met Dual Move.

11. Verbinding Dual Pex met een Dual Move (Fig. 10)

1 - Zorg ervoor dat Dual Move in standby modus staat.

2 - Controleer of de silicium beschermhoes het volledige metalen opperviak van het hoekstuk bedekt.

3 - Open de rubberen hoes en plug de gegevensoverdrachtkabel in de Dual Move.

4 - Zet Dual Pex op ON en verbind de gegevensoverdrachtkabel met Dual Pex. CONNECTED! wordt getoond op het
scherm van Dual Move als de verbinding correct is gebeurd.

12. Testen verbinding (Fig. 11)

Fig. 11.A | Steek een vijl in het hoekstuk, creéer een kortsluiting tussen de lipklem en de vijl.

De vijl kan beginnen draaien als de “Auto start / stop” functie (sectie 13, afb. 13.C). is geactiveerd.

Fig. 11.B | Druk op de Dual Move schakelaar. Een volledige witte balk verschijnt naast de lijn die het kanaal voorstelt, en geeft aan dat het
systeem correct werkt en klaar is voor gebruik.

Hang de liphaak aan de onderlip van de patiént en begin met de behandeling.

12. Dual Move scherm tijdens de behandeling (Fig. 12)

Fig. 12 | De witte streep op het Dual Move scherm toont de voortgang van de vijl in het kanaal.
De frequentie van de bieptoon verhoogt als de vijl de apex nadert.

13. Combinatiefuncties (Fig. 13)

De volgende geavanceerde functies zijn alleen bruikbaar als Dual Move verbonden is met Dual Pex.

1 - Druk op </ > op een geheugennummer te selecteren (M1...M6)
2 - Druk langer dan een seconde op de S toets voor toegang tot de interface voor het instellen van de geavanceerde functies.
3 - Druk op </ > (ON) om de geavanceerde functies te activeren of (OFF) uit te schakelen. Indien “CONNECT FUNCTION”
is uitgeschakeld (OFF), zullen alle geavanceerde functies niet actief zijn, zelfs als ze elk apart geactiveerd zijn (respectieve
status ingesteld op “ON”). De code van de volgende in te stellen functie (APA, ASS, ASD) wordt onderaan het scherm
getoond, net naast de status van de batterij.
4 - Druk op S om over te gaan naar de volgende combinatiefunctie.
5 - Druk op </ > (ON) om de functie te activeren of uit te schakelen (OFF) en dan op S om naar de volgende functie te gaan.
Automatisch terugkeren naar het standby scherm als er even niets gebeurt (time-out moet worden ingesteld, de fabriekswaarde
is 5 seconden).
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Verbindingsfuncties (CONNECT Function) Automatische start stop (AUTO Stt Stp — ASS)

13A Als Dual Move en Dual Pex verbonden zijn, stelt u ,ON“ in 13.C Als de vijl in het gat van het kanaal komt, start de motor

) zodat u de combinatiefuncties kunt gebruiken, afhankelijk : automatisch. Als de vijl het gat van het kanaal verlaat, zal

van hun status. het automatisch stoppen.
Apicaal automatische omkeer (APICAL Reverse - APA) APICAAL vertraging (Apical Slow Down - ASD)
Automatisch omkeren als de vijl het referentiepunt bereikt Automatisch vertragen zodra de vijl het referentiepunt

13.B . X 13.D N
(*). Automatisch herstarten zodra ze terug boven het voorbij is (*).
referentiepunt komt.

Fabrieksinstelling van geavanceerde functie voor elk geheugen:

Functie M1, M2, M3 M4, M5, M6
' Apicale omkering (APR) Geactiveerd (ON) Uitgeschakeld (OFF)

Automatisch Starten & Stoppen (ASS) Geactiveerd (ON) Geactiveerd (ON)

Apicale vertraging (ASD) Uitgeschakeld (OFF) Geactiveerd (ON)

(*) De positie van het referentiepunt (RP) wordt ingesteld via de Dual Pex interface en dan automatisch doorgestuurd
naar Dual Move en als een cursor weergegeven op het Dual Move scherm. Als de vijl het referentiepunt nader, zal Dual
Move met de APICALE omkering beginnen, APICALE vertraging in functie van hun respectieve status (ON / OFF).

Fig. 13.F | Referentiepunt (RP) bepaald via de | Fig. 13.G | Nieuwe positie voor RP Fig. 13.H | RP is bereikt
interface van de apex localisator

e Gebruik alleen de originele gegevensoverdrachtkabel, anders kan het toestel schade oplopen.
A * Behandel de toestellen met zorg.
e Niet gooien, schudden of schokken met de toestellen. Geen vioeistoffen over de toestellen gooien.

e Nadat de twee toestellen verbonden zijn, trekt en duwt u zachtjes aan de stekkers om zeker te zijn van
een stabiele verbinding en een correcte overdracht van de gegevens.

e In sommige gevallen kan de positie van de vijl niet (geblokkeerd kanaal), of niet juist (@bnormaal of
ongewoon wortelkanaal) bepaald worden. Een rontgenfoto kan nodig zijn om de resultaten te bevestigen.

¢ Als de getoonde positie van de vijl niet beweegt als de vijl in het wortelkanaal dringt, werkt het toestel
misschien niet goed. Gebruik het niet verder en neem contact op met de dienst naverkoop.

@ e Zorg ervoor dat de toestellen correct zijn verbonden.

14. Onderhoud
14. 1.Inleiding

onderhoud uitvoert.
* We verwijzen naar uw nationale richtlijnen, normen en eisen voor het reinigen, ontsmetten en
steriliseren.

f ¢ Draag handschoenen en volg de instructies zorgvuldig om kruisbesmetting te vermijden als u het

e * Het toestel en de onderdelen zijn voor het eerste gebruik niet ontsmet of gesteriliseerd. Volg a.u.b.
de nodige stappen voor de eerste behandeling.
e FElk onderdeel heeft zijn specifieke reinigings- en ontsmettingsprotocols. Volg zeker de juiste
procedure hieronder als u het dagelijkse onderhoud uitvoert.
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14. 2.Procedure

ﬁ * De procedure hieronder wordt gevolgd van stap 1 tot 6 voor de eerste behandeling en na elke

daarop volgende behandeling.

Stap-voor-stapprocedure voor autoclaveerbare onderdelen

aldehyde en reinig alle onderdelen 3 keer. Spoel de onderdelen

5 minuten schoon onder stromend water en droog ze af met een
steriel gaasje.

Gebruik een driewegspuit of iets dergelijks om restanten van vocht
uit het hoekstuk te blazen.

Reinigingsmiddel: Metrex EmPower

Concentratie: 1:128

Temperatuur; 20°C~40°C

of

Automatische reiniging: Leg de onderdelen voorzichtig op een tray
in het was-/desinfectieapparaat, stel de volgende parameters in en
start het programma:

® 4 min. voorspoelen met koud water (<40°C)

o Water laten weglopen

* 5 min. wassen met een mild alkalisch reinigingsmiddel, op 55°C;
o \Water laten weglopen

© 3 min. neutraliseren met warm water (>40°C);

o Water laten weglopen

* 5 min. tussentijds spoelen met warm water (>40°C);

o Water laten weglopen

De automatische reinigingsprocessen zijn gevalideerd met gebruik
van 0,5% neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

Betrokken onderdelen | Bewerking Waarschuwing

Hoekstuk Handmatige reiniging: Spoel de onderdelen grondig schoon onder  Verwijder voor het reinigen de

PN:51200158 stromend water gedurende 5 minuten, en borstel ze 3 keer af met vijl en koppel het hoekstuk los.
. een zachte borstel, om zichtbaar vuil te verwijderen. Gebruik een * Reinig het hoekstuk niet in een

ﬁwcgrgggglg 1 zachte doek die is gedrenkt in een mild reinigingsmiddel zonder ultrasoon reinigingsapparaat.

* Maak alleen gebruik van
was-/desinfectieapparaten
die zijn goedgekeurd volgens
EN ISO 15883 en raadpleeg
de gebruiksaanwijzing van
de fabrikant. Zorg dat het
hoekstuk en instrumenten,
sets, houders of reservoirs
elkaar niet raken.

® 7org dat het hoekstuk droog
is voor u doorgaat met de
volgende stap.

2 - Desinfectie

93°C gevalideerd voor het bereiken van een AO-waarde van 3000.
Desinfecteer of steriliseer instrumenten die handmatig gereinigd zijn
direct daarna automatisch. Handmatige desinfectie wordt afgeraden.

Betrokken onderdelen | Bewerking Waarschuwing
Hoekstuk Automatische thermische desinfectie in het was-/

PN:51200158 desinfectieapparaat, in overeenstemming met de nationale vereisten

Siliconenhus ten aanzien van de AO-waarde (zie EN ISO 15883).

PN:51200161 Voor het apparaat is een desinfectiecyclus van 5 min. desinfectie op

=

65



66

Betrokken onderdelen

Bewerking

Waarschuwing

Hoekstuk
PN:51200158

Siliconenhuls
PN:51200161

Automatisch drogen:

Droog de buitenkant van het instrument met behulp van de
droogcyclus van het was-/desinfectieapparaat. Indien nodig kan er
daarnaast handmatig worden gedroogd met behulp van een niet-
pluizende doek. Blaas holten van instrumenten door met steriele
perslucht.

4 - Functioneel testen, smeren:

PN:51200161

onderdeel zichtbaar schoon is.

Zorg dat het apparaat voor het verpakken en autoclaveren is
onderhouden zoals in de gebruiksaanwijzing van de fabrikant staat
voorgeschreven.

Smeren:

Sluit de spuitmond op de oliespuit en het hoekstuk aan, druk de
knop van de oliespuit meer dan 3 seconden in, tot er zwarte olie uit
de kop van het hoekstuk loopt.

Betrokken onderdelen | Bewerking Waarschuwing

Hoekstuk Controleer visueel of de onderdelen schoon zijn en monteer ze ® 7org dat het hoekstuk
PN:51200158 daarna. Voer een functiecontrole uit volgens de gebruiksaanwijzing. gesmeerd is voor het wordt
Siliconenhuls Herhaal de reiniging, desinfectie en sterilisatie indien nodig, tot het geautoclaveerd.

o Alleen het hoekstuk hoeft te
worden gesmeerd.

5 - Verpakking

Minimale vereisten: 3 min. op 134°C (in de EU: 5 min. op 134°C)
Maximale sterilisatietemperatuur: 137°C
Voor instrumenten met een lumen is flitssterilisatie niet toegestaan!

Betrokken onderdelen | Bewerking Waarschuwing
Hoekstuk Doe de instrumenten in een geschikt e Controleer de door de fabrikant
PN:51200158 sterilisatieverpakkingsmateriaal. aangegeven geldigheidsduur
- van de sterilisatiezakken om de
Siliconenhuls )
PN:51200161 houdbaarheid vast te stellen.
e Gebruik sterilisatiezakken
die bestand zijn tegen
temperaturen tot 141°C en die
voldoen aan EN ISO 11607.
6 - Sterilisatie
Betrokken onderdelen | Bewerking Waarschuwing
Hoekstuk Steriliseer instrumenten met behulp van een stoomsterilisatieproces | ® Gebruik alleen volgens
PN:51200158 met een gefractioneerd voorvaculim (volgens EN 285/EN 13060/ EN 13060 of EN 285
Siliconenhuls EN ISO 17665), in overeenstemming met de vereisten van het goedgekeurde autoclaven.
PN:51200161 desbetreffende land. « De sterilisatieprocedure moet

voldoen aan ISO 17665.
o \Wacht tot de instrumenten zijn
afgekoeld voor u ze aanraakt.




7 - Bewaren

Betrokken onderdelen

Bewerking

Waarschuwing

Hoekstuk
PN:51200158

Siliconenhuls
PN:51200161

raadpleeg de gebruiksaanwijzing.

Bewaar gesteriliseerde instrumenten in een droge, schone, stofvrije
omgeving, op een gemiddelde temperatuur. Kijk op het etiket en

o Steriliteit kan niet worden
gegarandeerd als de
verpakking geopend,
beschadigd of nat is.

 Controleer de verpakking altijd
eerst voor gebruik (kijk of de
verpakking nog heel is, niet
vochtig is en of de vervaldatum
niet verstreken is).

Betrokken onderdelen

Procedure voor desinfectie van onderdelen

Desinfectie

Bewerking Waarschuwing

Handstuk Veeg alle opperviakken schoon met een doekje dat licht is ® Gebruik alleen een

! bevochtigd met een desinfectiemiddel op basis van ethanol (70 280 |  desinfectiemiddel op basis van
Handstukbasis vol% ethanol), gedurende minimaal 2 min., herhaal dit 5 keer. ethanol (70 a 80 vol% ethanol).
PN:51200160 L

® Gebruik niet te veel ethanol,
Gegevensoverdrachtkabel anders kan dit in het apparaat
PN:51200159 terechtkomen en de onderdelen
daarin beschadigen.

ﬁﬁﬁgﬁoo 157  Reinig deze onderdelen

niet met een was-/
desinfectieapparaat.

e Gebruik alleen ethanol als ontsmettingsmiddel (Ethanol 70 tot 80% val.).

e Gebruik niet te veel ethanol om te vermijden dat de ethanol in het toestel dringt en de interne
onderdelen beschadigd worden.

15. Belangrijkste technische gegevens

Afmetingen - Gewicht 20cm x 17.5¢cm x7cm (verpakking) - 70
Hoekstuk Compatibel met draaiende en omkerende instrumenten, met @2,35 mm nikkel
titanium wortelkanaalvijl conform ISO 1797:2017, Type 1, Vijllengte 11-31mm.
Elektrische voeding Lithium-ion batterij 3.7V, 1500mAh
Oplader AC 100-240V - 50/60Hz - 0.2A
Koppelbereik 0.5Ncm - 4Nem
Snelheidsbereik 120 - 1000 rpm
Elektrische veiligheidsklasse - toegepast deel Klasse Il - B
Bedrijfsomstandigheden Alleen voor gebruik binnenshuis10°C / 40 °C Relatieve luchtvochtigheid 30%-75% niet-condenserend bij 0 °C Hoogte<2000 m boven zeenivea;
Transport- en opslagomstandigheden 20 °C/ +55 °C - Relatieve vochtigheid 20%-80%, niet-condenserend bij>40°C Atmosferische druk 70 kPa - 106 kPa

=
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16. Waarborg

Inspecties en reparaties mogen uitsluitend uitgevoerd worden door Micro-Mega of een goedgekeurde partner.

Uw product is een medisch precisietoestel, geproduceerd in optimale kwaliteits- en testcondities.

Om een individuele opvolging en traceerbaarheid van uw toestel te waarborgen, vult u binnen de 10 dagen na uw
aankoop online de waarborgregistratie in op de website www.micro-mega.com. Dat activeert de naverkoopprocedures
van uw toestel zodat Micro-Mega u volledige tevredenheid kan geven.

Micro-Mega waarborgt de batterij gedurende één jaar en het toestel gedurende twee jaar tegen verborgen
fabricagefouten, met uitsluiting van fouten die te wijten zijn aan onjuist gebruik, niet passend onderhoud, toevallige
schade (vallen, impact, enz.), en pogingen tot interventie of reparatie door personeel dat niet bevoegd verklaard is door
Micro-Mega, pogingen om het product te wijzigen.

17. Verklaring

Niet-contractuele afbeeldingen Micro-Mega behoudt het recht om de kenmerken van zijn product zonder voorafgaande
kennisgeving te wijzigen.

m COLTENE  Verdeeld door Micro-Mega Gefabriceerd door Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - Frankrijk No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei

District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - China

Ec |REP Caretechion GmbH

Niedertheinstr. 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  Jaar van EG markering: 2017
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MicroMega

Move

Va rugam sa cititi acest manual inainte de utilizare, in special avertizarile.

1. Lista de accesorii (Fig. 1)

1.A | Piesa contraunghi 1.B | Piesd de mana 1.C | Suport piesa de mana 1.D | Cablu pentru transfer de date
1.E |incarcitor 1.F | Duza de pulverizare 1.G | Manson de silicon

2. Simboluri
A\ | Atentie s | Producitor C€ ., Marcaj CE (%) Consultati instructiunile de utilizare
(@ | Informatii produs eM] 1 Data de fabricatie ——— | Curent direct Pot fi autoclavate la temperaturi

de pand la 134°C

[sN ]| Numér de serie [O] | Echipament clasa Il X | Respectati directiva WEEE | ¢ | Numai pentru utilizare in interior

Numr catalog 4 | Parte aplicatd tip B 4| Tineti departe de ploaie

3. Instructiuni de utilizare
Se utilizeaza pentru tratamentul canalelor radiculare folosind instrumente endodontice cu cuplu controlat si in rotatie
continua sau Tn miscare alternativa. Acest dispozitiv trebuie utilizat numai in medii spitalicesti, In clinici sau in cabinete
stomatologice, de catre personal stomatologic calificat si nu trebuie sa fie utilizat intr-un mediu bogat in oxigen.

4, Contraindicatii

Va recomandam sa nu utilizati acest aparat la pacienti cu stimulator cardiac (pacemaker) sau cu alte implanturi
electrice. Acest aparat nu trebuie utilizat pentru tratamentul copiilor sau femeilor gravide.

Conditii de functionare si depozitare

5.

A

Depozitati si utilizati aparatul intr-un mediu sigur si uscat.
Evitati expunerea la lichide sau la surse directe sau indirecte de caldura.

e Pentru a respecta informatiile privind compatibilitatea electromagnetica (EMC) si a evita interferentele,
utilizati aparatul departe de lampi fluorescente, emitatoare radio, telecomenzi sau dispozitive mobile de
comunicatii RF.

e Nuincarcati, nu utilizati si nu depozitati dispozitivul la temperaturi ridicate.
e Folosirea manusilor si a foliei de diga sunt obligatorii pe durata tratamentului.
e Daca in timpul tratamentului apar erori de functionare, opriti aparatul si contactati serviciul post-vanzare.
e Nu incercati niciodata sa deschideti sau sa reparati aparatul dumneavoastra,in caz contrar garantia nu
se va aplica.
6. Incarcare

Fig.6.A | Numarul de segmente indica nivelul de incarcare al acumulatorului. Cand se afiseazd doar un segment, incarcati aparatul.

Fig. 6.B | Cuplati adaptorul la piesa de mand asa cum este indicat.

Fig.6.C | Pe ecran se afiseaza £ in timpul incarcérii.

A .

Pastrati aparatul departe de orice sursa de incalzire si de gaze inflamabile.
e Incarcati aparatul atunci cand mai are putin sau deloc curent. Prea multe cicluri de incarcare / descarcare




pot reduce durata de viata a acumulatorului.
e Utilizati numai adaptorul si acumulatorul indicate. Alte modele pot deteriora aparatul.
e Nu utilizati aparatul in timpul incarcarii acestuia.

7. Montarea piesei contraunghi

Asigurati-va ca motorul este oprit atunci cAnd montati piesa contraunghi.

Cuplati piesa contraunghi la piesa de méana in mod corespunzator. Folositi numai piesa contraunghi originala.

Fig. 7.B | Piesa contraunghi poate fi rotitd la 340° fara sa fie indepértatd, pentru a usura vizibilitatea ecranului in timpul tratamentului.
Acoperiti piesa contraunghi cu protectia de silicon. Cand o indepértati dupa utilizare, trageti-o usor direct in sus.

Fig. 7.A

c o \frificati conexiunea adecvata tragand usor de piesa contraunghi, pentru a evita inversarea neasteptata

a motorului In timpul utilizarii. P

8. Montarea acului

Pentru a monta acul: introduceti acul si rotiti-l, asigurandu-va ca este introdus corect.

Fig-8.A Pentru a indepérta acul: scoateti acul in timp ce tineti butonul apasat.

e Asigurati-va ca motorul este oprit inainte de montarea acului.
Verificati varful acului inainte sa il inserati. Nu utilizati acul daca are varful deteriorat.
Trageti acul usor pentru a va asigura ca este bine cuplat.

* Introduceti sau scoateti cu grija acul pentru a nu va rani la deget.
e Daca scoateti acul fara sa apasati butonul se poate deteriora axul.

9. Control Dual Move
9. 1. Interfata utilizator (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Piesd contraunghi 9.A.4 | Tasta < / - pentru selectarea unei memorii sau a altor parametri
9.A.2 | intrerupétor principal (pornire, pornire/oprire motor) | 9.A.5 | Tasta > / + pentru selectarea unei memorii sau a altor parametri
9.A.3 | Tasta pentru selectie 9.A.6 | Ecranul utilizatorului

9.B | Ecranul de asteptare 9.C | Afisarea interfetei pentru cuplu

9.B.1 | Nivel acumulator 9.C.1 | Scala cuplu

9.B.2 | Numar de memorie 9.C.2 | Cursorul pentru valoarea cuplului de miscare rotationald inversa
9.B.3 | Viteza de functionare 9.C.3 | Afisarea valorii cuplului in timp real

9.B.4 | Directie de rotatie

9.B.5 | Valoarea cuplului de miscare rotationald inversa

9. 2. Pasii de punere in functiune

1. Porniti/Opriti cu tasta @ (9.A.2)

Pentru a porni aparatul: apasati tasta 9.A.2 (@), se afiseaza ecranul de asteptare.

Se opreste automat daca Dual Move nu este utilizat o perioada de timp (perioada se va seta).
Pentru a opri aparatul: apasati simultan tastele 9.A.2 (@) si 9.A.4 ().
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2.2

Selectati programul de memorie cu tastele < / > (Fig. 9.D)

7 programe diferite personalizabile. MO: modul reciproc. M1...M6: rotatie continua
* Modul reciproc MO este disponibil numai atunci cand este specificat pe cutie

é e Nu utilizati niciodata ace cu miscare de reciprocitate in rotatie continua.

e Nu utilizati instrumente de rotatie continua in modul reciproc.

3. Porniti rotatia:
apasati 9.A.2. Se afiseaza bara pentru cuplu in timp real.

4. Opriti rotatia:
apasati intrerupatorul principal 9.A.2. Se afiseaza ecranul de asteptare.

A

* Asigurati-va ca aparatul functioneaza corespunzator inainte de utilizarea sa in cavitatea bucala.
e Schimbati acul la timp pentru a preveni ruperea aculu in canal. Fractura acului poate interveni din

cauza oboselii ciclice sau a stresului de torsiune.

o Aplicarea fortei / presiunii manuale pe motorul endodontic in timpul functionarii acestuia poate

cauza fractura acului.

e Nu apasati butonul pentru a scoate acul in timp ce motorul functioneazai, in caz contrar acul se

poate desprinde si poate rani pacientul.

e Zgomotul electromagnetic din mediul inconjurator poate interfera cu functionarea aparatului si

@

poate compromite controlul automat al acestuia. Verificati intotdeauna ca afisajul nu este defect.

o In caz de disfunctionalitate, opriti utilizarea aparatului si raportati problema la serviciul dvs. post-

vanzare.

e \Viteza creste riscul de fractura a acului. Urmati recomandarile producatorului privind viteza si

verificati setarile motorului Tnainte de utilizare.

o Utilizati numai ace din Ni-Ti sau otel inoxidabil.
¢ Puneti o protectie de silicon pe piesa contraunghi inainte de fiecare utilizare si mai ales atunci cand

este combinata cu Dual Pex.

e o Nu uitati sa scoateti acul din piesa contraunghi dupa utilizare.

9. 3. Setari generale: viteza, cuplul rotatiei inverse, directie de rotatie, unghiuri pentru M0 (Fig. 9.E)
Selectati memoria (programul) cu tastele </>, apoi parametrul care trebuie setat.

9.E.1 Interfata de asteptare a modului continuu 9.E5 Inerfata de asteptare a moduluiMO*

9.E.2 Setarea vitezei 9.E.6 Setarea de unghi inainte pentru M0*
9.E.3 Setarea cuplului rotatiei inverse 9.E7 Setarea de unghi invers pentru MO*

9.E4 Setarea directiei

1 - Atingeti </> (- / +) pentru a alege un numarul memoriei
2 - Atingeti tasta S pentru a selecta parametrul care trebuie setat
3 - Atingeti </> (- / +) pentru a regla parametrul

M1 ... M6

Rotatie continud | Viteza de rotatie 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700,
800, 900, 1000 tr/min
Directie de rotatie Tnainte: fnainte (rotatie fn sens orar)

Revers: Revers (rotatie in sens antiorar)

Cuplu rotatie inversa (CRI) [ 0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm




M1 ... M6

Rotatie continua

Daca efortul aplicat acului atinge 70% din CRI: alarmd sonord disconinua.
Dacd cuplul depaseste CRI: alarma continud, se activeaza modul autoreverse pentru a scoate acul.
Cand cuplul devine din nou mai mic decat CRI, aparatul reporneste automat.

MO* (op-
tional)

Modul reciproc*

inainte: 0°, 30°,50°,60°,90°,150°,170°, 210°, 250°
Inapoi: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°,170°, 210°, 250°

* Modul reciproc MO este disponibil numai atunci cand este specificat pe cutie
La fiecare modificare, noii parametri sunt salvati automat.

Se trece automat la ecranul de asteptare daca nu se realizeaza nicio activitate o anumita perioada de timp (timpul

de inactivitate trebuie setat, valoarea din fabrica este de 5 secunde).

OF

9. 4.

canalului.

Stabiliti parametrii conform recomandarilor producatorului acului.
Utilizarea functiei de rotatie inversa a cuplului poate proteja efectiv acul de rupere in interiorul

e In cazul in care rotatia inversa automatd este prea frecventd in timpul utilizarii, va rugdm sa
reluati pasii prepararii, sa irigati si sa lubrifiati canalul radicular sau sa cresteti cuplul conform

recomandarilor producatorului de ace.

Setari suplimentare (Fig. 9.G)

1 - Céand aparatul este oprit, apasati simultan tastele S si tastele principale.

2 - Atingeti S pentru a selecta parametrul avansat care urmeaza sa fie setat.
3 - Atingeti </> (- / +) pentru a seta valorile.
4 - Apasati intrerupatorul principal pentru a iesi din acest mod si a reveni la ecranul de asteptare.

Volum semnal audibil (BEEP VOLUME)

Durata inactivitate (SET TIME)

Valeur usine : droit (RIGHT).

9.G.1 | Volum sau semnale audibile jos (low), mediu (mid) 9.G.4 | Durée d'inactivité a I'issue de laquelle I'écran de veille
sau inalt (high) Setare din fabrica: Mediu (Mid). réapparait : 1-15s. Valeur usine : 10s.
Oprire automata (AUTO PW.R) Calibrare
Durée d'inactivité au bout de laquelle I'appareil Calibration automatique de la vitesse et du couple. Voir le
9.G.2 sy . . 9.G.5 .
s'éteint automatiquement : 3, 5, 10 ou 15 min. paragraphe suivant.
Valeur usine : 10 min.
Orientare ecran (Hand)
9.G.3 | Droit (RIGHT) ou gauche (LEFT).

Cand este conectat la localizatorul de apex Dual Pex, Dual Move ofera functii avansate, consultati sectiunile

10-13.

9. 5.

Calibrare (Fig. 9.H)

Cuplati piesa contraunghi la piesa de mana Dual Move. Nu introduceti un ac.

Accesali interfata de calibrare (consultai sectiunea

Barele afiseaza progresul.

9.H.1 | 9.4) apoi selectati ,0ON". Apasati intrerupatorul 9.H.2 |Lacompletare se aud 2 semnale sonore.
principal pentru a porni calibrarea.
9. 6. Coduri de eroare
Acumulatorul este terminat, va interveni oprirea Timp indelungat de utilizare, risc de supraincélzire. Oprii
9.1 PSS - 9..3 " : R,
automatd. Incarcati aparatul imediat. utilizarea aparatului pentru o perioada de timp.
9.1.2 Motor supraincarcat. Reduceti sarcina.
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e Calibrarea este recomandata cu fermitate dupa 10-20 de cicluri de autoclavare pentru piesa
contraunghi si dupa inlocuirea sa.

e (Calibrarea se efectueaza cu acumulatorul incarcat la minimum 50%.

* Nu aplicati presiune asupra piesei contraunghi in timpul calibrarii.

e Daca se afiseaza un cod de eroare, contactati serviciul post-vanzare.

@ e Urmati instructiunile producatorului de ace pentru a seta functiile si parametrii.

MicroMega MicroMega

Move cuplat la P X (ocalizator de apex)

Consultati manualul de utilizare Dual Pex pentru a-| monta corect inainte de a-l cupla la Dual Move.

10. Cuplare Dual Pex la Dual Move (Fig. 10)

1 - Asigurati-va ca Dual Move este in modul de asteptare.

2 - Verificati daca mansonul de protectie din silicon acopera corect toata suprafata metalica a piesei contraunghi.

3 - Deschideti protectia de cauciuc si conectati cablul de transfer de date la Dual Move.

4 - Porniti Dual Pex si conectati cablul de transfer de date la Dual Pex. Pe ecranul Dual Move se afiseazd CONNECTED!
atunci cand conexiunea s-a realizat corect.

11. Testarea conexiunii (Fig. 11)

Fig. 11.A | Introduceti un ac in piesa contraunghi, creati un scurtcircuit intre electrodul labial si ac.

Acul poate incepe sd se roteasca daca functia ,Auto start / stop” (sectiunea 13, fig. 13C). este activata.

Fig. 11.B | Apdsati intrerupatorul de alimentare al Dual Move. O bard alba de lungime totald apare langa linia care reprezinta canalul,
indicand faptul ca sistemul functioneaza corect si este gata de utilizare.

Asezati electrodul labial pe buza inferioard a pacientului si incepeti tratamentul.

12. Ecranul Dual Move in timpul tratamentului (Fig. 12)

Fig. 12 | Banda alba de pe ecranul Dual Move arata progresia acului in canal.
Frecventa semnalului sonor creste atunci cand acul se apropie de Varf.

13. Functiile combinate (Fig. 13)
Urmatoarele functii avansate pot fi utilizate numai cand Dual Move este conectat la Dual Pex.

1 - Atingeti </> pentru a selecta un numar de memorie (M1 ... M6)

2 - Atingeti tasta S pentru mai mult de o secunda pentru a intra in interfata de setare a functiilor avansate.

3 - Atingeti </> pentru a activa (ON) sau dezactiva (OFF) functile avansate. Daca functia ,CONNECT FUNCTION”
este dezactivata (OFF), toate functile avansate vor fi inactive, chiar daca acestea sunt activate individual (statutul
respectiv este setat la ,ON”). Codul urmatoarei functii care trebuie setata (APA, ASS, ASD) este afisat in partea de
jos a ecranului, chiar langa starea acumulatorului.

4 - Atingeti S pentru a comuta la urmatoarea functie de combinare.

5 - Atingeti </> pentru a activa (ON) sau dezactiva (OFF) functia, apoi S pentru a merge la urmatoarea functie.

Intoarcerea automata la ecranul de asteptare daca nu exista nicio actiune pentru un anumit timp (timpul de oprire trebuie
setat, valoarea din fabrica este de 5 secunde).



Functii conectare (CONNECT Function) Auto Pornire Oprire (AUTO Stt Stp — ASS)

Cand sunt conectate Dual Move si Dual Pex, setati Cand acul intré in orificiul canalului, motorul va porni
13.A , L " ] 13.C o o s s : )

,ON” pentru a avea posibilitatea de a utiliza functiile de automat. Cand acul paraseste orificiul canalului, se va opri

combinare, in functie de starea lor. automat.

Revers auto apical (APICAL Reverse - APA) Decelerare apicala (Apical Slow Down - ASD)

Rotatie in sens antiorar automatd atunci cand acul atinge Decelerare automata dupd ce acul depéseste punctul de
138 e . PR 13.D T

punctul de referinté (*). Repornire automatd imediat ce referintd (*).

revine deasupra punctului de referinta.

Starea din fabrica a functiei avansate pentru fiecare memorie:

Functie M1, M2, M3 M4, M5, M6

Revers apical (APR) Activat (ON) Dezactivat (OFF)

Auto Start & Stop (ASS) Activat (ON) Activat (ON)

incetinire apical (ASD) Dezactivat (OFF) Activat (ON) ?

(*) Pozitia punctului de referinta (PR) este setata prin interfata Dual Pex, apoi trimisa automat la Dual Move si afisata drept
cursor pe ecranul Dual Move. Cand acul atinge punctul de referints, Dual Move va porni ROTATIA APICALA INVERSA,
ncetinirea apicala depinzand de starea lor (ON / OFF).

Fig. 13.F | Punct de referinta (PR) definit prin Fig. 13.G | Pozitie noua pe PR Fig. 13.H | PR este atins
interfata localizatorului de apex.

e Utilizati numai cablul original de transfer de date, in caz contrar este posibil ca aparatele sa se deterioreze.
& e Manipulati aparatele cu atentie.
e Nu aruncati, nu agitati si nu supuneti aparatele la socuri. Nu stropiti aparatele cu lichide.

* Asigurati-va ca cele doua aparate sunt conectate corect.
@ e Dupa conectarea celor doua aparate, impingeti si trageti usor firele conectoare pentru a asigura o
conexiune stabila si 0 transmisie precisa a datelor.
e 1n unele cazuri, determinarea pozitiei acului poate fi imposibila (canalul blocat) sau imprecisa (morfologia
canalului radicular anormal sau neobisnuit). Poate fi necesara o radiografie pentru confirmarea rezultatelor.
e Daca pozitia afisata a acului nu se misca atunci cand acul penetreaza canalul, este posibil ca dispozitivul
sa nu functioneze corect. Opriti utilizarea si contactati serviciul post-vanzare.

14. intretinerea
14. 1.Preambul

e Purtati manusi si respectati cu atentie instructiunile pentru a evita contaminarea incrucisata la
efectuarea lucrarilor de intretinere.
e Consultati instructiunile nationale, standardele si cerintele privind curatarea, dezinfectarea si
sterilizarea.

e Aparatul si componentele acestuia nu au fost dezinfectate sau sterilizate inainte de prima utilizare.
@ Urmati pasii necesari inainte de primul tratament.
® Protocoalele de curatare si dezinfectie care trebuie aplicate sunt specifice fiecarei componente.
Asigurati-va ca urmati procedura corecta de mai jos la efectuarea intretinerii zilnice.
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14. 2.Procedura

* Procedura de mai jos trebuie urmata de la etapa 1 pana la 6 inainte de primul tratament si dupa
fiecare tratament ulterior.

Procedura pas cu pas pentru componentele autoclavabile

76

Piese vizate

Procesare

Avertisment

Piesa contraunghi
PN:51200158

Manson siliconic
PN:51200161

Curatare manuald: Clatiti bine componentele sub jet de apd timp de
5 minute si periati-le de 3 ori cu o perie moale, pentru a indeparta
contamindrile vizibile. Folositi o lavetd moale, inmuiata intr-o solutie
de curatare slaba, fard aldehide, pentru a curdta componentele de
3 ori. Spdlati bine componentele sub jet de apa timp de 5 minute si
apoi uscati-le cu un tifon steril.

Utilizati o seringd cu trei cai pentru a elimina umezeala ramasd in
interiorul piesei contraunghi.

Detergent: Metrex EmPower

Concentratie: 1:128

Temperaturd: 20°C~40°C

sau

Curdtare automata: Introduceti cu grija componentele in aparatul de
spdlare-dezinfectare, pe o tavd, si setati urmatorii parametri, apoi
porniti programul:

® 4 minute spélare prealabild cu apa rece (<40°C);

e Scurgere

* 5 minute spalare cu un detergent alcalin slab la 55°C;

e Scurgere

* 3 minute neutralizare cu apd calda (>40°C);

e Scurgere

* 5 minute clatire intermediard cu apd calda (>40°C);

® Scurgere

Procesele automate de curdtare au fost validate utilizand neodisher
MediClean forte 0,5% (Dr. Weigert).

e Scoateti acul endodontic i
deconectati piesa contraunghi
nainte de a o curata.

 Nu utilizati un dispozitiv de
curdtare cu ultrasunete pentru
curdtarea piesei contraunghi.

 Daca utilizati aparate de
spélare-dezinfectare, folositi
numai dispozitive aprobate
conform EN ISO 15883
si consultati instructiunile
de utilizare furnizate de
producétorii acestora. Evitati
orice contact intre piesa
contraunghi si orice instrument,
kit, suport sau recipient.

« inainte de a trece la pasul
urmdtor, asigurati-va cd piesa
contraunghi este uscata.

Piese vizate

Procesare

2 - Dezinfectarea

Avertisment

Piesa contraunghi
PN:51200158

Manson siliconic
PN:51200161

Dezinfectare termica automatd in aparatul de spalare-dezinfectare
in conformitate cu cerintele nationale in ceea ce priveste valoarea
AO (see EN ISO 15883).

Pentru acest dispozitiv a fost validat un ciclu de dezinfectare cu

0 duratd de dezinfectare de 5 minute la 93°C pentru a atinge o
valoare A0 egald cu 3000.

Dupa curatarea manuald, instrumentele trebuie supuse imediat
dezinfectdrii automate sau sterilizdrii. Nu se recomanda
dezinfectarea manuald.




Manson siliconic
PN:51200161

al aparatului de spélare-dezinfectare. Dacé este necesar, puteti
efectua uscarea manuald suplimentard, folosind un prosop care
nu lasa scame. Insuflati cavitdtile instrumentelor cu aer comprimat
steril.

Piese vizate Procesare Avertisment
Piesa contraunghi Uscare automata:
PN:51200158 Uscati suprafata exterioara a instrumentului folosind ciclul de uscare

4 - Testarea functionala, lubrifierea:

Manson siliconic
PN:51200161

de utilizare. Dacd este necesar, efectuati reprocesarea din nou, pand
cand componenta este vizibil curata.

Tnainte de ambalare si autoclavare, asigurati-va ca intretinerea
dispozitivului a fost efectuata in conformitate cu instructiunile
producatorului.

Lubrifierea:

Atasati duza de pulverizare la recipientul de ulei Si piesa
contraunghi, apasati butonul recipientului de ulei timp de mai mult
de 3 secunde, pand cand intreaga cantitate de ulei negru curge prin
capdtul piesei contraunghi.

Piese vizate Procesare Avertisment
Piesa contraunghi Inspectati vizual componentele pentru a va asigura ca sunt curate si | ® Piesa contraunghi trebuie
PN:51200158 reasamblati-le. Efectuati testarea functionald conform instructiunilor | lubrifiatd inainte de autoclavare.

e | ubrifiati doar piesa
contraunghi.

5 - Ambalarea

Manson siliconic
PN:51200161

Piese vizate Procesare Avertisment
Piesa contraunghi Ambalati instrumentele intr-un material de ambalare adecvat pentru |  Verificati perioada de
PN:51200158 sterilizare. valabilitate a pungilor

mentionata de producator
pentru a determina termenul de
valabilitate.

o Utilizati pungi care suporta
temperaturi de pand la 141°C
si sunt in conformitate cu EN
ISO 11607.

6 - Sterilizarea

Manson siliconic
PN:51200161

17665) in conformitate cu cerintele térii respective.

Cerinte minime: 3 minute la 134°C (in UE: 5 minute la 134°C)
Temperatura maxima de sterilizare: 137°C

Sterilizarea instantanee nu este permisa pentru instrumentele cu
lumen!

Piese vizate Procesare Avertisment
Piesa contraunghi Sterilizati instrumentele folosind un proces de sterilizare cu abur o Utilizati numai autoclave
PN:51200158 cu functia pre-vid fractionat (conform EN 285/EN 13060/EN ISO aprobate conform EN 13060

or EN 285.

® Procedura de sterilizare trebuie
sa fie in conformitate cu ISO
17665.

 Asteptati ca instrumentele s&
se rdceasca fnainte de a le
atinge.
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7 - Depozitarea

Manson siliconic
PN:51200161

instructiunile de utilizare.

Piese vizate Procesare Avertisment
Piesa contraunghi Depozitarea instrumentelor sterilizate intr-un mediu uscat, curat e Caracterul steril nu poate
PN:51200158 si lipsit de praf, la temperaturi moderate. Consultati eticheta si

fi garantat in cazul in care
ambalajul este deschis,
deteriorat sau umed.

o Verificati ambalajul inainte
de utilizare (integritatea
ambalajului, absenta umiditatii

si termenul de valabilitate).

Procedura de dezinfectare a componentelor

Piese vizate

Procesare

Avertisment

Piesa de mana

Baza piesei de mana
PN:51200160

Cablu de transfer de date
PN:51200159

Adaptor
PN:51200157

Stergeti toate suprafetele cu o lavetd usor umezita cu etanol pentru
dezinfectare (etanol 70-80% vol.) timp de cel putin 2 minute,
repetati de 5 ori.

o Nu utilizati altceva decat etanol
pentru dezinfectare (etanol
70-80% vol.).

o Nu utilizati etanol in exces,
deoarece poate patrunde
in aparat si poate deteriora
componentele din interior.

© Nu utilizati un aparat de
spalare-dezinfectare pentru

curdtarea acestor componente.

e Utilizati numai etanol pentru dezinfectare (etanol 70-80% vol.).
e Nu utilizati prea mult etanol pentru a evita patrunderea in interiorul aparatului, ceea ce poate
deteriora componentele interne.

15. Date tehnice principale

Dimensiuni - Greutate

20cm x 17.5¢cm x7cm (ambalaj) - 700g

i

Piesa contraunghi

Compatibila cu instrumente de rotatie si in sistem reciproc, echipate cu fisier de canal radicular
din titan cu nichel @2,35 mm conform ISO 1797:2017, tip 1, lungimea filelor 11-31 mm.

Sursa de alimentare

Acumulator litiu-ion 3.7V, 1500mAh

Incrcator

AC 100-240V - 50/60Hz - 0.2A

Interval de cuplu 0.5Ncm - 4Ncm
Interval de viteza 120 - 1000 rpm
Clasa de siguranta electrica - Partea aplicatd | Clasall - B

Conditii de operare

0 °Altitudine <2000 m deasupra nivelului mdrii

Numai utilizare la interior 10 ° C/ 40 ° C - Umiditate relativa 30%~75% fara condensare la

Conditii de transport si depozitare

Presiune atmosferica 70 kPa - 106 kPa

-20 ° C/ +55 ° C - Umiditate relativa 20% - 80%, fara condensare la > 40 ° C




16. Garantie

Inspectiile si reparatiile trebuie efectuate numai de catre Micro-Mega sau un partener autorizat.

Produsul dvs. este un aparat medical precis, produs in conditii de calitate si testare maxime.

Pentru a asigura o urmarire individualizata a produsului dvs., va rugam sa completati formularul de garantie on-line pe
site-ul www.micro-mega.com in termen de 10 zile de la achizitionare. Aceasta va activa procedurile de post-vanzare
pentru aparatul dvs., astfel incat Micro-Mega séa va poata oferi servicii de satisfactie maxima.

Micro-Mega garanteaza acumulatorul timp de un an, iar piesa de mana cu motor si piesa contraunghi timp de doi
ani impotriva oricarui defect de fabricatie ascuns, cu exceptia defectiunilor cauzate de utilizarea necorespunzatoare,
intretinerea necorespunzatoare, deteriorarea accidentala (cadere, impact etc.), incercarea de interventie sau reparatiile
de catre personal neautorizat de catre Micro-Mega, incercarea de modificare a produsului.

17. Declaratie
Imagini necontractuale. Micro-Mega isi rezerva dreptul de a modifica caracteristicile produsului fara notificare prealabila. ?

7 COLTENE  Distribuit de Micro-Mega Fabricat de Changzhou Sifary Medical Technology
MicroMega 12, rue du Tunnel “ Co., Ltd.
25000 Besancon - Franta No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - China
Caretechion GmbH
EC |REP|  iedemneinstr 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  Anul marcajului CE: 2017
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MicroMega

Move

Lue kayttdohje huolellisesti ennen kayttda, erityisesti varoitukset.

1. Luettelo laitteen osista (Fig. 1)

1.A | Kulmakappale 1.B | Késikappale 1.C | Késikappaleen kanta 1.D | Tiedonsiirtokaapeli

1.E |Laturi 1.F | Suihkusuutin 1.G | Silikonihylsy

2. Symbolit

/A | Vaara sl | Valmistaja CE€ ...,i CE-merkintd @ | Ks. kéyttoohje

@ | Tuotetiedot o] Valmistuspaiva ——— | Tasavita ] { Voidaan autoklavoida 134°C:ssa
[sN]} Sarjanumero (O] | Laiteluokka I X | Noudattaa WEEE-direktiivia ("} | Vain sisékayttoon
Luettelonumero § & | B-tyypin liityntdosa 4 | Suojattava sateelta

3. Kayttoindikaatio

Kaytetaan hammaslaaketieteelliseen juurihoitoon endodonttisilla instrumenteilla, joissa kéytetédan
vaantdomomenttiohjattua jatkuvaa pydrimista ja edestakaista likettd. Tatd laitetta saa kayttdd vain
sairaalaymparistdssa, klinikoilla tai hammasléaakarin vastaanotoilla pateva hammasléaketieteellinen henkildstd, eika sita
saa kayttaa runsashappisessa ymparistdssa.

4. Kontraindikaatiot
On suositeltavaa, etta laitetta ei kéytetd potilailla, joilla on sydamentahdistin tai muu elektroninen siirre. Laitetta
ei mybskaan pida kayttaa lapsilla tai raskaana olevilla naisilla.

5. Kaytto- ja sailytysolosuhteet

Ala altista laitetta nesteille tai suorille tai epésuorille IAmmanlahteille.

Jotta taataan elektromagneettinen yhteensopivuus ja véltetdan hairiét laitteen toiminnassa, on
laitetta kaytettdva kaukana loistevalaisimista, radiolahettimistd, kauko-ohjaimista ja langattomista
tietolikennelaitteista.

Al3 lataa, kayta tai sailyté laitetta korkeissa lampétiloissa.

Hoidon aikana on kéytettédva suojakéasineita ja kofferdamia.

Jos hoidon aikana esiintyy toimintahairidita, sammuta laitteen virta ja ota yhteys huoltoon.

Ala avaa tai koeta korjata laitetta itse, sillé silloin takuu raukeaa.

2 e Sailyta ja kayta laitetta turvallisessa ja kuivassa ymparistossa.
L]

6. Lataaminen

Fig. 6.A | Kennojen médar4 osoittaa akun tilanteen. Kun nékyvissé on vain yksi kenno, lataa laite.

Fig. 6.B | Yhdist& adapteri kisikappaleeseen kuvan mukaisesti.

Fig.6.C | Lataamisen aikana nytolli nikyy #.

* Pida laite loitolla lammonléhteista ja syttyvista kaasuista.
e | ataa laite, kun akku on tyhja tai lahes tyhjé. Liian usein toistuva lataaminen voi lyhentda akun kayttéikaa.
e Kayta vain laitteeseen tarkoitettua adapteria ja akkua. Muut mallit voivat vahingoittaa laitetta.
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Al3 kayta laitetta lataamisen aikana.

7. Kulmakappaleen asentaminen

Fig. 7.A

Varmista, ettd moottori on pysahdyksissa ennen kulmakappaleen asentamista.
Kiinnitd kulmakappale kunnolla kdsikappaleeseen. Kéyté vain alkuperéistd kulmakappaletta.

Fig. 7.B | Kulmakappaletta voi pydrittdd 340° irrottamatta sité, ja ndin ndyttda on helppo katsoa tydskentelyn aikana.

Aseta kulmakappaleeseen silikonisuojus. Kun poistat sen kdyton jalkeen, veda se irti suoraan ja hitaasti.

A

Tarkista litos vetamalléa kulmakappaletta varovasti, jotta moottori ei muuta pydrimissuuntaansa kéayton
aikana.

8. Viilan asentaminen

Fig. 8.A

Ty6nnd viila paikoilleen ja k&&nn4 viilaa. Varmista, etté viila on asennettu oikein.
Kun haluat irrottaa viilan, paina painiketta ja vapauta viila paikoiltaan.

A
@

Varmista, ettd moottori on pysahdyksissa ennen viilan asentamista.
Tarkastele viilaa ennen asentamista. Ala kayta viilaa, jos sen paa on vahingoittunut.
Veda viilaa varovasti varmistaaksesi, ettéa se on turvallisesti paikoillaan.

Asenna ja irrota viila varovasti, jotta et loukkaa sormiasi.
Viilan irrottaminen painamatta painikkeesta voi vahingoittaa akselia.

9. Dual Move

9. 1. Kayttoliittyma (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Kulmakappale 9.A.4 | </ - muistin tai muun parametrin valintandppain
9A2 Verkkokytkin (virran kytkeminen, moottorin kdynnistys ja 9A5 >/ + muistin tai muun parametrin valintandppéin
T | sammutus) o

9.A.3 | Valintandppéin 9.A.6 | Ecran utilisateur

9.B | Valmiustilandyttd 9.C | Vaidntdomomenttindkyméa

9.B.1 | Akun tilanne 9.C.1 | Vadntémomenttiasteikko (N.cm)

9.B.2 | Muistin numero 9.C.2 | Vaantdmomenttirajan kohdistin

9.B.3 | Ajonopeus 9.C.3 | Tosiaikainen vadntémomenttindyttd

9.B.4 | Pydrimissuunta

9.B.5 | Va&ntdmomenttiraja

9. 2. Kéyton eri vaiheet

1. Virta péélle / Virta pois painikkeella @ (9.A.2)

Kytke virta paalle: tydnna painiketta 9.A.2 (@), nakyviin tulee valmiustilanaytto.

Automaattinen virrankatkaisu, jos Dual Move ei ole hetkeen kaytdssa (aikakatkaisu asetettava).
Kytke virta pois: paina yhta aikaa painikkeita 9.A.2 (@) ja 9.A.4 (&).

2. Valitse muistiohjelma painikkeilla < / > (Fig. 9.D)




Seitseman erilaista raataloitavaa ohjelmaa. MO: edestakainen like. M1...M6: jatkuva pyoriva liike.
* MO Edestakainen like on kaytettavissa vain kun se on pakkaukseen merkitty.

c . Alé kayta edestakaiseen likkeeseen tarkoitettuja viiloja jatkuvassa pyorivassa likkeessa.
e Ald kayta jatkuvaan pyorivaan liikkeeseen tarkoitettuja instrumentteja edestakaisessa
likkeessa.

3. Kaynnisté pydrivd liike:
paina 9.A.2. Nakyviin tulee tosiaikaista vaadntémomenttia kuvaava palkki.

4. Keskeyté pydriv liike:
paina verkkokytkinta 9.A.2. Nakyviin tulee valmiustilandytto.

A e \armista, etta laite toimii moitteetta ennen kuin kéytat sita suussa.
e Vaihda viila ajoissa, jotta viila ei rikkoudu juurikanavassa. Viila voi rikkoutua pyorivasta likkeesta tai
vaanndstéa johtuvan rasituksen seurauksena.
¢ Viila voi my&s rikkoutua, jos laitteeseen kohdistaa kovaa painetta.
o A4 paina vapautuspainiketta moottorin ollessa kédynnissa, sillé viila voi irrota ja vahingoittaa
potilasta.
e FElektromagneettinen taustaséteily voi hairita laitteen kayttdéa ja vaarantaa sen automaattista
ohjausta. Tarkista aina, ett& ndytdssa ei ole hairiita.

@ * Jos laitteessa on toimintahairio, keskeyta laitteen kaytto ja kerro ongelmista huoltopalvelulle.
e Nopeus lisda viilan rikkoutumisen vaaraa. Noudata valmistajan nopeutta koskevia suosituksia ja
tarkista moottorin asetukset ennen kayttoa.
e Kayta ainoastaan nikkelisté ja titaanista tai ruostumattomasta teraksesta valmistettuja viiloja.
e Aseta silikonisuojus kulmakappaleeseen ennen kayttda ja erityisesti yhteiskytéssa Dual Pex-
mittarin kanssa.
o Ala unohda irrottaa viilaa kulmakappaleesta kaytén jalkeen.

9. 3. VYleiset asetukset: nopeus, vidntdmomenttiraja, pydrimissuunta, M0-kulmat* (Fig. 9.E)
Valitse muisti (ohjelma) nappéaimilla < / > ja sitten asetettava parametri.

9.E1 Valmiustilandkymé(jatkuva liike) 9.E5 Valmiustilanakyma (MO)*

9.E.2 Nopeuden asettaminen 9.E.6 Kulman asettaminen eteenpdin (M0)*
9.E3 Vadntdmomenttirajan asettaminen 9.E7 Kulman asettaminen taaksepdin (M0)*
9.E4 Suunnan asettaminen

1 - Kosketa néppéaimié < / > (- / +) valitaksesi muistin numeron
2 - Kosketa nappainta S valitaksesi asetettavan parametrin
3 - Kosketa nappaimia < / > (- / +) sdatadksesi parametria

M1 ... M6 | Jatkuva pyorivé like | Pyérimisnopeus 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
900, 1000 rpm

Pydrimissuunta Fw: Eteenpdin (myotapéivaan)

Rev: Taaksepdin (vastapéivadn)

Véantémomenttiraja | 0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm

Jos viilaan kohdistuu voima, joka on 70 % tasta: katkonainen varoitusaani.

Jos vaantdmomenttiraja ylittyy: jatkuva varoitusaéni, auto reverse -toiminto aktivoituu viilan
irrottamiseksi. Kun vaantémomentti on jélleen va&ntdmomenttirajaa pienempi, laite k&ynnistyy
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M1... M6 | Jatkuva pydrivé liike | automaattisesti uudelleen.

MO0* (valin- | Edestakainen liike* | Eteenpéin:0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
nainen) Taaksepéin: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
* MO Edestakainen like on kaytettavissa vain kun se on pakkaukseen merkitty.

Jokaisen muutoksen kohdalla uudet parametrit tallentuvat automaattisesti.
Automaattinen siityminen valmiustilanayttodn, jos laite ei ole hetkeen kaytdssa (aikakatkaisu asetettava,
tehdasasetus 5 s).

e S3aada asetukset viilan valmistajan suositusten mukaisesti.
@ * Pydrimissuunnan muuttaminen on tehokas keino vélttaa viilan rikkoutuminen juurikanavassa.
e Jos pyorimissuunta kuitenkin muuttuu liian tiheaan, toista tyévaihe, kastele ja voitele juurikanava
tai nosta véantémomenttirajaa viilan valmistajan suositusten mukaisesti.

9. 4. Muut asetukset (Fig. 9.G)

1 - Kun laite on kytketty pois péalta, paina yhté aikaa ndppéainta S ja paapainikkeita.
2 - Kosketa ndppainta S valitaksesi seuraavan parametrin.

3 - Kosketa painikkeita < / > (- / +) asettaaksesi sille arvon.

4 - Paina verkokytkinta poistuaksesi tasté tilasta ja palataksesi valmiustilanayttéon.

Aénimerkin voimakkuus (BEEP VOLUME) Kayttaméattomyysaika (SET TIME)

9.G.1 | Heikko (low), melko voimakas (mid) tai voimakas (high) | 9.G.4 | Laite palaa automaattisesti valmiustilandkymaan, kun se on
&dnimerkki. Tehdasasetus: Melko voimakas (Mid). ollut tietyn aikaa kdyttdmattd: 1-15 s. Tehdasasetus: 10 s
Automaattinen virrankatkaisu (AUTO P.W.R) Kalibrointi (Calibration)

Virta katkeaa automaattisesti 3, 5, 10 tai 15 minuutin Nopeuden ja vaantémomentin automaattinen kalibrointi. Ks.

9.G.2 9.G.5
kuluttua. seuraava kohta.

Tehdasasetus: 10 min.

Néyton orientaatio (Hand)

9.G.3 | Oikea (RIGHT) tai vasen (LEFT) orientaatio.
Tehdasasetus: RIGHT Hand.

Kun Dual Move on kytketty Dual Pex -apeksimittariin, k&ytdssa on lisétoimintoja, ks. kohdat 10-13.

9. 5. Kalibroiminen (Fig. 9.H) )
Kiinnita kulmakappale Dual Move -k&sikappaleeseen. Ald kiinnita viilaa.

Siirry kalibrointindkymééan (ks. kohta 9.4) ja valitse 9.H.2 Palkit osoittavat edistymisen.
"ON’. Paina verkkokytkintd ja aloita kalibrointi. "7 | Laite piippaa kahdesti, kun kalibrointi on valmis.
9. 6. Virhekoodit

Akku on tyhjd, virta katkeaa automaattisesti. Lataa Pitk&an jatkunut kayttd, ylikuumenemisen vaara. Lopeta
AR 9.3 ) o ;
laite valittdmasti. laitteen kayttd hetkeksi.

9.1.2 Moottori ylikuormittuu. Vahennd kuormaa.

9.H.1

9.1

e Kalibrointi on erittin suositeltavaa, kun kulmakappaletta on autoklavoitu 10-20 kertaa ja kun se
on vaihdettu.

e Kalibroinnin alkaessa akussa on oltava vahintéan 50 % virtaa jaljella.

o Al3 kohdista kulmakappaleeseen painetta kalibroinnin aikana.

e Jos naytdssa nakyy virhekoodi, ota yhteys huoltoon.

@ ¢ Noudata viilan valmistajan ohjeita asettaessasi toimintoja ja parametreja.




MicroMega MicroMega

M OV aitteen kiinnittaminen DGX -mittariin (apeksimittari)

Noudata Dual Pex -mittarin kayttdohjetta valitaksesi oikeat asetukset ennen mittarin kytkemisté Dual Move -laitteeseen.

10. Dual Pex -mittarin kytkeminen Dual Move -laitteeseen (Fig. 10)

1 - Varmista, ett& Dual Move on valmiustilassa.

2 - Tarkista, etta silikonisuojus peittda kaikki kuimakappaleen metallipinnat.

3 - Avaa kumisuojus ja kiinnité tiedonsiirtokaapeli Dual Move -laitteeseen.

4 - Kytke virta Dual Pex -mittariin ja kiinnita tiedonsiirtokaapeli Dual Pex -mittariin. Kun laitteet on kytketty toisiinsa oikein,
Dual Move -laitteen naytoélla nakyy iimoitus CONNECTED !

11. Kytkennan testaaminen (Fig. 11)

Fig. 11.A | Kiinnité viila kuimakappaleeseen, kytke huulikoukku ja viila oikosulkuun.
Viila voi alkaa pyorid, jos “Auto start / stop” -toiminto on aktivoitu (ks. kohta 13, kuva 13.C).
Fig. 11.B | Paina Dual Move -laitteen katkaisijaa. Kanavaa kuvaavan janan viereen ilmestyy pitké valkoinen palkki, joka osoittaa, ettd laite P
toimii ja on valmiina kayttoon.
Kiinnitd huulikoukku potilaan alahuuleen ja aloita hoito.

12. Dual Move -nayttd hoidon aikana (Fig. 12)

Fig.12 | Dual Move -ndyton valkoinen reunanauha néytta4 viilan etenemisen juurikanavassa.
Piippauséania kuuluu tihedmmin, kun viila lahestyy apeksia.

13. Yhdistelmatoiminnot (Fig. 13)

Seuraavat lisdtoiminnot ovat kaytettavissa vain, kun Dual Move on kytketty Dual Pex -mittariin.

1 - Kosketa painikkeita < / > valitaksesi muistin numeron (M1...M6)

2 - Kosketa ndppainta S pidempaan kuin sekunnin ajan siirtyaksesi lisatoimintonakymaan.

3 - Kosketa painikkeita < / > aktivoidaksesi (ON) tai inaktivoidaksesi (OFF) lisatoiminnon. Jos “CONNECT FUNCTION”
on inaktivoitu (OFF), kaikki lisdtoiminnot ovat inaktiivisia, vaikka ne olisi erikseen aktivoitu (asetettu arvoon “ON”).
Seuraavan toiminnon koodi (APA, ASS, ASD) nékyy naytdn alaosassa, juuri akun tilannetta kuvaavan palkin vieressa.

4 - Kosketa néppainté S siirtyaksesi seuraavaan yhdistelmatoimintoon.

5 - Kosketa painikkeita < / > aktivoidaksesi (ON) tai inaktivoidaksesi (OFF) toiminnon ja sitten ndppainta S siirtyaksesi
seuraavaan toimintoon.

Automaattinen paluu valmiustilanakymaan, jos laitetta ei kayteta hetkeen (aikakatkaisu asetettava, tehdasasetus 5 s).

Yhdistelmétoiminnot (CONNECT Function) Automaattinen kaynnistys ja pysdytys (AUTO Stt
Kun Dual Move ja Dual Pex on kytketty toisiinsa, valitse Stp - ASS)
13A “ON” voidaksesi kéyttdd yhdistelmétoimintoja niiden tilasta | 13.C Kun viila tydntyy juurikanavan aukkoon, moottori kéynnistyy
riippuen. automaattisesti. Kun viila poistuu aukosta, moottori
seisahtuu automaattisesti.
Apikaalinen suunnanmuutos (APICAL Reverse - APA) Apikaalinen hidastus (Apical Slow Down - ASD)
138 Pydrimissuunta muuttuu automaattisesti, kun viila saavuttaa 130 Py6rimisnopeus muuttuu automaattisesti hitaammaksi, kun
' viitekohdan (*). Automaattinen uudelleenkéynnistys heti kun ' viila ylitta4 viitekohdan (*).
se palaa viitekohdan ylapuolelle.
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Lis&toiminnon tila kussakin muistissa laitteen lahtiessa tehtaalta:

Toiminto M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikaalinen suunnanmuutos (APR) Aktivoitu (ON) Inaktivoitu (OFF)
Automaattinen kdynnistys ja pysaytys (ASS) | Aktivoitu (ON) Aktivoitu (ON)
Apikaalinen hidastus (ASD) Inaktivoitu (OFF) Aktivoitu (ON)

(*) Viitekohdan (RP) sijainti asetetaan Dual Pex -nakyméassa ja lahetetaan sitten automaattisesti Dual Move -laitteeseen,
jonka naytolla se nékyy kohdistimena. Kun viila on edennyt viitekohtaan, Dual Move kéaynnistéad apikaalisen
suunnanmuutoksen tai hidastuksen niiden tilasta riippuen (ON / OFF).

Fig. 13.F

Viitekohta (RP) méaritellaén Fig. 13.G | Uusi sijainti viitekohdalle Fig. 13.H | Viitekohta saavutettu
apeksimittarindkyméssa

A
@

Kéayté vain alkuperaisté tiedonsiirtokaapelia, muutoin laitteet saattavat vahingoittua.
Kayta laitteita huolellisesti.
Ala heita tai ravista laitteita tai altista niita iskuille. Varo nesteen roiskumista laitteille.

Varmista, ettd nama kaksi laitetta on kytketty toisiinsa oikein.

Kun olet kytkenyt laitteet toisiinsa, tyénné ja vedé pistotulppia varovasti varmistaaksesi, etté litos on
vakaa ja tieto siirtyy oikein.

Joissakin tapauksissa viilan paikan maarittdminen voi olla mahdotonta (tukkeutunut kanava) tai epatarkkaa
(poikkeava tai epéatavallinen juurikanavan morfologia). Tulosten vahvistamiseksi voi olla tarpeen ottaa
rontgenkuva.

Jos viilan paikka ei liku naytolld, vaikka viila penetroituu juurikanavaan, laite ei ehka toimi kunnolla.
Keskeyta laitteen kaytto ja ota yhteys huoltoon.

14. Laitteen kunnossapito
14. 1.Johdanto

f e Kéaytd suojakasineitd ja noudata huolellisesti ohjeita vélttéaksesi ristiinkontaminaatiot

yllépitotoimenpiteissa.
e Noudata puhdistamisessa, desinfioinnissa ja steriloinnissa kansallisia ohjeita, standardeja ja
vaatimuksia

toimenpiteet ennen ensimmaisté hoitoa.

@ e |aitetta ja sen osia ei ole desinfioitu tai steriloitu ennen ensimmaista kayttéa. Suorita tarpeelliset

e Noudatettavat puhdistus- ja desinfiointitoimenpiteet ovat komponenttikohtaisia. Noudata
paivittaisissa yllapitotoimenpiteissa alla olevia ohjeita.

14. 2.Laitteen valmisteleminen

c e Alla olevat toimenpiteet vaiheesta 1 vaiheeseen 6 on tehtéava ennen ensimmaista kayttda ja aina

kayton jalkeen.

Yksityiskohtainen menettely autoklavoitaville osille
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Késiteltavat osat Kasittely Varoitus

Kulmakappale Manuaalinen puhdistus: Huuhtele osia perusteellisesti juoksevalla  Poista viila ja irrota

PN:51200158 vedelld 5 minuuttia ja poista nékyva kontaminaatio harjaamalla kulmakappale ennen

. ) niitd 3 kertaa pehmedlld harjalla. Puhdista kaikki osat 3 kertaa puhdistamista.

S|I|kon|holkk| pehmella liinalla, joka on kostutettu miedolla ja aldehydittomalla | e fila kéiyta

PN:51200161 puhdistusliuoksella. Pese osia juoksevalla vedelld 5 minuuttia ja ultradanipuhdistuslaitetta
kuivaa sitten steriililld harsolla. kulmakappaleen
Puhalla kulmakappaleen sisélle jadnyt kosteus pois esim. puhdistamiseen.
kolmitieruiskulla. o Pesu-/desinfiointilaitteita
Puhdistusaine: Metrex EmPower kytettdessa on kaytettavd
Pitoisuus: 1:128 ainoastaan hyvaksyttyja
tL:imDOU'ai 20-40°C EN ISO 15883 -standardin

mukaisia laitteita ja kaytdssa
on noudatettava valmistajan
toimittamia kdyttoohjeita.
Asettele kulmakappale ja
muut instrumentit, setit, tuet

Automaattinen puhdistus: Asettele osat varovasti alustalla pesu-/
desinfiointilaitteeseen, saddd parametrit seuraavassa kuvatulla
tavalla ja k8ynnisté ohjelma:

e 4 min esipuhdistus kylmalla vedelld (<40 °C);

° Tyhjgnnys . I . ) ja sdiliot niin, etteivét ne ole

© 5 min pesu miedolla eméaksiselld puhdistusaineella 55 °C:n Kosketuksessa toisiinsa

. l{f‘ r;lponlassa;  Varmista, ettd kulmakappale
4 Jgnnys P, R on Kuiva, ennen siirtymista

© 3 min neutralisointi lampimalld vedelld (>40 °C); seuraavaan vaiheeseen

 Tyhjennys '

© 5 min valihuuhtelu IAmpimalla vedelld (>40 °C);

 Tyhjennys

Automaattiset puhdistusprosessit on validoitu 0,5-prosenttisella
neodisher MediClean forte -aineella (Dr. Weigert).

2 - Desinfiointi

Kasiteltavét osat Kasittely Varoitus
Kulmakappale Automaattinen 1dmpddesinfiointi pesu-/desinfiointilaitteessa A0-
PN:51200158 arvoa koskevien kansallisten méaréysten mukaisesti (katso EN I1SO
I ) 15883).
Silikoninolkd Desinfioinnin sunteen laitteelle on validoitu 5 min desinfiointijakso
PN:51200161 93 °C:n lampdtilassa, jotta saavutetaan AO-arvo 3000.
Manuaalisen puhdistuksen jalkeen instrumentit on viipymatta
desinfioitava tai steriloitava automaattisesti. Manuaalista
desinfiointia ei suositella.
Késiteltavat osat Kasittely Varoitus
Kulmakappale Automaattinen kuivaus:
PN:51200158 Kuivaa instrumentin ulkopinnat pesu-/desinfiointilaitteen
. i kuivausjaksolla. Tarvittaessa pinnat voidaan kuivata lisaksi kasin
S|I|kon|holkk| nukkaamattomalla liinalla. Puhalla instrumentin ontelot kuivaksi
PN:51200161 sterilila paineiimalla,
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4 - Toiminnan testaus, voitelu:

PN:51200161

Kasiteltdvat osat Kasittely Varoitus

Kulmakappale Tarkasta osien puhtaus silmamaardisesti ja kokoa osat uudelleen. o Kulmakappale on voideltava
PN:51200158 Suorita toiminnan testaus kéyttéohjeen mukaisesti. Suorita ennen autoklavointia.
Silikoniholkkd uudelleenkasittelyé tarvittaessa uudelleen, kunnes osa on * Vain kulmakappale on

silminndhden puhdas.

Varmista ennen pakkaamista ja autoklavointia, etté laite on huollettu
valmistajan ohjeiden mukaisesti.

Voitelu:

Kiinnita suutin 6ljytolkkiin ja kulmakappaleeseen, paina dljytolkin
painiketta yli 3 sekuntia, kunnes mustaa 6ljya virtaa kulmakappaleen
paésta.

voideltava.

Kasiteltavat osat

Kasittely

Varoitus

Kulmakappale
PN:51200158

Silikoniholkki
PN:51200161

Pakkaa instrumentit sterilointiin sopivaan pakkausmateriaaliin.

e Tarkista pusseista valmistajan
iimoittama viimeinen
kayttopaivamaard, joka
madrittad pussin kayttoian.

o Kdytd pusseja, jotka kestavat
enintdén 141 °C:n lampétilan
ja ovat yhdenmukaisia EN ISO
11607 -standardin kanssa.

6 - Sterilointi

Kasiteltavat osat Kasittely Varoitus

Kulmakappale Steriloi instrumentit jaksoittaisella esityhjio-/ o Kéyté ainoastaan hyvaksyttyja

PN:51200158 hoyrysterilointimenetelmalld (standardien EN 285 / EN 13060 / EN autoklaaveja, jotka ovat
I ) ISO 17665 mukaisesti) yhdenmukaisesti kyseisen maan méérdysten |  standardin EN 13060 tai EN

Silikoniholkki kanssa. 285 mukaisia

PN:51200161 )

Vahimmaisvaatimukset: 3 min 134 °C (EU:ssa: 5 min 134 °C)
Enimmdissterilointildmpétila: 137 °C
Onteloinstrumentteja ei saa pikasteriloida!

o Sterilointitoimenpiteen on
oltava yhdenmukainen
standardin ISO 17665 kanssa.

© Anna instrumenttien jaahtya
ennen niiden koskettamista.

Kasiteltavat osat

7 - Siilytys
Kasittely

Varoitus

Kulmakappale
PN:51200158

Silikoniholkki
PN:51200161

Sailyté steriloituja instrumentteja kuivassa, puhtaassa ja
polyttémassa tilassa ja kohtalaisessa ldmpétilassa. Katso
myyntipdéllysmerkintd ja kéyttoohje.

o Steriiliytta ei voida taata, jos
pakkaus on auki, vahingoittunut
tai marka.

e Tarkista pakkaus ennen sen
kéyttoa (pakkauksen eheys, ei
kosteutta ja voimassaoloaika).

88



Osien desinfiointimenettely

Késiteltdvat osat Kisittely Varoitus
Késikappale Pyyhi kaikkia pintoja etanolipitoisella desinfiointiainella kostutetulla | e Al kéyta desinfiointiin mitén
liinalla (etanoli 70—80 til.-%) véhintdadn 2 minuuttia; toista 5 kertaa. muuta ainetta kuin etanolia

(etanoli 70-80 til.-%).

Késikappaleen alusta

PN:51200160 P, .
o Al3 kdytd liian runsaasti
Tiedonsiirtojohto etanolia, koska sitd saattaa
PN:51200159 joutua laitteen sisélle ja se
) saattaa vaurioittaa sisalld olevia
Adapteri osia
PN:51200157 '

o Ala puhdista naitd osia pesu-/
desinfiointilaitteessa.

. Pféyté vain etanolia desinfioinnissa (70-80 tilavuusprosenttia etanolia).
o Ald kéyta likaa etanolia, jotta se ei padse laitteen sisdan ja vahingoita laitteen sisalla olevia
komponentteja.

15. Tarkeimmét tekniset tiedot

Mitat - Paino 20 cmx 17,5 cm x 7 cm (pakkaus) - 700 g
Kulmakappale Yhteensopiva pyorivad ja edestakaista liikettd tekevien instrumenttien kanssa Varsi,@2,35 mm:n nikkelititaanista
valmistetulla juurikanavaviilalla, joka on standardin ISO 1797:2017 mukainen, tyyppi 1, viilojen pituus 11-31 mm.
Virtaldhde Litiumioniakku 3,7 V; 1500 mAh
Laturi AC 100 - 240V - 50/60Hz - 0.2 A
Vadntémomenttialue 0,5Ncm - 4 Nem
Nopeusalue 120 - 1000 rpm
Séhkoturvallisuusluokka - Liitdntdosa Luokka Il - B
Kayttoolosuhteet Vain sisékdyttoon 10°C / 40 °C - Suhteellinen kosteus 30%~75% , ei tiivisty 0 °C:
ssa Korkeus meren pinnasta < 2000 m
Kuljetus- ja séilytysolosuhteet -20 °C/ +55 °C - Suhteellinen kosteus 20 % - 80 %, ei tiivisty > 40 °C:ssa
limanpaine 70 kPa - 106 kPa

16. Takuu

Ainoastaan Micro-Mega tai Micro-Mega:n hyvaksyma yhteistydkumppani voi tarkastaa tai korjata laitteen.

Laite on asianmukainen laékinnallinen laite, joka on valmistettu ja testattu erittin korkealaatuisissa olosuhteissa.
Tuotteen yksildllisen seurannan ja jéljitettavyyden takaamiseksi on tarkedd, ettd taytat takuusopimuksen osoitteessa
www.micro-mega.com kymmenen paivan kuluessa ostoksesta. Nain myynnin jélkeiset toimenpiteet aktivoituvat, ja
Micro-Mega pystyy palvelemaan sinua mahdollisimman hyvin.

Micro-Mega antaa akulle vuoden takuun ja k&sikappaleelle ja kuimakappaleelle kahden vuoden takuun silté varalta, etta
niissé olisi jokin huomaamatta jaanyt valmistusvirne. Takuu ei koske vikoja, jotka johtuvat epaasiantuntevasta kaytdsta,
epaasianmukaisesta séilytyksesté, onnettomuudesta (kuten putoamisesta, iskusta tms.) tai tilanteesta, jossa henkil®
ilman Micro-Mega:n hyvaksyntaa on korjannut tai yrittnyt korjata laitetta tai muokannut sité.

17. Lausuma
Kuvat sopimussuhteen ulkopuolella. Micro-Mega pidattad oikeuden tehdd muutoksia laitteeseen ilman ennakkoilmoitusta.

89



Valmistaja: Changzhou Sifary Medical Technology
Co., Ltd.

No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - Kiina

7 COLTENE  Jakelija Micro-Mega
MicroMega 12, rue du Tunnel
25000 Besancon - Ramska

Caretechion GmbH
EC |REP Niederrheinstr. 71, 40474

Duesseldorf, Germany c € 0197  CE-merkintavuosi: 2017




© 0N ook~ N~

10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

INDICE

Elenco degli aCCESSON (Fig. 1) ittt e e
SIMIDON .. e

[T {{0r=VaToTa I o= Tl U o TSSO
(@7e)a1ice] alelloz= vaTo] o oSSR PP SRTPPP
Conditions de fonctionnement et de stockage

(OF=Talo7=10 1< 1 (c AT PR
Installazione del CONIraNGOIO. ... ...uuureiiiie it e e e e e e e
INStallazione AElA M@ .....cciii e e e e
DUAI MOVE CONIIOL ....oiiiii et

9. 1. Interfaccia utente (Fig. 9.A, 9.8, 9.C) ...viiiiiiiiiiic e

9. 2. Tappe di FUNZIONAMEINTO. .......veviiririiieieet ettt ettt eb et

9. 3. Impostazioni generali: velocita, coppia inversa, direzione di rotazione, angoli per MO (Fig. 9.E) ...

9. 4.

9. 5.

9. 6.

Collegamento Dual Pex-Dual Move (Fig. 10) .....cuiiiiiiiiiiieiiiee e 96
Test del collegamento (Fig. 1) .ot 96
Schermata del Dual Move durante il trattamento (Fig. 12) .......ccccceeiiiiiieiiiiiiicc e, 96
Funzioni in modalita combinata (Fig. 13) ......coiiiiiiiiiiiiiee e 96
Y 101 (=T g Va0 1< 97
R Tt TP 97
R o 1 TP 98
Dati teCniCi PrNCIPANI. ... eciviiiiit et 100
(CT=Tr=Ta VAT VU TRURPRRRTTTIN 101
D)ol 011124 (o] a1 101




MicroMega

Move

Leggere attentamente questo manuale prima del suo utilizzo, in particolare leggere le avvertenze.

1. Elenco degli accessori (Fig. 1)

1.A | Contrangolo 1.B | Manipolo 1.C | Supporto del manipolo 1.D | Cavo di trasferimento dei dati
1.E | Caricatore 1.F | Ugello di polverizzazione | 1.G | Manicotti di silicone
2. Simboli
/\ | Attenzione a4l | Fabbricante CE€ ..., Marchio CE @ | Consultare le istruzioni per 'uso
@ | Informazioni sul ]| Data di fabbricazione ——= { Corrente continua e Sterilizzabile in autoclave fino
prodotto — 1a134°C
[sN]{ Numero di serie [O] | Apparecchiodiclasse l { X | Conforme alla direttiva WEEE ¢} | Solo per uso interno
Numero di catalogo | 4 | Elementi applicati B 4 | Tenere lontano dalla pioggia

' 3. Indicazioni per l'uso

Utilizzare per il trattamento dei canali radicolari dentali con strumenti endodontici a torque controllato e in rotazione
continua o in movimento alternato. Questo dispositivo deve essere utilizzato solo in ambienti ospedalieri, cliniche o
studi dentistici da dipendenti/lavoratori qualificati e non deve essere utilizzato in ambienti ricchi di ossigeno.

4. Controindicazioni
Si raccomanda di non usare questo dispositivo su pazienti portatori di pacemaker o di altri dispositivi elettronici.
Questo dispositivo non deve essere usato per il trattamento di bambini o donne incinte.

5. Conditions de fonctionnement et de stockage

e Conservare e usare I'apparecchio in un ambiente asciutto e sicuro.
A e Non esporre I'apparecchio a liquidi o a fonti di calore dirette o indirette.

e Per rispondere alle esigenze di compatibilita elettromagnetiche (CEM) ed evitare disturbi, usare
I'apparecchio lontano da lampade fluorescenti, radiotrasmettitori, telecomandi o dispositivi di
comunicazione mobile RF.

Non caricare, utilizzare o immagazzinare il dispositivo ad alte temperature.

["uso di guanti e di una diga di gomma durante il trattamento e obbligatorio.

In caso di problemi di funzionamento, spegnere I'apparecchio e contattare il servizio assistenza.
Qualsiasi tentativo di apertura o di riparazione non autorizzati annullera la garanzia.

6. Caricamento

Fig.6.A | Il numero di cellule mostra il livello della batteria. Ricaricare I'apparecchio quando viene visualizzata una sola barra.
Fig. 6.B | Collegare I'adattatore al manipolo come mostrato.
Fig.6.C | Durante il caricamento sul display compare #.

* Tenere I'apparecchio lontano da fonti di calore e da gas infiammabili.
* Ricaricare I'apparecchio quando la batteria € quasi scarica o scarica. Troppi cicli di caricamento/
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scaricamento possono ridurre la durata di vita della batteria.

e Usare esclusivamente I'adattatore e la batteria raccomandati. Altri modelli possono danneggiare il
dispositivo.

e Non usare I'apparecchio mentre ¢ in carica.

7. Installazione del contrangolo

Assicurarsi che il motore sia fermo prima di installare il contrangolo.

Fig.7.A . ) ) . .
Collegare correttamente il contrangolo al manipolo. Usare esclusivamente il contrangolo originale.

" Il contrangolo puo essere ruotato di 340° senza necessita di scollegarlo, allo scopo di facilitare la lettura del display durante il
Fig.7.8 trattamento

Sistemare il manicotto protettivo di silicone sul contrangolo. Per toglierlo dopo I'utilizzo, tirarlo fuori lentamente.

e \erificare la connessione corretta del contrangolo tirandolo delicatamente, in modo da evitare
un’inversione imprevista del senso di rotazione del motore.

8. Installazione della lima

Fig. 8.A Installazione della lima: inserire la lima e ruotarla verificando che sia inserita correttamente.
o Rimozione della lima: togliere la lima premendo il pulsante.

e Assicurarsi che il motore sia fermo prima di installare la lima.
& Controllare la testa della lima prima di inserirla. Non usare lime danneggiate.
Verificare che la lima sia ben inserita tirandola leggermente.
9. Dual Move control

9. 1. Interfaccia utente (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

Inserire e togliere la lima con precauzione per evitare lesioni alle dita.
Se si toglie la lima senza premere il pulsante il mandrino potrebbe danneggiarsi.

L]

9.A.1 | Contrangolo 9.A.4 | </ - tasto per selezionare una memoria o altri parametri
Interruttore di alimentazione (accensione, marcia/ > / + tasto per selezionare una memoria o altri parametri

9.A.2 9.A.5
arresto del motore)

9.A.3 | Pulsante di selezione 9.A.6 | Schermo utilizzatore

9.B | Schermo di stand-by 9.C | Schermo di visualizzazione della coppia

9.B.1 | Livello della batteria 9.C.1 | Scala della coppia (N.cm)

9.B.2 | Numero di memoria 9.C.2 | Cursore che indica il valore della coppia inversa

9.B.3 | Velocita di rotazione 9.C.3 | Visualizzazione del valore corrente della coppia

9.B.4 | Direzione di rotazione

9.B.5 | Valore della coppia inversa

9. 2. Tappe di funzionamento

1. Accensione/spegnimento con pulsante  (9.A.2)
Accensione: premere il pulsante 9.A.2 (@), si apre la schermata di stand-by.
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Se I'apparecchio non viene usato per un po’ di tempo si spegne automaticamente (il tempo €
programmabile).
Spegnimento: premere contemporaneamente i pulsanti 9.A.2 (@) e 9.A.4 ().

2. Selezione dei programmi memorizzati con i tasti </ > (Fig. 9.D)
7 diversi programmi personalizzabili. MO: modalita reciproca. M1...M6: rotazione continua
* MO La modalita Reciprocita & disponibile unicamente ove specificato sulla confezione.

c e Non mettere mai in rotazione continua delle lime che funzionano in reciprocita.
e Non usare mai in modalita reciproca degli strumenti che funzionano in modalita continua.

3. Awvio della rotazione:
premere 9.A.2. Viene visualizzata la barra di coppia in tempo reale.

4. Arresto della rotazione:
premere I'interruttore di alimentazione 9.A.2. Si apre la schermata di stand-by.

e Controllare che I'apparecchio funzioni bene prima di usarlo in bocca.
& e Sostituire la lima in tempo utile per evitare che si rompa all’interno del canale. La rottura puo

verificarsi in caso di affaticamento ciclico e di torsione.

e Non applicare mai una forza eccessiva sul motore perché la lima potrebbe rompersi.

* Non premere il pulsante di rilascio della lima mentre il motore & in funzione, perché la lima potrebbe
sfilarsi e ferire il paziente.

e [’inquinamento elettromagnetico ambientale puo interferire con il funzionamento del dispositivo e
puo comprometterne il controllo automatico. Verificare sempre che il display non sia disturbato.

* |ncaso di cattivo funzionamento, fermare I'apparecchio e segnalare il difetto al servizio assistenza.
@ e |a velocita aumenta il rischio di rottura della lima. Rispettare le raccomandazioni del fabbricante
relativamente alla velocita e controllare le impostazioni del motore prima dell’'uso.
® Usare esclusivamente lime in Ni-Ti o in acciaio inossidabile.
e Sistemare un manicotto di silicone sul contrangolo prima dell’uso, in particolare quando e abbinato
al Dual Pex.
* Non dimenticare di togliere la lima dal contrangolo dopo I'uso.

9. 3. Impostazioni generali: velocita, coppia inversa, direzione di rotazione, angoli per MO (Fig. 9.E)
Selezionare la memoria (programma) con i tasti < / > e impostare ogni parametro.

9.E.1 Interfaccia stand-by della modalita continua 9.E.5 Interfaccia stand-by della modalita MO*
9.E.2 Impostazione della velocita 9.E.6 Impostazione dell'angolo Forward per MO*
9.E3 Impostazione della coppia inversa 9.E7 Interfaccia stand-by della modalita MO*
9.E.4 Impostazione della direzione

1 -Usareitasti </ > (- / +) per scegliere un numero di memoria
2 - Premere il tasto S per scegliere il parametro da impostare
3 - Usare i tasti </ > (- / +) per regolare il parametro

M1 ... M6 | Rotazione Velocita di rotazione 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700,
continua 800, 900, 1000 rpm

Direzione di rotazione | Fw: Forward (rotazione in senso orario)
Rev: Reverse (rotazione in senso antiorario)

RT della coppia inversa | 0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0,2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm




M1 ... M6 |Rotazione Se lo sforzo applicato alla lima € superiore al 70% dell'RT: allarme acustico intermittente.
continua Se la coppia supera RT: allarme acustico continuo, I'auto-reverse viene attivato per liberare la lima.
Quando la coppia ritorna inferiore a RT, I'apparecchio si riavia automaticamente.
Mo* Reciprocita* Forward :0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
(opzionale) Reverse: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

* MO La modalita Reciprocita e disponibile unicamente ove specificato sulla confezione.
Ad ogni modifica, i nuovi parametri vengono salvati automaticamente.

Ritorno automatico alla schermata di stand-by in caso di periodo di inattivita (durata da configurare, valore
predefinito: 5 secondi).

* |mpostare i parametri rispettando le raccomandazioni del fabbricante della lima.
@ e |a funzione di auto-reverse permette di proteggere la lima in modo efficace dalla sua rottura nel
canale.
e Se l'auto-reverse si attiva troppo spesso, ricapitolare, irrigare e lubrificare il canale radicolare o
aumentare la coppia secondo le raccomandazioni del fabbricante della lima.

9. 4. Impostazioni aggiuntive (Fig. 9.G)

1 - Quando I'apparecchio & spento, premere contemporaneamente il pulsante S e il pulsante di alimentazione.
2 - Premere il tasto S per scegliere il parametro avanzato da impostare.

3 - Usare i pulsanti </ > (- / +) per impostare i valori.

4 - Premere il pulsante di alimentazione per uscire da questa modalita e ritornare alla schermata di stand-by.

Volume del bip (BEEP VOLUME) Tempo di inattivita (SET TIME)
Volume basso (low), medio (mid) o alto (high) dei Ritorno automatico alla schermata di stand-by dopo

9.G.1 segnali acustici Impostazione predefinita: Medio (Mid). 9G4 un periodo di tempo specifico di inattivita: 1-15s.
Impostazione predefinita: 10s.
Spegnimento automatico (AUTO PW.R) Calibrazione (Calibration)
9.G.2 | Spegnimento automatico dopo 3, 5, 10 0 15 min. 9.G.5 | Calibrazione automatica della velocita e della coppia.
Impostazione predefinita: 10 min. Vedi paragrafo successivo.

Orientamento del display (Hand)
9.G.3 | Orientamento a destra (RIGHT) o a sinistra (LEFT).
Impostazione predefinita: Mano DESTRA.

Quando il Dual Move & combinato al localizzatore di apice Dual Pex, sono presenti alcune funzioni avanzate, vedi
sezionida 10 a 13.

9. 5. Calibrazione (Fig. 9.H)
Collegare correttamente il contrangolo al manipolo Dual Move. Non inserire una lima.

Entrare nell'interfaccia di calibrazione (vedi paragrafo Le barre mostrano lo stato di avanzamento.
9.H.1 | 9.4) e scegliere 'ON’. Premere I'interruttore di 9.H.2 | Quando I'operazione & completata si sentiranno 2 bip.
alimentazione per awviare la calibrazione.

9. 6. Codici di errore

La batteria & quasi scarica, I'apparecchio si spegnera Uso prolungato nel tempo, rischio di surriscaldamento.
9.1.1 automaticamente. Caricare immediatamente 9.1.3 Spegnere I'apparecchio per un po’ di tempo.
I"apparecchio.

9.1.2 Sovraccarico del motore. Ridurre il carico.
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e | a calibrazione € fortemente raccomandata dopo 10-20 cicli in autoclave per il contrangolo e
dopo la sua sostituzione.

e |a calibrazione deve essere eseguita quando la carica della batteria & almeno del 50%.

* Non applicare pressione al contrangolo durante la calibrazione.

e Se viene visualizzato un codice di errore, contattare il servizio assistenza.

@ e Seguire le istruzioni del fabbricante della lima per impostare le funzioni e i parametri.

MicroMega MicroMega

MovVe collegato a P CEX (ocalizzatore di apice)

Consultare il manuale utente di Dual Pex per installarlo correttamente prima di collegarlo al Dual Move.

10. Collegamento Dual Pex-Dual Move (Fig. 10)

1 - Assicurarsi che il Dual Move sia in modalita stand-by.

2 - Controllare che il manicotto protettivo di silicone copra correttamente tutta la superficie metallica del contrangolo.

3 - Aprire il manicotto di gomma e inserire il cavo di trasferimento dati al Dual Move.

4 - Accendere il Dual Pex e collegare il cavo di trasferimento dati al Dual Pex. CONNECTED ! Viene visualizzato sul
display del Dual Move quando il collegamento e eseguito correttamente.

11. Test del collegamento (Fig. 11)

Fig. 11.A | Inserire una lima nel contrangolo, creare un cortocircuito tra la clip labiale e la lima.

La lima puo iniziare a ruotare se la funzione “Auto start / stop” (sezione 13, fig. 13.C). ¢ attivata.

Fig. 11.B | Premere I'interruttore di accensione di Dual Move. Una barra bianca lunga appare vicino alla riga che rappresenta il canale, ad
indicare che il sistema sta funzionando correttamente ed & pronto ad essere usato.

Agganciare la clip labiale sul labbro inferiore del paziente e iniziare il trattamento.

12. Schermata del Dual Move durante il trattamento (Fig. 12)

Fig. 12 | La barra bianca del display del Dual Move mostra I'avanzamento della lima nel canale.
La frequenza dei bip aumenta quando la lima si avvicina all'apice.

13. Funzioni in modalita combinata (Fig. 13)
Le funzioni avanzate illustrate di seguito sono utilizzabili soltanto quando Dual Move ¢ collegato al Dual Pex.

1 - Usare i tasti < / > per selezionare un numero di memoria (M1...M6)

2 - Premere il tasto S per piu di un secondo per entrare nell’interfaccia di impostazione delle funzioni avanzate.

3 - Usare i tasti < / > per attivare (ON) o disattivare (OFF) le funzioni avanzate. Se “CONNECT FUNCTION” & disattivato
(OFF), tutte le funzioni avanzate saranno inattive, anche se sono state attivate singolarmente (il rispettivo stato &
impostato su “ON”). Il codice della funzione successiva da impostare (APA, ASS, ASD) viene visualizzato in fondo al
display, vicino allo stato della batteria.

4 - Premere S per passare alla funzione di combinazione successiva.

5-Usare i tasti < / > per attivare (ON) o disattivare (OFF) la funzione, quindi premere S per passare alla funzione
successiva.



Ritorno automatico alla schermata di stand-by in caso di periodo di inattivita (durata da configurare, valore predefinito:
5 secondi).

Funzioni di combinazione (CONNECT Function) Awvio e arresto automatico (AUTO Stt Stp — ASS)

Quando Dual Move e Dual Pex sono collegati, selezionare Quando la lima entra nell’orifizio del canale, il motore si
13A | ... L SRR 13.C N ) )

ON” per avere la possibilita di usare le funzioni di awviera automaticamente. Quando la lima esce dall’orifizio

combinazione, a seconda del loro stato. del canale, il motore si fermera automaticamente.

Auto-reverse apicale (APICAL Reverse - APA) Decelerazione APICALE (Apical Slow Down - ASD)

Si inverte automaticamente quando la lima raggiunge Decelerazione automatica quando la lima supera il punto di
13B |. X 13.D e .

il punto di riferimento (*). Si riavvia automaticamente riferimento (*).

quando ritorna sopra il punto di riferimento.

Stato predefinito delle funzioni avanzate per ogni memoria:

Funzione M1, M2, M3 M4, M5, M6
Auto-reverse apicale (APR) Attivata (ON) Disattivata (OFF)
Awvio e arresto automatico (ASS) Attivata (ON) Attivata (ON)
Decelerazione apicale (ASD) Disattivata (OFF) Attivata (ON)

Move e visualizzata come un cursore sul display di Dual Move. Quando la lima raggiungera il punto di riferimento, Dual

(*) La posizione del punto di riferimento (RP) & impostata dall’interfaccia di Dual Pex, inviata automaticamente a Dual P
Move attivera il Reverse APICALE e la Decelerazione APICALE a seconda dei rispettivi stati (ON / OFF).

Fig. 13.F | Punto di riferimento (RP) definito Fig. 13.G | Nuova posizione del RP Fig. 13.H | Il RP viene raggiunto
sull'interfaccia del localizzatore di apice

e Usare esclusivamente il cavo di trasferimento dati originale, in caso contrario gli apparecchi potrebbero
& danneggiarsi.

e Manipolare gli apparecchi con attenzione.

¢ Non gettare, scuotere o battere gli apparecchi. Non immergere gli apparecchi in liquidi.

e Dopo aver collegato i due apparecchi, spingere e tirare lentamente le spine per assicurarsi che la
connessione sia stabile e la trasmissione di dati precisa.

e |n alcuni casi, la rilevazione della posizione della lima sara impossibile (canale bloccato) o non precisa
(morfologia del canale radicolare anomala o insolita). Per confermare i risultati potrebbe essere necessaria
una radiografia.

* Selaposizione visualizzata della lima non cambia quando la lima entra nel canale radicolare, I'apparecchio
non funziona correttamente. Sospendere il suo utilizzo e contattare il servizio assistenza.

@ * Assicurarsi che i due apparecchi siano collegati nel modo corretto.

14. Manutenzione
14. 1.Premessa

* Indossare guanti e seguire scrupolosamente le istruzioni del presente manuale per evitare la
contaminazione incrociata durante le operazioni di manutenzione.
¢ Consultare le direttive nazionali, le norme e i requisiti di pulizia, disinfezione e sterilizzazione.

e |’apparecchio e i suoi componenti sono forniti non disinfettati € non sterilizzati. Seguire le tappe
necessarie prima del primo trattamento.
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¢ | protocolli di pulizia e disinfezione da applicare sono specifici per ogni componente. Rispettare la
procedura corretta riportata sotto quando si esegue la manutenzione quotidiana.

14. 2.Procedura

Q e |etappe da 1 a6 della procedura sottostante devono essere seguite prima del primo trattamento
e dopo ogni trattamento successivo.

Procedura passo-passo per componenti autoclavabili

Parti interessate

Lavorazione

Avvertenza

Contrangolo
PN:51200158

Guaina in silicone
PN:51200161

Pulizia manuale: sciacquare accuratamente i componenti sotto
acqua corrente per 5 minuti e spazzolarli 3 volte con una spazzola
morbida per rimuovere le contaminazioni visibili. Pulire tutti i
componenti passando 3 volte un panno morbido imbevuto con una
soluzione detergente delicata e priva di aldeidi. Lavare i componenti
sotto acqua corrente per 5 minuti, quindi asciugare con una garza
sterile.

Eliminare tracce di umidita residua all'interno del contrangolo
insufflando aria ad es. con una siringa a tre vie.

Detergente: Metrex EmPower

Concentrazione: 1:128

Temperatura: 20°C~40°C

oppure

Pulizia automatica: porre i componenti su un vassoio e collocarli con
cautela nel termodisinfettore, quindi impostare i parametri come
indicato di seguito e avviare il programma:

* 4 min di prelavaggio con acqua fredda (<40°C);

o Scarico

* 5 min di lavaggio con un detergente alcalino delicato a 55°C;
 Scarico

* 3 min di neutralizzazione con acqua calda (>40°C);

 Scarico

* 5 min di risciacquo intermedio con acqua calda (>40°C);

o Scarico

| processi automatici di pulizia sono stati convalidati utilizzando
neodisher MediClean forte allo 0,5% (Dr. Weigert).

e Rimuovere il file e scollegare il
contrangolo prima della pulizia.

© Non utilizzare un dispositivo di
pulizia ad ultrasuoni per pulire il
contrangolo.

o Se si utilizzano
termodisinfettori, utilizzare
solo dispositivi approvati
ai sensi della norma EN
ISO 15883 e attenersi alle
istruzioni per I'uso del rispettivo
fabbricante. Evitare il contatto
tra il contrangolo e qualsiasi
strumento, kit, supporto o
contenitore.

e Accertarsi che il contrangolo
sia asciutto prima di passare
alla fase successiva.

Parti interessate

Lavorazione

Avvertenza

Contrangolo
PN:51200158

Guaina in silicone
PN:51200161

Disinfezione termica automatica in termodisinfettore in conformita
con i requisiti nazionali in riferimento al valore AO (vedere la norma
EN ISO 15883).

Per il dispositivo & stato convalidato un ciclo di disinfezione di 5
minuti a 93°C per ottenere un valore AO pari a 3000.

Dopo la pulizia manuale, gli strumenti devono essere
immediatamente sottoposti a disinfezione automatica o sterilizzati.
La disinfezione manuale € sconsigliata.




3 - Asciugatura

Parti interessate Lavorazione Avvertenza
Contrangolo Asciugatura automatica:
PN:51200158 Asciugare le superfici esterne dello strumento eseguendo il ciclo

o di asciugatura del termodisinfettore. Se necessario, & possibile
Gugma in silicone esequire un’ulteriore asciugatura manuale utilizzando un panno
PN:51200161 non sfilacciato. Insufflare aria compressa sterile nelle cavita degli

strumenti.
4 - Controllo funzionale, lubrificazione:

Parti interessate Lavorazione Avvertenza

Contrangolo
PN:51200158

Guaina in silicone
PN:51200161

Controllare visivamente che i componenti siano puliti, quindi
rimontarli. Eseguire il controllo funzionale secondo quanto riportato
nelle istruzioni per I'uso. Se necessario, ripetere la procedura di
ricondizionamento fino a quando il componente risulta privo di
sporco visibile.

Prima di confezionare e sterilizzare in autoclave il dispositivo,
verificare che sia stato sottoposto a manutenzione secondo le
istruzioni del fabbricante.

Lubrificazione:

Collegare la cannula di erogazione al contenitore dell’olio e al
contrangolo, quindi tenere premuto il pulsante posto sul contenitore
dell’olio per piu di 3 secondi fino alla fuoriuscita completa di tutto
I'olio nero dalla testa del contrangolo.

e || contrangolo deve essere
lubrificato prima della
sterilizzazione in autoclave.

 Soltanto il contrangolo deve
essere lubrificato.

Parti interessate

Lavorazione

5 - Confezionamento

Avvertenza

Contrangolo
PN:51200158

Guaina in silicone
PN:51200161

Confezionare gli strumenti utilizzando un apposito materiale di
confezionamento per la sterilizzazione.

 Controllare il periodo di
validita delle buste indicato dal
fabbricante per determinare la
durata di conservazione.

o Utilizzare buste in grado di
resistere a temperature fino a
141°C e conformi alla norma
ENISO 11607.

Parti interessate

Lavorazione

6 - Sterilizzazione

Avvertenza

Contrangolo
PN:51200158

Guaina in silicone
PN:51200161

Sterilizzare gli strumenti applicando un processo di sterilizzazione

a vapore con pre-vuoto frazionato (ai sensi delle norme EN 285/

EN 13060/EN ISO 17665) in conformita con i rispettivi requisiti
nazionali.

Requisiti minimi: 3 min a 134°C (nell’'UE: 5 min a 134°C)
Temperatura massima di sterilizzazione: 137°C

La sterilizzazione a ciclo flash non e consentita per gli strumenti con
lume!

o Utilizzare soltanto autoclavi
approvate ai sensi di EN 13060
0 EN 285.

| a procedura di sterilizzazione
deve essere conforme alla
norma ISO 17665.

 Attendere che gli strumenti si
raffreddino prima di toccarli.
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7 - Conservazione

Parti interessate Lavorazione Avvertenza
Contrangolo Conservare gli strumenti sterilizzati in un ambiente asciutto, pulito e | ® Non usare prodotti diversi
PN:51200158 senza polvere a temperature moderate. Fare riferimento all’etichetta | dall’etanolo per la disinfezione

e alle istruzioni per I'uso. (etanolo al 70-80% in volume).

o Non usare una quantita
eccessiva di etanolo poiché
potrebbe penetrare nella
macchina e danneggiare i
componenti interni.

* Non usare un termodisinfettore
per pulire questi componenti.

Guaina in silicone
PN:51200161

Procedura di disinfezione dei componenti

Parti interessate Lavorazione Avvertenza
Manipolo Passare un panno leggermente inumidito con disinfettante a base di | ® Non usare prodotti diversi
Base del inol etanolo (etanolo al 70-80% in volume) per almeno 2 minuti su tutte dall’etanolo per la disinfezione
ase Ce maninelo le superfici; ripetere per 5 volte. (etanolo al 70-80% in volume).
PN:51200160 s
e Non usare una quantita
Cavo per trasferimento eccessiva di etanolo poiché
dati potrebbe penetrare nella
PN:51200159 macchina e danneggiare i
Adattatore o ﬁl%mgig tLIJ ;niz:r:.odisinfettore
PN:51200157 . . )
per pulire questi componenti.

* Per la disinfezione usare esclusivamente etanolo (etanolo da 70 a 80% vol.).
* Non usare troppo etanolo per evitare che entri nell’apparecchio danneggiando i componenti
interni.

15. Dati tecnici principali

Dimensioni - Peso 20cm x 17.5¢cm x7cm (confezione) - 700g

Contrangolo Compatibile con strumenti in rotazione continua o reciprocita, con lima canalare nichel titanio da
2,35 mm conforme alla norma ISO 1797:2017, tipo 1, lunghezza lime 11-31 mm.

Alimentazione Batteria litio-ioni 3.7V, 1500mAh

Caricatore AC 100-240V - 50/60Hz - 0.2A

Range di coppia 0.5Ncm - 4Ncm

Range di velocita 120 - 1000 rpm

Classe di sicurezza elettrica - Elemento applicato § Classe Il - B

Condizioni di funzionamento Esclusivamente per uso interno 10°C / 40 °C - Umidita relativa 30%~75% non
condensante a 0°. Altitudine < 2.000 m sopra il livello del mare

Condizioni di trasporto e di stoccaggio -20 °C/ +55 °C - Umidita relativa 20% - 80%, non condensante a > 40 °C
Pressione atmosferica 70 kPa - 106 kPa
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16. Garanzia

Le operazioni di ispezione e riparazione devono essere esclusivamente eseguite da Micro-Mega o da un partner
approvato.

Questo apparecchio & un dispositivo medico di precisione, fabbricato in condizioni massime di qualita e controllo.

Per assicurare il monitoraggio individualizzato e la tracciabilita del prodotto, compilare la registrazione di garanzia on line
sul sito web www.micro-mega.com entro 10 giorni dall’acquisto. Questa registrazione attivera le procedure di controllo
postvendita che consentiranno di utilizzare al meglio il prodotto di Micro-Mega.

Micro-Mega garantisce la batteria per un anno e il manipolo del motore € il contrangolo per due anni contro i difetti di
fabbricazione. Sono esclusi dalla garanzia i difetti legati a un cattivo utilizzo, a una manutenzione inappropriata, a danni
accidentali (cadute, urti, ecc.), a tentativi di intervento o di riparazione da parte di personale non approvato da Micro-
Mega o a tentativi di modifica del prodotto.

17. Dichiarazione
Immagini non contrattuali Micro-Mega siriserva il diritto di modificare le caratteristiche del suo prodotto senza comunicazione
preliminare.
7% COLTENE Distribuito da Micro-Mega Fabbricato da Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - Francia No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - China

Caretechion GmbH
EC |REP|  Nederhenstr 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  Anno del marchio CE: 2017

101



102

© 0o N> A NS

10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

TARTALOMJEGYZEK

TartoZEKOK lISTAJA (FIg. ) .uveeiiiieiieiee et i ettt 103
SZIMDOIUMOK vttt r e e e e e 103, 246, 247
Hasznalati JaVallAtoK ............iiiiirieiiiie e 103
BHENjaVAllatoK ..........eiiiiec e 103
Uzemeltetési 65 tArolasi FEELEIEK .........cvciiieeeeeeeee ettt s e e 103
OIS ittt a e e aaae e bR 103
AZ €lleNSZOG tEIEPIESE ...vvveeiiiee et 104
A GYOKEIU TBIBPMESE .o 104
DUAI IMOVE VEZEBIES ... 104
9. 1. Felhasznaloi interfész (9.A, 9.8, 9.0 ADTA).......covv v oottt et eee s et 104
0. 2. A TNUKOULETES IEPBSEI ...ttt ettt ettt et ee et ettt ar et es et 104
9. 3. Altalanos bedllitasok: fordulatszam, forditott nyomaték, forgasirany, szogek az MO (izemmédhoz (Fig. 9.5)....105
9. 4. KiegbSZith DEANTMASOK (FIG. 9.0)vvuvvrirrereersireereeteeee et eeeeese st es et ees ettt as et ee s 106
9. 5. KaliDrAIAS (FIg. 9.H) .ot 106
9. 6. HIDAKOUOK ...cvcvivisiiii bbb 106
A Dual Pex csatlakoztatasa a Dual Move-hoz (Fig. 10).....cciiiiiieiiiiiiieiiiiiiiee i 107
Kapcsolat teSZtelESe  (FIg. T1) uviiiiiiiiiiiiiiiee et 107
Dual Move képerny6 a kezelés alatt  (Fig. 12) ..oovvvvieiiiiiiiiic e 107
Kombinacids FUNKCIOK (Fig. 13) ...ccuiiiiiieeiiiieeceeie e 107
KAIDANTAMAS ©uvvvviiieieieee e e e e e e e e e e e e a e e e e as 108
14, 1. BBVEZEIES ....o.cvveovev s 108
TA, 2 EIAIAS ...t bbbttt et b 109
FEob MUSZAKi @AOK .. .uviii i 111
JOHAIIAS ... e 112
NYIBEKOZAL. 11ttt 112




MicroMega

Move

Kérjuk, figyelmesen olvassa el ezt a hasznalati Utmutatot, kiléndsen a figyelmeztetéseket.

1. Tartozékok listaja (Fig. 1)

1.A | Ellenszdg 1.B | Kézidarab 1.C | Kézidarab alap 1.D | Adatdtviteli kdbel
1.E | Tolt6 1.F | Szdrdfej 1.G | Szilikon hiively

2. Szimbdlumok

/\ | Vigyazat add | Gyarto CE€ .. | CE-jelolés @ | Olvassa el a haszndlati utasitdst
@ | Termékinformacio | ] | Gyartas détuma ——= | Egyendram ir| §134°C-ig autoklavozhatd

[sN]! Sorozatszém [O] | II. osztalyu berendezés W | TartsabeaWEEE iranyelvet | ("} | Kizardlag beltéri hasznélatra
REF|; Katalogusszam & | Balkalmazott rész tipusa 4 Tartsa tvol az es6tél

3. Hasznalati javallatok
Fogaszati gydkércsatorna-tagitashoz hasznalhatd endodonciai eszkdzokkel, nyomatékvezérelt, folyamatos forgd vagy
oda-vissza mozgassal. Ezt a készlléket csak szakképzett fogaszati alkalmazottak hasznalhatjgk koérhazi ?

kérnyezetben, klinikakon vagy fogorvosi rendelékben és oxigéndus kérnyezetben nem szabad hasznalni.

4. Ellenjavallatok
Javasoljuk, hogy ne haszndlja a berendezést szivritmus-szabalyozdval vagy egyéb elektronikus implantatumokkal
rendelkezd paciensek esetén. A készllék nem hasznalhatd gyermekek vagy terhes ndk kezelésére.

5. Uzemeltetési és tarolasi feltételek

e Biztonsagos és szaraz kdrnyezetben tarolja és zemeltesse a készlléket.

A e Ne tegye ki a készlléket folyadékok és kdzvetlen vagy kdzvetett héforrasok hatasanak.

e Az elektromagneses Osszeférhetdséggel (EMC) kapcsolatos eléirasok betartasa és az Uzemzavarok
elkertilése érdekében a készuléket fénycsovektd|, radidadoktol, taviranyitoktol vagy mobil radidfrekvencias
kommunikacios eszkdzoktél tavol hasznélja.

¢ Ne toltse, ne mikodtesse €s ne tarolja a készlléket magas hémeérseékleten.

e Kesztyl és kofferdam hasznalata kételezd a kezelés soran.

* Ha akezelés soran meghibasodas kovetkezik be, kapcsolja ki a készuléket, és forduljon a vevészolgalati
részleghez.

e Soha ne nyissa fel vagy javitsa a készlléket, ellenkezé esetben a jotallas érvényét veszti.

6. Toltés

Fig. 6.A | A celldk szama mutatja az akkumulator toltottségi szintjét. Ha csak egy cella van jelen, téltse fel a késziiléket.
Fig. 6.B | Csatlakoztassa az adaptert a kézidarabhoz az dbran lathaté modon.

Fig.6.C | A toltés alatt a képernydn a # Kijelzés lathato.

e Tartsa tavol a készliléket minden héforrastdl €s gydlékony gaztol.
& e Toltse fel a készlléket, ha a toltottsége alacsony vagy a teliesitménye nem megfelelS. A tul sok toltési/
zisutési ciklus csokkentheti az akkumulator élettartamat.
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e Kizardlag a megadott adaptert és akkumulatort hasznalja. Az egyéb modellek karosithatjak a készuléket.
* Ne haszndlja a készliléket toltés kdzben.

7. Az ellenszog telepitése

Az ellensz0g telepitése soran iigyeljen arra, hogy a motor le legyen allitva.

Fig-7.A Csatlakoztassa megfelel6en az ellenszoget a kézidarabhoz. Csak az eredeti ellenszoget hasznalja.

Fig. 7.B | Az ellenszog 340°-ban elforgathatd a levétele nélkill, igy egyszeriibbé teszi a képernyd megtekintését a kezelés soran.

Helyezze fel a védd szilikonburkolatot az ellenszogre. A hasznalat utani eltavolitdshoz egyenes vonalban lassan hiizza ki.

e FEllendérizze a megfelel6 csatlakozast, dvatosan meghtizva az elleszdget, hogy elkerlilie a motor varatlan
visszafordulasat a hasznalat kdzben.

8. A gyOkértii telepitése

A gyokértd telepitése: illessze be a gyokeért(t és forgassa el, gy6z6djon meg réla, hogy helyesen van-e beillesztve.

Fig-8A | 5 oydkertl eltavolidsa: oldja ki a gyokértlt, mikbzben megryormia a gombot.

o A gyokeértl telepitése soran Ugyelien arra, hogy a motor le legyen allitva.
A o A beillesztés el6tt vizsgélia meg a gyokeértl fejét. Ne hasznalja a gyokért(it, ha a feje sértilt.
- Huzza meg 6vatosan a gyokert(t, hogy meggydzédjon a megfeleld csatlakoztatasardl.

9. Dual Move vezérlés
9. 1. Felhasznaldi interfész (9.A, 9.B, 9.C abra)

A gyokeértl beillesztését vagy eltavolitasat dvatosan végezze, hogy elkerllie az ujjsérliléseket.
A gyokeértl gomb megnyomasa nélkul torténd eltavolitasa karosithatja az orsét.

9.A.1 | Ellenszég 9.A.4 |</-gomb egy memdria vagy mas paraméterek kivalasztasahoz
9.A.2 | Fokapcsold (bekapcsolas, motor inditasa / ledllitésa) | 9.A.5 | >/ + gomb egy memdria vagy mas paraméterek kivalasztdsahoz
9.A.3 | Kivalaszté gomb 9.A.6 | Felhasznaldi képernyd

9.B | Készenléti képerny6 9.C | Nyomaték interfész kijelzdje

9.B.1 | Akkumulator toltottségi szintje 9.C.1 | Nyomatékskala (N.cm)

9.B.2 | Memoriaszam 9.C.2 | Forditott nyomatékérték kurzorja

9.B.3 | Miikodési fordulatszam 9.C.3 | Forditott nyomatékérték kurzorja

9.B.4 | Forgdsirany

9.B.5 | Forditott nyomatékérték

9. 2. A miikddtetés lépései

1. Bekapcsolds/kikapcsolds a kivetkezdvel: @ (9.A.2 gomb)

A bekapcsolashoz nyomja meg a 9.A.2 gombot (@ ), megjelenik a készenléti képernyd.
Automatikus kikapcsolds, ha a Dual Move bizonyos ideig nincs haszndlatban (beallitandd idézités).
A kikapcsolashoz nyomija le egyidejlileg a 9.A.2 ( @ ) és a 9.A.4 ( B4 ) gombot.

104



2. A </ > gombokkal valassza ki a memdria programot (Fig. 9.D)
7 klldénbdzé testreszabhatd program. MO: valtakozd Uzemmad. M1...M6: folytonos forgatas
*Az MO véltakozd Uzemmadd hasznalata csak akkor lehetséges, ha szerepel a dobozon

A e Soha ne hasznélja a valtakozd Uzemmadu gyokertlket folytonos forgatassal.
e Soha ne hasznalja a folytonos forgatasu miszereket valtakozé tzemmaodban.

3. Inditsa el a forgatast: nyomja meg a 9.A.2 gombot.
A valds idejli nyomatéksav megjelenik.

4. Allitsa le a forgatdst: nyomja meg a fékapcsolot 9.A.2.
Megijelenik a készenléti képernyd.

o Gy6z6djon meg rdla, hogy a késziilék megfeleléen mikodik, mielStt a szajban hasznalja.
A e Cserélie ki id6ben a gyokeért(it, hogy elkerllie a gyokértl levalasat a csatornan belll. A gyokértl

levalasa a ciklikus/torziés kifaradas miatt fordulhat eld.

e A hasznalat kézben a motor végére gyakorolt nagy erdkifejtés/kéznyomas a gyokertl levalasat
idézheti eld.

¢ Ne nyomja meg a gombot a gyokeértl kioldaséhoz a motor mikddése kdzben, mert eléfordulhat,
hogy a gyokertd levalik és megsérti a pacienst.

e Akornyezet elektromagneses zajai zavarhatjak a készllék miikddését és karosan befolyasolhatjak
a készllék automatikus vezérlését. Mindig ellendrizze, hogy a kijelzét nem zavarja-e valami.

vev@szolgalati részlegnek.

e A magas fordulatszam noveli a gyokértl levalasanak kockazatat. Keérjuk, kovesse a gyartd
javaslatait a fordulatszam tekintetében, és ellenérizze a motor bedllitasait a hasznalat el6tt.

o Kizardlag Ni-Ti vagy rozsdamentes acél anyagu gyokeértliket hasznaljon.

e Minden hasznalat elétt tegyen szilikonburkolatot az ellenszdgre, kiildndsen akkor, ha a Dual Pex-el
egyUtt alkalmazza.

e A haszndlat utan ne felejtse el eltavolitani a gyokeért(t az ellenszogbdl.

@ e MUikodési rendellenesség esetén hagyja abba az eszkdz hasznalatat, és jelentse a problémat a

9. 3. Altalanos beallitasok: fordulatszam, forditott nyomaték, forgasirany, szogek az M0 iizemmédhoz (Fig. 9.E)
A </ > gombok segitségével valassza ki a memoriat (program), majd a beallitandd paramétert.

9.E.1 A folytonos tizemmod készenléti interfésze 9.E5 Az MO izemmdd készenléti interfésze*
9.E.2 Fordulatszam bedllitéds 9.E.6 Elére szdg beallitds MO lizemmadhoz*
9.E3 Forditott nyomatékérték beallitds 9.E7 Forditott sz0g beallitds MO {izemmodhoz*
9.E4 Irdny beallitas

1 - Erintse meg a < / > (- / +) gombot a memaria szam kivélasztasdhoz
2 - Erintse meg az S gombot a bedllitandd paraméter kivalasztasahoz
3 - Erintse meg a </ > (- / +) gombot a paraméter beallitasahoz

M1...M6 | Folytonos forgatds | Fordulatszam 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
900, 1000 rpm
Forgasirany Fw: El6re (6ramutato jarasaval megegyezé forgatds)

Rev: Forditott (6ramutatd jardsaval ellentétes forgatés)
Forditott nyomaték RT | 0,5,0,8,1,0,1.2,1,5,2,0, 2,5, 3,0, 3,5, 4,0 Ncm
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M1...M6 Folytonos Ha a gyokértlire kifejtett eréhatas eléri az RT 70%-dt: szakaszos hangjelzés.

forgatés Ha a nyomaték meghaladja az RT-t; folyamatos riasztas, az automatikus visszaforditas aktivalddik
a gyokértli kiszabaditdsa érdekében. Ha a nyomaték ismét kisebb lesz az RT-nél, a készlilék
automatikusan Gjraindul.

MO* (op- | Valtakozd Elére:0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

tional) mozgéas* Hatra: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

*Az MO valtakozo (izemmdd hasznalata csak akkor lehetséges, ha szerepel a dobozon

Minden egyes valtozasnal az Uj paraméterek automatikusan mentésre kertinek.
Automatikus valtas a készenléti képernybre, ha bizonyos ideig nincs muvelet (bedllitandd idézités, gyari érték 5
masodperc).

@ o Allitsa be a paramétereket a gyokértli gyartéjanak ajanlasa szerint.
¢ A nyomaték visszaforditas funkcié hasznalata hatékonyan védi a gyokért(it a levalastdl a csatornan
belll.
e Ha az automatikus visszaforditas tul gyakori a hasznalat soran, kérjik, haladjon at Ujra a
gyokércsatornan, végezze el a gydkércsatorna nedvesitését és kenését, vagy ndvelie a nyomatékot
a gyarto altal megadott ajanlasok szerint.

9. 4. Kiegészitd beallitasok (Fig.9.G)

1 - Ha a készulék ki van kapcsolva, nyomja meg egyszerre az S és a fé gombokat.

2 - Erintse meg az S gombot a bedllitandd haladé paraméter kivalasztasahoz.

3 - Erintse meg a </ > (- / +) gombot az értékek bedllitdsdhoz.

4 - Nyomja meg a fékapcsoldt, hogy kilépjen ebbdl a médbdl és visszatérien a készenléti képernydre.

Hangjelzés hangereje (BEEP VOLUME) Inaktivitasi ido (SET TIME)

9.6.1 A hangjelzések alacsony (low), kdzepes (mid) vagy 9.6.4 Automatikus visszatérés a készenléti kijelzére az

e magas (high) hangereje. Gyari bedllitds Kozepes (Mid) | = inaktivitds meghatarozott ideje utan: 1-15s. Gyari
bedllitds 10s

Automatikus kikapcsolas (AUTO P.W.R) Calibration (Calibration)

9.G.2 | Automatikus kikapcsolds3, 5, 10 vagy 15 perc utdn. |[9.G.5 | A fordulatszam és a nyomaték automatikus kalibralasa.
Gyari bedllitds 10 min. Lasd a kovetkezd szakaszt
A kijelzo tajolasa (Hand)

9.G.3 | Jobb (RIGHT) vagy bal (LEFT) irany.
Gyari bedllitds JOBB kéz.

A Dual Pex gydkeércstics beméréhoz torténd csatlakozas esetén a Dual Move fejlett funkciokat kindl, lasd a 10-13
szakaszt.

9. 5. Kalibralas (Fig. 9.H)
Csatlakoztassa az ellenszodget a Dual Move kézidarabhoz. Ne illesszen be gyokeértdit.

Lépjen a kalibralsi interfészre (ldsd a 9.4 szakasz), A sdvok mutatjak az elérehaladast.
9.H.1 | majd valassza az ,ON“ bedllitast. A kalibralas 9.H2 |2 sipolés a befejezést kovetden.
elinditdsahoz nyomja meg a f6kapcsolot.

9. 6. Hibakédok

Az akkumuldtor lemeriilt, automatikus kikapcsolas Hosszl hasznélati id6, tdlmelegedés veszélye. Bizonyos
kovetkezik be. Azonnal téltse fel a készliléket. id6re hagyja abba a készillék hasznélatdt.
9.1.2 Motor tulterhelés. Csokkentse a terhelést.
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e Kdvesse a gyokeértl gyartdjanak utasitasait a funkciok és a paraméterek beallitasahoz.
@ e FErdsen ajanlott elvégezni a kalibralast az ellensz6g 10-20 autoklavozasi ciklusa utan, valamint a
cseréjét kbvetben.
o A kalibralast az akkumulator legaldbb 50%-o0s toltéttségi szintie mellett kell elvégezni.
e A kalibralas soran ne fejtsen ki nyomast az ellenszogre.
* Ha hibakdd jelenik meg, kérjuk, forduljon a vevészolgalati részleghez.

MicroMega MicroMega

MOV@ csatlakoztatva a PCEX -hez (gydkércstics bemérd)

Lasd a Dual Pex felhasznaldi kézikdnyvét a megfeleld telepitése érdekében, a Dual Move-hoz t6rténd csatlakoztatdsa
elétt.

10. A Dual Pex csatlakoztatasa a Dual Move-hoz (Fig. 10)

1 - Gy8z&djoén meg arrdl, hogy a Dual Move készenléti dllapotban van-e.

2 - Ellendrizze, hogy a védd szilikon hiively megfeleléen lefedi-e az ellenszdg minden fémfellletét.

3 - Nyissa fel a gumi fedelet és csatlakoztassa az adatatviteli kabelt a Dual Move-hoz.

4 - Kapcsolja be a Dual Pex-et, és csatlakoztassa az adatatviteli kdbelt a Dual Pex-hez. CSATLAKOZTATVA | kijelzés
jelenik meg a Dual Move képernydjén, amikor a kapcsolat megfeleléen Iétrejott.

11. Kapcsolat tesztelése (Fig. 11)

Fig. 11.A | Helyezzen be egy gyokeértdt az ellenszogbe, hozzon létre révidzarlatot az ajakhorog és a gyokeértii kozott.

A gyokértd forogni kezdhet, ha az ,Auto start / stop” funkcio (13. szakasz, 13.C &bra) be van kapcsolva.

Fig. 11.B | Nyomja meg a Dual Move bekapcsolds kapcsoldjat. Egy teljes hosszlisagu fehér sav jelenik meg a csatornat jelzd vonal mellett,
jelezve, hogy a rendszer megfelel6en miikddik és készen all a hasznélatra.

Akassza be az ajakhorogot a péciens also ajkaba, és kezdje el a kezelést.

12. Dual Move képernyd a kezelés alatt (Fig. 12)

Fig. 12 | A Dual Move képerny6n megjelend fehér sdv mutatja a gyokért(i eldrehaladasat a csatorndban.
A sipoldsok frekvencidja ndvekszik, ahogy a gyokeértl megkozeliti a gyokércsucsot.

13. Kombinaciods funkcidk (Fig. 13)
Az aldbbi fejlett funkciok csak akkor hasznalhatdk, ha a Dual Move csatlakoztatva van a Dual Pex-hez.

1. Erintse meg a < / > gombot a memdria szam kivalasztasahoz (M1 ... M6)

2. Erintse meg az S gombot tébb mint egy masodpercen keresztil a fejlett funkcid bedllitd interfész eléréséhez.

3. Erintse meg a < / > gombot a fejlett funkcidk bekapcsoldsahoz (ON) vagy kikapcsolasdhoz (OFF). Ha a ,CONNECT
FUNCTION* ki van kapcsolva (OFF), az 6sszes fejlett funkcio inaktiv lesz, még akkor is, ha azok kildn be lettek kapcsolva
(a megfelels allapot ,ON“-ra van dllitva). A kdvetkezé bedllitandd funkcid kddja (APA, ASS, ASD) a képernyé aljan, az
akkumulator allapota mellett jelenik meg.

4. Erintse meg az S gombot a kévetkezd kombincids funkcidra torténd atvaltashoz.

5. Erintse meg a < / > gombot a funkcié bekapcsolasahoz (ON) vagy kikapcsolasahoz (OFF), majd az S gombbal Iépjen
a kovetkezd funkciora.

Automatikus visszatérés a készenléti képernydre, ha bizonyos ideig nincs mUvelet (bedllitandd idézités, gyari érték 5 s).
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Csatlakozasi funkciok (CONNECT Function) Automatikus inditas/leallitas (AUTO Stt Stp — ASS)
Ha a Dual Move és a Dual Pex csatlakoztatva van, Amikor a gyokeért(i belép a csatorna nyildsaba, a motor

13A akkor dllitsa ,,ON“ helyzetbe, hogy a kombinalt funkciok 13C automatikusan elindul. Amikor a gyokeért( elhagyja a
haszndlhatdk legyenek az allapotuktol fiiggden. csatorna nyilasat automatikusan megall.
Automatikus apikalis visszaforditas (APICAL Reverse APIKALIS lassités (Apical Slow Down - ASD)

- APA) Automatikus lassitas, ha a gyokérti tullépi a

13.B | Automatikus visszaforditas, amikor a gyokert(i eléri a 13.0 | referenciapontot (*).

referenciapontot (*). Automatikus Ujrainditds, amint visszatér
a referenciapont folé.

Az egyes Memoriakhoz tartozé fejlett funkciok gyari dllapota:

Funkcid M1, M2, M3 M4, M5, M6

Apikalis visszaforditds (APR) Bekapcsolva (ON) Kikapcsolva (OFF)
Automatikus inditas és leallitds (ASS) Bekapcsolva (ON) Bekapcsolva (ON)
APIKALIS Lassitas (ASD) Kikapcsolva (OFF) Bekapcsolva (ON)

(*) A referenciapont (RP) pozicidjanak bedllitasa a Dual Pex interfészen keresztul torténik, majd automatikusan el lesz
kiuldve a Dual Move-nak és kurzor formajaban meg lesz jelenitve a Dual Move képernydén. Amikor a gyokeértd eléri a
referenciapontot, a Dual Move elinditia az APIKALIS Visszaforditast, az APIKALIS Lassitast a megfelel allapotuktd
flgg&en (ON / OFF).

Fig. 13.F | Referenciapont (RP) a Fig. 13.G | Uj pozici6 az RP szamdra Fig. 13.H | RP elérve
gy6keércsucs bemérd interfészen
keresztiil meghatdrozva

e (Csak az eredeti adatatviteli kabelt hasznalja, ellenkezd esetben az eszkdzok megsérilhetnek.
& o Ovatosan kezelie az eszkdzoket.
e Ne dobja le, rdzza meg vagy Usse meg az eszkozoket. Ne hagyja, hogy a készlilékekre folyadék
fréccsenjen.

e Miutan csatlakoztatta a két eszkdzt, dvatosan nyomja be €s hizza meg a vezeték csatlakozoéit, hogy
biztositsa a stabil kapcsolatot és a pontos adatatvitelt.

e Bizonyos esetekben a gyokertl pozicidjanak meghatarozasa lehetetlen (blokkolt csatorna), vagy nem
pontos (abnormalis vagy szokatlan gydkércsatorna-morfoldgia). Az eredmények megerdsitése érdekében
rontgenfelvételre lehet szikseg.

* Ha a megjelenitett gyokértli pozicid nem mozog, amikor a gyokeértli behatol a gydkércsatornaba, a
készllek valdszinlleg nem mikoddik megfeleléen. Hagyja abba a hasznalatat és forduljon a vevészolgalati
részleghez.

@ e FEllendrizze, hogy a két eszkdz megfeleléen van-e csatlakoztatva.

14. Karbantartas
14. 1.Bevezetés

karbantartas végrehajtasa soran.
e |asd az orszagos iranyelveket, szabvanyokat és kdvetelményeket a tisztitassal, fertétlenitéssel és
sterilizélassal kapcsolatban.

2 e \Viselien keszty(t, és gondosan kévesse az utasitasokat, hogy elkerllje a keresztfertézést a



Kérjlk, végezze el a szlkséges lépéseket az elsd kezelés elbtt.
Az alkalmazando tisztitési és fertétlenitési protokollok az egyes 6sszetevdkre jellemzéek. Ugyelien
arra, hogy a napi karbantartas soran elvégezze az alabbiakban szereplé megfeleld eljarast.

14. 2.Eljérés

@ o A készliléket és annak alkatrészeit az els6 hasznalat elétt nem fertStlenitették vagy sterilizaltak.
L]

o Az elsé kezelés elétt és minden tovabbi kezelés utan az aldbbi eljarast kell elvégezni az 1. [épéstdl
az 6. 1épésig.

Az autoklavozhato részegységekre vonatkozo eljaras Iépésrél lépésre

1 - Tisztitas

Erintett alkatrészek Eljaras Figyelmeztetés

Ellensz6g Keézi tisztitas: Oblitse le alaposan a részegységeket folyd viz alatt  Tavolitsa el a reszel6t, és a

PN:51200158 5 percig, és a lathato szennyezédések eltdvolitdsahoz kefélje at tisztitasa el6tt valassza le az

" » ket 3-szor, puha kefével. Enyhe, aldehidmentes tisztitéoldattal ellenszoget.

Sm”konbonto benedvesitett puha torldrunaval tisztitson meg 3-szor minden o Az ellenszig tisztitdsahoz

PN:51200161 részegységet. Mossa le a részegységeket folyo vizzel 5 percig, majd ne haszndljon ultrahangos
torolje szarazra steril gézzel. tisztitdeszkdzt.
Az esetleg az ellenszdg belsejében maradt nedvességet fljassa ki | e Tisztito- és
haromutas fecskendd stb. segitségével. fertétlenitGberendezések
Tisztitdszer: Metrex EmPower haszndlata esetén kizarélag
Koncentracio: 1 11028 . jovahagyott eszkbzoket
Homérséklet: 20 °C~40 °C haszndljon az EN 1SO 15883
vagy szerint, és kovesse a gyartgjuk

Automatizalt tisztitas: Helyezze bele dvatosan a részegységeket
egy talcan a tisztito- és ferttienitéberendezésbe, és dllitsa be a
paramétereket az aldbbiak szerint, majd inditsa el a programot:
® 4 perc el6mosés hideg vizzel (< 40 °C);

* lecsOpdgtetes.

5 perc mosas enyhe lUgos tisztitdszerrel 55 °C-on;

® lecsopdgtetés.

3 perc neutralizalas meleg vizzel (> 40 °C);

® lecsOpdgtetes.

o 5 perc koztes oblités meleg vizzel (> 40 °C);

* lecsOpdgtetes.

Az automatizalt tisztitasi folyamatot 0,5%-0s neodisher MediClean
forte (Dr. Weigert) segitségével validaltak.

2 - Fertdtlenités

haszndlati utasitasét. Kerlilje
az ellenszog és barmely
miiszer, készlet, tartd és edény
érintkezését.

o Miel6tt a kovetkez6 1épéssel
folytatna, gy6z6djon meg rola,
hogy az ellenszdg szdraz.

Erintett alkatrészek Eljaras Figyelmeztetés
Ellenszdg Automatizdlt termikus fert6tlenités tisztito- és
PN:51200158 fertGtlenit6berendezésben, az AQ értékre vonatkozd nemzeti

kovetelményeknek megfelelGen (Iasd: EN ISO 15883).

A 3000-es A0 érték eléréséhez az eszkbzre 5 perces, 93 °C-on
torténd fertGtlenitést jelentd fertGtlenitGeiklust validaltak.

Kézi tisztitds utdn a mliszereket automatikusan azonnal fertétleniteni
vagy sterilizalni kell. Kézi fert6tlenités nem javasolt.

Szilikonboritd
PN:51200161
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Szilikonboritd
PN:51200161

fert6tlenitGberendezés szaritasi ciklusa segitségével. Sziikség esetén
szalmentes torl6kendd segitségével tovabbi kézi szaritas végezhetd.
Flvassa 4t a miiszerek Gregeit steril siritett levegével.

Erintett alkatrészek Eljaras Figyelmeztetés
Ellenszdg Automatizalt tisztitas:
PN:51200158 Szdritsa meg a miszer kiils6 részét a tisztito- és

4 - Funkcionalis tesztelés, kenés:

Szilikonboritd
PN:51200161

haszndlati utasitdsnak megfelelden. Szlikség esetén végezze el
ismét az el6készitési eljdrast, amig a részegység lathatoan tiszta
nem lesz.

A csomagolds és az autokldvozas el6tt gy6zadjon meg rola, hogy az
eszkdzt a gyarto utasitdsainak megfelelden karbantartottak.

Kenés:

Erdsitse rd a szorofejet az olajoskanndra és az ellenszégre, nyomja
le az olajoskanndn a gombot tdbb mint 3 masodpercre, amig az
oOsszes fekete olaj ki nem folyik az ellenszog fejébdl.

Erintett alkatrészek Eljaras Figyelmeztetés
Ellenszog Szemrevételezéssel ellendrizze a részegységek tisztasagat, €s o Autokldvozas el6tt el kell
PN:51200158 szerelje azokat Ujra 8ssze. Végezze el a funkciondlis tesztelést a végezni az ellensz0g kenését.

o Kizarélag az ellenszoget kell
kenni.

Erintett alkatrészek

5 - Csomagolas
Eljaras

Figyelmeztetés

Ellensz6g
PN:51200158

Szilikonboritd
PN:51200161

Csomagolja a miiszereket a sterilizdlashoz megfelelé
csomagoldanyagba.

o A lejarati datum
megdllapitésahoz ellendrizze
a tasakok gyarto altal
meghatérozott élettartamat.

e Olyan tasakokat hasznaljon,
amelyek 141 °C-ig ellendlinak
a hémérsékletnek, és
megfelelnek az EN ISO 11607
szabvanynak.

6 - Sterilizalas

Szilikonboritd
PN:51200161

adott orszdg kévetelményeinek megfeleléen.

Minimalis kovetelmények: 3 perc 134 °C-on (az EU-ban: 5 perc 134
°C-on)

Maximalis sterilizalasi hémérséklet: 137 °C

Flash sterilizalas a lumennel rendelkez6 miszerek esetében nem
megengedett!

Erintett alkatrészek Eljaras Figyelmeztetés
Ellenszog A miiszereket frakcionalt elévakuumos gézsterilizalasi eljarassal o Kizardlag jovahagyott, az
PN:51200158 sterilizélja(az EN 285/EN 13060/EN ISO 17665 szabvény szerint), az | EN 13060 vagy az EN 285

szerinti autokldv készllékeket
hasznljon.

o A sterilizdlasi eljarasnak meg
kell felelnie az ISO 17665
szabvanynak.

o Miel6tt hozzajuk érne, varja
meg, hogy a mszerek
lehilienek.




Szilikonboritd
PN:51200161

Erintett alkatrészek Eljaras Figyelmeztetés
Ellenszdg A sterilizalt miszereket tarolja szdraz, tiszta és pormentes helyen, o A sterilitds nyitott, sérlilt vagy
PN:51200158 mérsékelt hémérsékleten. Lasd a cimkét és a haszndlati utasitast. nedves csomagolds esetén

nem garantéalhato.

o Hasznalat el6tt ellendrizze
a csomagoldst (a
csomagolds sértetlenségét, a
paramentességet és a lejarati
ddtumot).

A részegységek fertStlenitése

Fertotlenités

Erintett alkatrészek Eljaras Figyelmeztetés
Kézidarab Tordlje le az 6sszes felliletet etanolos fertdtlenitészerrel (etanol:  Ne haszndljon semmit az
Kézidarab alapja ?0—80ltérf.%) enyhén ber]ledvesitett torléruhdval legaldbb 2 percig, etanolos fertétlenitdszeren
és ismételie ezt meg 5-szor. (etanol: 70-80 térf.%) kivill.

PN:51200160 s

* Ne haszndljon til sok etanolt,
Adatatviteli kabel mert ebben az esetben
PN:51200159 az bejuthat a gépbe, és
s e
PN:51200157

® Ezen részegységek tisztitdsahoz
ne hasznaljon tisztito- és
fert6tlenitGberendezést.

o A fertétlenitéshez kizarélag etanolt hasznaljon (70-80 térfogat%-os etanal).
¢ Ne hasznaljon tul sok etanolt, hogy elkerllje a behatolasat a készlilék belsejébe, ami karosithatja
a belsd alkatrészeket.

15. F6bb miiszaki adatok

Méretek - Tomeg

20cm x 17,5¢cm x7cm (csomagolds) - 700g

16sz

Ellenszog Kompatibilis a rotaciés és reciprokélo miszerekkel, felszerelt @2,35 mm-es nikkel titan
gybkércsatorna reszeldvel, amely megfelel az IS0 1797:2017 szabvanynak, 1. tipus, reszel hossza

Taplalas Lititm-ion akkumulator 3.7V, 1500mAh

Tolto AC 100-240V - 50/60Hz - 0.2A

Nyomatéktartomany 0,5Ncm - 4Nem

Fordulatszam-tartomany 120 - 1000 rpm

Elektromos biztonsdgi osztaly - Alkalmazott | Il. osztaly - B

Uzemeltetési feltételek

0°-on Tengerszint feletti magassdg < 2000 m

Csak beltéri hasznélatra 10°C/40°C - Relativ pératartalom 30%~75% nem kondenzalodo

Szallitési és tarolasi feltételek

Légkori nyomds 70 kPa - 106 kPa

-20°C/+55°C - Relativ paratartalom 20% - 80%, nem kondenzalédé > 40°C-on
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16. Jétallas

Az ellendrzéseket és a javitasokat kizardlag a Micro-Mega vagy egy jovahagyott partner végezheti el.

A termék nagy pontossagu orvosi készUlék, melynek gyartasa a lehetd legmagasabb mindségi és vizsgalati feltételek
mellett tortént.

A termék egyedi visszakdvetésének és nyomonkdvethetségének biztositasa érdekében kérjlk, téltse ki az online
jotallasi regisztraciét a www.micro-mega.com weboldalon a vasarlas utan 10 napon belll. Ez aktivdlja az eszkdzzel
kapcsolatos vev&szolgdlati eljiarasokat, hogy a Micro-Mega biztositani tudja az On telies elégedettségét.

A Micro-Mega egy év jotallast biztosit az akkumulatorra és két év jotallast a motorra, a kézidarabra és az ellenszdgre,
barmilyen rejtett gyartasi hibara vonatkozdan, kivéve a helytelen hasznalatbdl eredé hibakat, a nem megfeleld
karbantartast, a véletlenszer( karokat (esés, Utés stb.), a Micro-Mega jovahagyasaval nem rendelkezé személyzet altal
megkisérelt beavatkozasokat vagy javitasokat, a termék modositasanak kisérletét.

17. Nyilatkozat
Nem szerz&déses képek. A Micro-Mega fenntartjia maganak a jogot, hogy elézetes figyelmeztetés nélkil modositsa a
termék jellemzdit.

7 COLTENE Forgalmazza: Micro-Mega Gyarté: Changzhou Sifary Medical Technology Co.,
MicroMega 12, rue du Tunnel Ltd.
25000 Besancon - Franciaorszag No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei

District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - Kina

Caretechion GmbH

EC |REP | Niederheinstr 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  CE-jeldlés éve: 2017
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MicroMega

Move

Pred pouzitim si dokladne prestudujte tuto priruc¢ku, najma vystrahy.

1. Zoznam prislusenstva (fig. 1)

1.A | kolienko 1.B |rucka 1.C | Zékladna racky 1.D | Kabel na prenos udajov
1.E | Nabijacka 1.F | RozpraSovacia dyza 1.G | Silikénové puzdro
2. Symboly
/\ | Upozorenie o | Wrobca CE€ ...l Znatka CE @ | Prestuduite si navod na pouZitie
(@ | Informécie o produkte § ¢+4] { Datum wyroby ——— | Jednosmerny prud D sa steriizovat v autokiave pri teplote do 134 °C
[SN]} Sériové &islo (O] | Zariadenie triedy Il X | Riadte sa smernicou WEEE | {™} | Len na poutZitie v interiéri
Kataldgové &islo & | TypBaplkovanéhodielu | <4 | Chraiite pred dazdom

3. Indikacie na pouzitie

Pouzivajte na oSetrenie korefiovych kanalikov pomocou endodontickych nastrojov s riadenym krdtiacim momentom a
pri kontinualnej rotacii alebo vratnom pohybe.Tuto pomdcku smu v nemocniénom prostredi, na klinikach alebo v
zubnych ordinaciach pouzivat len kvalifikovani zubni pracovnici a nesmie sa pouzivat v prostredi s vysokym obsahom
kyslika.

4. Kontraindikacie

Pomdcku odporid¢ame nepouzivat pri pacientoch s kardiostimulatormi alebo inymi elektronickymi implantatmi.
Pomdcka sa nebude pouzivat prilieCbe deti a tehotnych zien.

5. Podmienky obsluhy a uskladnenia

e Pomobcku uchovavajte a pouzivajte v bezpe¢nom a suchom prostredi.
& e Pomocku nevystavujte pdésobeniu kvapalin ani nepriamych tepelnych zdrojov.

e Zariadenie pouzivajte v bezpecnej vzdialenosti od Ziariviek, radiovych vysielacov, dialkovych ovladacov
a mobilnych radiofrekvenénych komunikacnych zariadeni, aby bol zaruceny sulad s informaciami o
elektromagnetickej kompatibilite (EMC) a zabranilo sa ruseniu.
Pomdcku nenabijajte, neprevadzkuijte ani neuchovavajte pri vysokych teplotach.
Pocas zakroku ste povinny pouzivat rukavice a gumovu blanu.
Ak pocas zakroku doéjde k porucham, pomocku vypnite a kontaktujte oddelenie popredajnych sluzieb.
Pomdcku nikdy neotvarajte ani neopravujte svojpomocne, pretoze v opacnom pripade zaruka straca
platnost.

6. Nabijanie

Fig. 6.A | PoCet paliciek zndzorfiuje Uroveri nabitia batérie. Ked' sa zobrazuje len jedna palicka, pomdcku nabite.

Fig. 6.B | Adaptér pripojte k drZadlu podla znazornenia.

Fig. 6.C | Na obrazovke sa pocas nabijania zobrazuje #.

e Pomocku drzte v bezpecnej vzdialenosti od tepelnych zdrojov a horlavych plynov.
e Ked je zariadenie (takmer) vybité, nabite ho. Privela cyklov nabijania/vybijania mbze skratit’ Zivotnost
batérie.



e Pouzivajte len Specifikovany adaptér a batériu. Iné modely mézu pomoécku poskodit.
e Pomocku nepouzivajte pocas nabijania.

7. InStalacia kolienka

Pri intalacii kolienka je doleZité, aby bol motor zastaveny.

Kolienko spravne pripojte k ricke. PouZivajte vyluéne origindlny kolienko.

Fig. 7.B | Kolienko sa da otogit 0 340° bez zloZenia, aby sa obrazovka dala polahky sledovat pocas zakroku.
Nasadte ochranny silikonovy kryt na kolienko. Pri odstrafiovani po pouziti ho pomaly tahajte priamo von.

Fig. 7.A

e Spravnost pripojenia skontrolujte jemnym potiahnutim kolienka, aby sa zabranilo neocakavanému
reverzu motora pocas pouzivania.

8. Instalacia inStrumenta

InStaldcia inStrumenta: vioZte inStrument a otocte ho; uistite sa, Ze je vioZzeny spravne.

Fig-8.A Vlybratie in$trumenta: intrument uvolnite stlacenim tlacidla.

A

e [nStrument vkladajte a vyberajte opatrne, aby ste si neporanili prsty.
Ak by ste sa pokusili vybrat inStrument bez stlacenia tlacidla, mohlo by dojst k poskodeniu vretena.

Pred inStalaciou inStrumentu je délezité, aby bol motor zastaveny.
Pred viozenim skontrolujte hlavicu instrumentu. Ak je hlavica poskodend, inStrument nepouzivajte.
inStrument zlahka potiahnite, aby ste mali istotu, Ze je pevne pripojeny. w

L]

9. Ovladanie zariadenia Dual Move
9. 1. Pouzivatel'ské rozhranie (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | kolienko 9.A.4 |</-tlacidlo na vyber paméte alebo inych parametrov

9.A2 Hlavny spina¢ (zapnutie napajania, spustenie/zastavenie 9A5 |~ / + tlaCidlo na vyber paméte alebo inych parametrov
motora)

9.A.3 | Tlacidlo na vyber 9.A.6 | PouZivatelska obrazovka

9.B | Obrazovka pohotovostného rezimu 9.C | Rozhranie zobrazenia momentu

9.B.1 | Urovei batérie 9.C.1 | Skala momentu (N.cm)

9.B.2 | Cislo pamate 9.C.2 | Kurzor hodnoty reverzného kritiaceho momentu

9.B.3 | Prevéadzkova rychlost 9.C.3 | Zobrazenie krutiaceho momentu v redlnom ¢ase

9.B.4 | Smer ot4cania

9.B.5 | Hodnota reverzného kritiaceho momentu

9. 2. Postup obsluhy

1. 1. Zapnutie/vypnutie tlacidla @ (tlacidlo 9.A.2)
Zapnutie: stlaCte tlaCidlo 9.A.2 (@), zobrazi sa obrazovka pohotovostného rezimu.
Automatické vypnutie, ak sa pomdcka Dual Move chvilu nepouziva (asovy limit sa da nastavit).

Vypnutie: suCasne stladte tladidla 9.A.2 (@) a 9.A.4 (E4).
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2.2 Vyber pamétového programu pomocou tlacidiel < / > (Fig. 9.D)
7 rdznych prispdsobitelnych programov. MO: reciproCny rezim. M1...M6: nepretrzité otaCanie.
*MO recipro¢ny rezim je dostupné len v pripade, Ze je uvedeny na Skatuli

c ¢ Nikdy nepouzivajte reciprocné instrumenty s nepretrzitym otacanim.

¢ Nikdy nepouzivajte nastroje uréené na nepretrzité otacanie v recipro¢nom rezime.

3. Spustenie oticania: stlacte tlacidlo 9.A.2.
Zobrazi sa liSta znazornuijlca krdtiaci moment v redlnom &ase.

4. Zastavenie otdcania: stlacte hlavny spinac¢ 9.A.2.
Zobrazi sa obrazovka pohotovostného rezimu.

A

@

* Pred pouzitim v Ustach pacienta sa uistite, Ze pomocka funguje spravne.

¢ |nStrument vymerite v&as, aby nedoslo k jeho oddeleniu vo vnutri kandlika. K oddeleniu inStrumentu
moZze dojst v désledku cyklickej/torznej inavy materidlu.

e \elka sila/rucny pritlak pdsobiaci na endo-motor pocas pouzivania méze spdsobit oddelenie
inStrumentu.

e Tlacidlo na uvolnenie pilnika nestlacajte pocas prevadzky motora, aby sa pilnik neuvolnil a
neporanil pacienta.

e Elektromagneticky Sum v okolitom prostredi méze rusit prevadzku pomocky a kompromitovat
automaticku regulaciu pomocky. Vzdy kontrolujte, Ci displej nie je ruseny.

e V pripade poruchy prestarite pomoécku pouzivat a problém nahlaste pracovnikovi oddelenia
popredajnych sluzieb.

¢ Rychlost zvySuje riziko oddelenia instrumentu. Dodrziavajte odporucania vyrobcu vo vztahu k
rychlosti a pred pouzitim skontrolujte nastavenia motora.

e Pouzivajte inStrumenty vyrabané z Ni-Ti alebo nehrdzavejlcej ocele.

* Pred kazdym pouzitim na kolienkol umiestnite silikonovy kryt, najma ked' sa pouziva v kombin&cii
so zariadenim Dual Pex.

* Po pouziti nezabudnite inStrument odstranit z kolienka.

9. 3. VSeobecné nastavenia: rychlost, reverzny moment, smer otacania, uhly pre MO (Fig. 9.E)
Vyberte paméat (program) pomocou tlacidiel < / > a potom parameter, ktory chcete nastavit.

9.E.1 Pohotovostné rozhranie pre nepretrzity rezim 9.E5 Pohotovostné rozhranie pre MO rezim*
9.E.2 Nastavenie rychlosti 9.E.6 Nastavenie predného uhla pre MO*
9.E3 Nastavenie reverzného kritiaceho momentu 9.E7 Nastavenie zadného uhla pre M0*
9.E4 Nastavenie smeru

1 - Ak chcete vybrat Cislo paméte, dotknite sa polozky </ > (- / +)r
2 - Ak chcete vybrat parameter, ktory sa ma nastavit, dotknite sa tlaCidla S.
3 - Ak chcete nastavit parameter, dotknite sa tlacidla </ > (- / +)

M1...M6

Nepretrzité Rychlost otacania 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
otacanie 900, 1000 ot./min.
Smer otdcania Fw: Dopredu (otaCanie v smere hodinowych ruciciek)

Rev: Dozadu (otécanie proti smeru hodinovych rugiciek)

Reverzny momentRT | 0,5; 0,8; 1,0; 1.2;1,5; 2,0; 2,5; 3,0; 3,5; 4,0 N.cm

Ak sila posobiaca na inStrument dosiahne 70 % RT: nespojity zvukovy alarm.
Ak krutiaci moment prekroGi RT: spojity alarm, aktivuje sa automaticky reverz, aby sa pilnik uvolnil. Ak

kratiaci moment opét klesne pod drove RT, zariadenie sa automaticky reStartuje.




Mo* reciprokdcia*® Dopredu: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
(volitel'né) Dozadu: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
*MO reciprocny rezim je dostupné len v pripade, Ze je uvedeny na Skatuli

Nové parametre sa pri kazdej zmene uloZia automaticky. Automatické prepnutie na obrazovku pohotovostného
rezimu, ak sa urcity ¢as nezaznamena ziadna akcia (Casovy limit sa da nastavit, predvolena hodnota je 5 sekund).

e Pouzivanie funkcie reverzného krutiaceho momentu dokaze efektivne chranit’ inStrument pred
oddelenim vo vnutri kanalika.

e Ak pocas pouzivania prili§ Casto dochadza k automatickému reverzu, korenovy kandlik navihcite a
namazte alebo zvyste kritiaci moment podia odportéani vyrobcu inStrumentu.

e Parametre nastavte podla odporucani vyrobcu inStrumentu.

9. 4. Doplinkové nastavenia (Fig. 9.G)

1 - Ked'je pomdcka vypnutd, sucasne stlacte tlacidlo S a hlavné tlagidlo.

2 - Dotykom tlagidla S vyberte rozsireny parameter, ktory chcete nastavit.

3 - Dotykom tlagidiel < / > (- / +) nastavujte hodnoty.

4 - Stlacenim hlavného spinada opustite tento rezim a vratte sa na obrazovku pohotovostného rezimu.

Hiasitost' pipania (BEEP VOLUME) Cas necinnosti

Nizka (low), stredna (mid) alebo vysoka (high) hlasitost Automaticky ndvrat na obrazovku pohotovostného
9.G.1 L . . L 9.G.4 . o .y o L

zvukovych signdlov. Predvolené nastavenie: Strednd (Mid) rezimu po Specifikovanom Case neginnosti: 1 az 15

S. Predvolené nastavenie: 10 s

Automatické vypnutie (AUTO PW.R) Kalibracia (Calibration) w
9.G.2 | Automatické vypnutie po 3, 5, 10 alebo 15 min. 9.G.5 | Automaticka kalibracia rychlosti a krdtiaceho

Predvolené nastavenie: 10 min. momentu. Pozrite si dalSi oddiel

Orientacia displeja (Hand)
9.G.3 | Orientdcia vpravo (RIGHT) alebo viavo (LEFT).

Predvolené nastavenie: PRAVA ruka.

Ked' je pombcka Dual Move pripojena k apex lokatoru Dual Pex, ponuka rozsirené funkcie; pozrite si oddiel 10
az 13.

9. 5. Kalibracia (Fig. 9.H)
Kolienko pripojte k rukovéti Dual Move. Nevkladajte instrument.

Prejdite do kalibraéného rozhrania (pozrite si oddiel Palicky znazorfiuju priebeh.
9.H.1 | 9.4)avyberte moznost ,ON“. StlaGenim hlavného 9.H.2 |2 pipnutia zazneju po dokonceni.
spinaca spustite kalibraciu.

9. 6. Chybové kody

Batéria je vybitd, dojde k automatickému vypnutiu. 9.3 Dihy Cas pouzivania, riziko prehriatia. Zariadenie na
Zariadenie okamZite nabite. o chvilu prestarite pouzivat.
9.1.2 PretaZenie motora. ZniZte zatazenie.

9.1.1

e Po 10 az 20 cykloch sterilizacie kolienka v autoklave a po jeho vymene sa dérazne odporuca
kalibracia.

e Kalibracia sa nebude vykonavat, ak Uroven nabitia batérie klesne pod trover 50 %.

e Pocas kalibracie nevyvijajte tlak na kolienko.

@ * Pri nastavovani funkcii a parametrov sa riadte pokynmi vyrobcu inStrumenta.
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* Ak sa zobrazi chybové hlasenie, obratte sa na oddelenie popredajnych sluzieb.

MicroMega MicroMega

Pomdcka MOV@ pripojend k zariadeniu PEX (lokalizator apexu)
NasStuduijte si pouzivatel'sku priru¢ku k zariadeniu Dual Pex, aby ste ho pred pripojenim k Dual Move spravne
nainstalovali..

10. Pripojenie zariadenia Dual Pex k Dual Move (Fig. 10)

1 - Uistite sa, Ze pomdcka Dual Move je v pohotovostnom rezime.

2 - Skontrolujte, ¢i ochranné silikénové puzdro spravne pokryva cely kovovy povrch kontra-uhla.

3 - Otvorte gumeny kryt a pripojte kabel na prenos udajov k Dual Move.

4 - Zapnite zariadenie Dual Pex a pripojte k nemu kabel na prenos uUdajov. Po spravnom pripojeni sa na obrazovke
pombcky Dual Move zobrazi hlasenie CONNECTED !.

11. Testovanie pripojenia (Fig. 11)

Fig. 11.A | VioZte inStrument do kolienka a vytvorte uzavrety orkuh medzi svorkou na peru a inStrumentom.

Indtrument sa moZe zacat otacat, ak je aktivovana funkcia ,Auto start / stop” (oddiel 13, obr. 13.C).

Fig. 11.B | Stlacte spina& napajania na Dual Move. Biela lista s pinou dizkou sa zobrazi vedla &iary reprezentujlicej kandlik, o znamena, 7e
systém pracuje spravne a je pripraveny na poufZitie.

Zaveste hacik na peru na spodnU peru pacienta a zacnite zakrok.

12. Obrazovka pomoécky Dual Move poc¢as zakroku (Fig. 12)

Fig. 12 | Biely pds na obrazovke pomdcky Dual Move zobrazuje priebeh vnikania inStrumentu do kanaliku.
Ked' sa inStrument priblizuje k apexu, frekvencia pipania rastie.

13. Kombinované funkcie (Fig. 13)
Nasledujuce rozsirené funkcie su dostupné len vtedy, ked je Dual Move pripojeny k zariadeniu Dual Pex.

1. Dotykom poloZky < / > vyberte &islo pamate (M1...M6)

2. Ak chcete prejst do rozhrania na nastavovanie rozsirenych funkcii, dihsie ako jednu sekundu podrzte stlatené tlacidlo
S.

3. Dotykom tlacidla < / > aktivujte (ON) alebo deaktivujte (OFF) rozSirené funkcie. Ak je moznost , CONNECT FUNCTION*
deaktivovana (OFF), vSetky rozSirené funkcie budu neaktivne dokonca aj v pripade, ak su individualne aktivované
(prislusny stav nastaveny na moznost ,ON"). K&d nastavovanej funkcie (APA, ASS, ASD) sa zobrazi v spodnej Casti
obrazovky, hned' vedla stavu batérie.

4. Dotykom tlacidla S prepnite na nasledujucu kombinovanu funkciu.

5. Dotykom tlaCidla < / > aktivujte (ON) alebo deaktivujte (OFF) funkciu a potom stlacenim tlacidla S prejdite na dalSiu
funkciu.

Automaticky navrat na obrazovku pohotovostného rezimu, ak sa urcity ¢as nezaznamena ziadna akcia (Casovy limit sa
da nastavit, predvolena hodnota je 5 s).



Funkcie pripojenia (CONNECT Function) Automatické spustenie a zastavenie (Auto Stt Stp
Ked st pomdcky Dual Move a Dual Pex pripojené, - ASS)

13.A | nastavte na moznost ,0ON“, aby ste mali moznost pouzivat |13.C Ked' inStrument prenikne do otvoru kandlika, motor sa
kombinované funkcie, v zavislosti od ich stavu. automaticky spusti. Ked inStrument opusti otvor kandlika,

motor sa automaticky vypne.

Apikalny automaticky reverz (APICAL Reverse - APA) APIKALNE spomalenie (Apical Slow Down - ASD)

13.B | Automaticky reverz, ked intrument dosiahne referencny 13.D | Automatické spomalenie, ked inStrument presiahne
bod (*). Automaticky reStart po ndvrate nad referenény bod. referencny bod (*).

Predvoleny stav rozsirenej funkcie pre jednotlivé paméate:

Funkcia M1, M2, M3 M4, M5, M6

Apikalny reverz (APR) Aktivované (ON) Deaktivované (OFF)

Automatické spustenie a zastavenie (ASS) | Aktivované (ON) Aktivované (ON)

Apikdlne spomalenie (ASD) Deaktivované (OFF) Aktivované (ON)

(*) Poloha referen¢ného bodu (RP) sa nastavuje cez rozhranie Dual Pex a potom sa automaticky zasle do pomdcky Dual
Move a zobrazi akQ kurzor na obrazoyke pombcky Dual Move. Ked'inStrument dosiahne referen¢ny bod, pomédcka Dual
Move zacne APIKALNY reverz, APIKALNE spomalenie v zavislosti od ich prislusného stavu (ON / OFF).

Fig. 13.F | Referencny bod (RP) definovany | Fig. 13.G | Nova poloha RP Fig. 13.H | RP bol dosiahnuty
prostrednictvom rozhrania
lokalizatora apexu

e S pristrojmi manipulujte opatrne.

j e Pouzivajte len originalny kabel na prenos Udajov, pretoze v opacnom pripade sa pristroje mézu poskodit. V
e Pristroje nehadzte, netraste nimi ani ich nevystavujte narazom. Na pristroje neSpliechajte kvapaliny.

Po pripojeni dvoch pristrojov jemne zatlaCte a potiahnite koncovky kablov, aby ste mali istotu staleho
spojenia a presného prenosu Udajov.

e \/ niektorych pripadoch méze byt uréenie polohy inStrumentu nemozné (blokovany kanalik) alebo
nepresné (abnormalna alebo nezvy€ajna morfoldgia korefiového kanalika). Na overenie vysledkov mbze
byt potrebny réntgen.

e Ak sa zobrazena poloha inStrumentu nepostva po vniknuti instrumentu do korenového kanalika, pristroj
nemusi spravne fungovat. Prestarite ju pouzivat a obratte sa na oddelenie popredajnych sluzieb.

@ e Uistite sa, Ze pristroje su pripojené spravnym spdsobom.
L]

14. Udrzba
14. 1.Predslov

kontamin&cii.

2 e Nasadte si rukavice a dbsledne dodrziavajte pokyny, aby pri vykone Udrzby nedoSlo ku
¢ Riadte sa narodnymi predpismi, normami a poziadavkami na Cistenie, dezinfekciu a sterilizaciu.

e Pomocka a jej komponenty neboli dezinfikované ani sterilizované pred prvym pouzitim. Pred
prvym zakrokom vykonajte nevyhnutné kroky.
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e Zasady Cistenia a dezinfekcie, ktoré sa maju uplathovat, budud pri kazdom z komponentov
Specifické. Pri vykone dennej udrzby sa riadte spravnym z nizSie uvedenych postupov.

14. 2.Postup

e NizsSie uvedeny postup sa bude vykonavat od kroku 1 po krok 6 pred prvym zakrokom a po
kazdom naslednom zakroku.

Podrobny postup pre komponenty vhodné do autoklavu

Prislu$né casti Spracovanie Varovanie
Kolienko Manuélne istenie: Komponenty dokladne oplachuijte pod tecucou e Pred Cistenim vyberte pilnik a
PN:51200158 vodou aspoil 5 mindt a 3-krat ich o€istite jemnou kefkou, aby ste odpojte kolienko.

odstranili viditelné znecistenie. VSetky komponenty 3-krat oCistite  Na Cistenie kolienka

Silikonové puzdro pomocou mékkej handricky namotenej v jemnom Gistiacom roztoku | nepouzivajte ultrazvukové

PN:51200161 bez obsahu aldehydu. Komponenty oplachujte 5 mindt pod tecticou Cistiace zariadenie.
vodou a potom utrite sterilnou gdzou. o Ak pouzivate umyvacku-
Na vyfuknutie vihkosti, ktord zostala vndtri kolienka, pouzite dezinfektor, pouZivajte iba
trojcestnu striekacku a pod. schvélené zariadenia podla
Cistiaci prostriedok: Metrex EmPower normy EN ISO 15883 a pozrite

Koncentrdcia: 1:128 si prislusny navod na pouZitie.
Teplota: 20 °C ~ 40 °C Zabréfite akémukolvek

m aepo . o kontaktu kolienka s ¢astami
Automatické Cistenie: Opatrne vloZte komponenty do umyvacky- pristroja, stipravou, podperou

dezinfektora na podnose, nastavte parametre podia navodu a alebo nadobo.

spustite program: N ) -

* 4 min predbezné oplachnutie studenou vodou (<40 °C); * iit?irt(j z(; pirsjj[ieltj)l?:n:s lslljtrr]%k’

* \lypustenie vody ' '

e Umyvanie 5 min jemnym alkalickym Gistiacim prostriedkom pri

teplote 55 °C;

 \/ypustenie vody

© 3 min neutralizdcia teplou vodou (>40 °C);

 \/ypustenie vody

* 5 min stredné oplachovanie teplou vodou (>40 °C);

 \/ypustenie vody

Procesy automatického Cistenia boli validované s pouZitim

prostriedku 0,5 % neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

2 - Dezinfekcia

Prislusné éasti Spracovanie Varovanie
Kolienko Automaticka tepelnd dezinfekcia v umyvacke-dezinfektore v sulade
PN:51200158 s vnUtro$tatnymi poZiadavkami, ¢o sa tyka hodnoty AO (pozri EN ISO

15883).

Silikonové puzdro

PN-51200161 Aby zariadenie dosiahlo hodnotu AO na urovni 3 000, bol validovany

cyklus dezinfekcie v dizke 5 min pri teplote 93 °C.
Po manudlnom Cisteni sa mé ndstroj okamzite automaticky
dezinfikovat alebo sterilizovat. Manudlna dezinfekcia sa neodportca.
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Silikénové puzdro
PN:51200161

dezinfektora. V pripade potreby mdzete osusit manudine pomocou
utierky bez Zmolkov. Dutiny ndstrojov vysuste sterilnym stlacenym
vzduchom.

Prislusné casti Spracovanie Varovanie
Kolienko Automatické suSenie:
PN:51200158 VonkajSiu Cast nastroja vysuSte pomocou cyklu suSenia umyvacky-

4 - Testovanie funkénosti, lubrikacia:

Silikénové puzdro
PN:51200161

pripade potreby opat vykonajte proces regeneracie, az kym nebude
komponent viditelne Gisty.

Pred zabalenim a autokldvovanim sa uistite, Ze Udrzba zariadenia
bola vykonand podia pokynov vyrobcu.

Lubrikécia:

Rozstrekovaciu trysku nasadte na nadobu s olejom a kolienko,
podrzte stlacené tlaCidlo na nadobe s olejom viac ako 3 sekundy,
kym z hlavy kolienka nevytegie vSetok Cierny olej.

Prislusné casti Spracovanie Varovanie
Kolienko Zrakom skontrolujte, i st komponenty Gisté a opat ich zmontujte. | ® Pred autoklavovanim sa musi
PN:51200158 Vlykonajte testovanie funkénosti podla ndvodu na pouzitie. V kolienko lubrikovat.

e | ubrikovat sa musf iba
kolienko.

5 - Balenie

Silikénové puzdro
PN:51200161

Prislusné casti Spracovanie Varovanie
Kolienko Nastroje zabalte do prislusnych obalov vhodnych na sterilizaciu.  Skontrolujte dobu platnosti
PN:51200158 vakov uvedent vyrobcom, aby

sa stanovila doba pouZite/nosti.

® PouZivajte vaky, ktoré odolaju
teplote do 141 °C a spiffajt
normu EN ISO 11607.

6 - Sterilizacia

Silikénové puzdro
PN:51200161

prisluSnymi poZiadavkami krajiny.

Minimaine poZiadavky: 3 min pri teplote 134 °C (v EU: 5 min pri
teplote 134 °C)

Maximalna teplota pri sterilizacii 137 °C

Pre lumenové néstroje sa neodportca flash sterilizacia!

Prislusné cCasti Spracovanie Varovanie
Kolienko Nastroje sterilizujte frakcionovanym procesom parnej sterilizécie ® PouZivajte iba schvalené
PN:51200158 (podra noriem EN 285/EN 13060/EN ISO 17665) v stlade s autoklavové zariadenia podla

normy EN 13060 alebo EN
285.

o Postup sterilizdcie musf spifiat
normu ISO 17665.

 Nastroje nechajte pred
manipuldciou vychladnut.

121



7 - Skladovanie

Prislusné éasti Spracovanie Varovanie
Kolienko Vlysterilizované nastroje skladujte v suchom, ¢istom a bezpraSnom | e Sterilitu nie je mozné zarucit v
PN:51200158 prostredi pri miernych teplotéch. Pozrite si Stitok a ndvod na pripade, ak je balenie otvorené,

pouZitie. poSkodené alebo vihke.

* Balenie pred pouzitim
skontrolujte (celistvost balenia,
Ziadne znamky vlhkosti a doba
platnosti).

Silikénové puzdro
PN:51200161

Postup dezinfekcie komponentov

Prislusné éasti Spracovanie Varovanie
Nadstavec VSetky povrchy utierajte handriCkou jemne navihéenou dezinfekCnym | @ Nepouzivajte iny dezinfekCny
7éKiadita nadst prostriedkom s etanolom (obsah etanolu 70 az 80 obj. %) aspon prostriedok ako prostriedok s
axladna nadstavea pocas 2 mindt, opakujte 5-krét. etanolom (obsah etanolu 70 aZ
PN:51200160 :
80 obj. %).
Kabel na prenos tdajov  NepouZivajte prili§ velké
PN:51200159 mnozstvo etanolu. Mohol by sa
, . Sodit
Adaptér dostat do pnstrOJa‘a pos odit
komponenty vo vnitri.
PN:51200157 PR
 Na Cistenie tychto komponentov
nepouzivajte umyvacku-
dezinfektor.

¢ Na dezinfekciu pouzivajte len etanol (etanol 70 az 80 obj. %).
* Nepouzivajte priliS velké mnoZstvo etanolu, aby nedoslo k prieniku do vnutra pomdcky a
poskodeniu vnutornych komponentov.

15. Hlavné technické udaje

Rozmery — Hmotnost 20cmx 17,5 cm x 7 cm (balenie) — 700 g

kolienko Kompatibilny s otoCnymi a vratnymi ndstrojmi, s niklovym ti}énovym pilnikom na koreflové
kandliky @2,35 mm podla normy ISO 1797:2017, typ 1, dlzka pilnika 11-31 mm.

Zdroj napdjania Litium-ionova batéria, 3,7 V, 1 500 mAh

Nabijacka AC 100 — 240V — 50/60Hz — 0.2 A

Rozsah krutiaceho momentu 0,5 Ncm - 4 Nem

Rozsah rychlosti 120 — 1000 ot./min.

Trieda elektrickej bezpeCnosti — aplikovany | Trieda Il - B

diel

Prevédzkové podmienky Len na pouZitie v interiéri 10 °C/40 °C — relativna vihkost 30%~75% bez kondenzécie pri
0°Nadmorska vySka do 2 000 m nad morom

Podmienky prepravy a uskladnenia -20 °C/55 °C - relativna vihkost 20 % — 80 %, bez kondenzdcie pri teplote > 40 °C
Atmosféricky tlak 70 kPa — 106 kPa
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16. Zaruka

Kontroly a opravy smie vykonavat len spolocnost Micro-Mega alebo jej schvaleny partner.

Produkt je presna lekarska pomédcka, ktora sa vyraba na zéklade najprisnejsich kvalitativnych kritérii a podrobuje sa
dokladnému testovaniu.

Na zaistenie individualizovanej naslednej kontroly a dosledovatelnosti produktu si produkt do 10 dni od zakupenia
zaregistrujte online na adrese www.micro-mega.com. Tym sa aktivuju popredajné postupy pre vasu pomocku, aby sa
spolo¢nost Micro-Mega mohla postarat o vaSu maximalnu spokojnost.

Spolo¢nost Micro-Mega poskytuje zaruku v lehote jedného roka na batériu a v lehote dvoch rokov na motor, rukovat
a kolienko vod&i akymkolvek skrytym vyrobnym nedostatkom, okrem porich spdsobenych nevhodnym pouzivanim,
nespravnou Udrzbou, nahodnym poskodenim (pad, naraz a pod.), pokusom o zasah alebo opravu personalom, ktory
nedisponuje opravnenim od spolo¢nosti Micro-Mega, pripadne pokusom o Upravu produktu.

17. Vyhlasenie
Nezmluvné obrazky. Spolocnost Micro-Mega si vyhradzuje pravo na zmenu charakteristik svojho produktu bez
predchadzajuceho upozornenia.
% COLTENE Distribuované od Micro-Mega Wrobca: Changzhou Sifary Medical Technology
MicroMega 12, rue du Tunnel M Co., Ltd.
25000 Besancon - Francuzsko No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - Cina

Caretechion GmbH
EC |REP | \iederheinst. 71, 40474 c E
Duesseldorf, Germany 0197 Rok vydania znacky CE: 2017
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MicroMega

Move

Las bruksanvisningen noga innan du anvander produkten, i synnerhet varningarna.L&s bruksanvisningen noga innan du
anvander produkten, i synnerhet varningarna.

1. Tillbehorslista (Fig. 1)

1.A | Motvinkel 1.B | Handtag 1.C | Handtagsbas 1.D | Datakabel
1.E |Laddare 1.F | Spraymunstycke 1.G | Silikonhylsa
2. Symboler
/N | Forsiktighetsatgarder | sl | Tillverkare C€ ;| CE-mérkning @ | Se bruksanvisningen for anvandning
@ |Produktinformation | {1} Tillverkningsdatum { === | Likstrom it} § Kan autoklaveras i upp till 134 °C
Serienummer Klass Il utrustnin Overensstdmmer med WEEE- Endast for inomhusbruk
@ @ ’ E direktivet Q
Katalognummer & | Typ B-del 4 | Hall borta fran regn
3. Indikationer for anvdndning

Anvands foér behandling av rotkanaler med endodontiska instrument med kontrollerat vridmoment och kontinuerlig
rotation eller reciprokerande rorelser. Denna produkt far endast anvandas i sjukhusmilid, Kliniker eller
tandldkarmottagningar av kvalificerad tandvérdspersonal och far inte anvandas i syrerik miljo.

4. Kontraindikationer w

Vi rekommenderar inte att medicintekniska produkter anvands pé patienter med pacemakers eller andra
elektriska implantat. Enheten far inte anvandas for att behandla barn eller gravida kvinnor.

5. Anvandnings- och férvaringsvillkor

Undvik att utsatta enheten for vatskor samt direkta eller indirekta varmekallor.

For att uppfylla de elektromagnetiska kompabilitetsspecifikationerna (EMC) och férhindra stérningar, far
enheten inte anvandas i ndrheten av lysrér, radiosandare, fiarrkontroller eller mobiltelefoner.

Enheten far inte laddas, anvandas eller forvaras i hdga temperaturer.

Gummihandskar och kofferdam méste anvandas under behandlingen.

Om fel uppstar under behandlingen, stanger du av produkten och kontaktar kundservice.

Forsok aldrig 6ppna eller reparera enheten sjélv da detta haver garantin.

2 ® Fdrvara och anvand enheten i en saker och torr miljé.

o o

e o o o

6. Ladda

Fig. 6.A | Antalet celler visar batterinivan. Ladda batteriet om bara en cell visas.
Fig. 6.B | Anslut adaptern till handtaget enligt bilden.
Fig. 6.C | Skarmen visar # nér enheten laddas.
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e Hall enheten borta fran alla varmekallor och brandfarliga gaser.
& Ladda enheten om dess batteriniva &r lag eller slut. Fér ménga urladdningar och laddningar kan forkorta
batteriets livstid.
e Anvand endast den inkluderade adaptern och batteriet. Andra modeller kan skada enheten.
® FArsok inte anvanda enheten medan den laddas.

7. Installera motvinkeln

Se till att motorn &r stoppad nér motvinkeln installeras.

Fig-7.A Anslut motvinkeln till handtaget och se till att den sitter ordentligt. Anvand endast originalmotvinkeln.

Fig. 7.B | Motvinkeln kan vridas 340° utan att tas av, vilket gor det enklare att titta pa skdrmen under behandlingen.

Satt den skyddande silikonhylsan pa motvinkeln. Ta av hylsan genom att Idngsamt dra av den.

e Se till att motvinkeln sitter ordentligt genom att dra i den forsiktigt s& att motorriktningen inte andras
plétsligt medan enheten anvands.

8. Montera filen

Montera filen genom att satta i den och vrida den. Se till att den sitter ordentligt.

Fig. 8.:A Ta ut filen genom att hélla inne knappen for att frigdra den.

e Se till att motorn &r stoppad nar filen installeras.
A e Kontrollera filhuvudet innan du satter i den. Anvand inte filen om huvudet ar skadat.
w e Dra forsiktigt i filen for att kontrollera att den sitter ordentligt.

®

9. Styra Dual Move
9. 1. Anvéndargranssnitt (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

Var forsiktig nar du sétter i eller tar ut filen for att undvika att skada fingrarna.
Om filen tas ut utan att knappen hélls inne kan det skada spindeln.

9A1 Motvinkel 9.A4 Anvénd tangenten < / - for att valja ett minne eller
andra parametrar

Strombrytare (strdm pa, starta/stoppa motor) Anvénd tangenten > / + for att vélja ett minne eller

9.A.2 9.A.5

andra parametrar
9.A.3 | Tangent for att bekréfta 9.A.6 | Anvandarskdrmen
9.B | Standby-skarm 9.C | Visa momentgranssnitt
9.B.1 | Batterinivd 9.C.1 | Momentskala (N.cm)
9.B.2 | Minnesnummer 9.C.2 | Markér fér omvand momentskala
9.B.3 | Drifthastighet 9.C.3 | Visa realtidsmoment
9.B.4 | Rotationsriktning
9.B.5 | Omvand momentskala

9. 2. Steg for att anvinda

1. Starta / Stoppa med @ (9.A.2-knappen)
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Starta genom att trycka pa 9.A.2-knappen ( @), standby-skarmen visas.
Dual Move sténgs av automatiskt om den inte anvands under en viss tid (tidsgransen kan stéllas in).
Sténg av genom att halla inne 9.A.2-knappen ( @) och 9.A.4-knappen(Bd ) samtidigt.

2. Viilj ett minnesprogram med knapparna < / > (Fig. 9.D)
7 olika anpassningsbara program. MO: reciprokerande lage. M1...M6: kontinuerlig rotation.
* MO reciprokerande lage &r endast tillgangligt om det stér angivet pé férpackningen

e * Anvand aldrig reciprokerande filar med kontinuerlig rérelse.
e Anvand aldrig kontinuerliga rotationsinstrument i reciprokerande lage.

3. Starta rotationen genom att trycka pa 9.A.2.
Realtidsmomentféltet visas.

4. Stoppa rotationen genom att trycka p4 strombrytaren 9.A.2
Standby-skarmen visas.

e Se till att enheten fungerar som den ska innan den anvands i munnen.
A e Byt ut filen som rekommenderat for att undvika att den lossar medan den ligger i kanalen. Filen

kan lossna pa grund av cyklisk-/torsionsutmattning.

o For hog kraft / for starkt tryck fran handen pa motorn kan gora att filen lossnar.

e Tryck inte pa knappen for att frigéra filen medan motorn &r igang eftersom detta kan gora att filen
lossnar och skadar patienten.

e FElektromagnetiskt brus i omgivningen kan stéra enheten och dess automatiska styrning.
Kontrollera alltid att skarmen inte har nagra stérningar.

e Hogre hastigheter dkar risken for att filen lossnar. Folj tillverkarens rekommenderade hastighet och
kontrollera motorns instéliningar innan du anvander enheten.

e Anvand endast filar av nickeltitan eller rostfritt stal.

e Anvand en ny silikonhylsa pa motvinkeln varje gang den anvands, sérskilt om enheten anvénds
tilsammans med Dual Pex.

e Glom inte att ta av filen frdn motvinkeln efter att den har anvéants.

@ e | handelse av fel, slutar du anvanda enheten och rapporterar felet till kundservice.

9. 3. Allménna instéllningar: hastighet, omvant moment, rotationsriktning, vinklar for MO (Fig. 9.E)
Véljer minne (program) med tangenterna < / > och sedan parametern som ska konfigureras.

9.E.1 Standby-grénssnitt for kontinuerligt lage 9.E5 Standby-grénssnitt for MO-lage*
9.E.2 Hastighet 9.E.6 Framétvinkelinstallning for MO*
9.E.3 Omvant moment 9.E7 Omvénd vinkelinstéllning for MO*
9.E4 Riktning

1-Tryck pa </ > (- / +) for att vélja ett minnesnummer
2 - Tryck pa tangenten S for att valja parametern som ska konfigureras
3 - Tryck pa </ > (- / +) for att konfigurera parametern

M1...M6 | Kontinuerlig Rotationshastighet 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
rotation 900,1000 rpm

Rotationsriktning Fw: Framat (medurs)
Rev: Omvénd riktning (moturs)

Omvant moment RT 0508,10,12,15,2.0,25,3.0,3.5,40N.cm
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M1...M6 Kontinuerlig Om kraften pa filen nér 70 % av RT aktiveras ett diskontinuerligt ljudlarm.
rotation Om momentet dverskrider RT aktiveras ett kontinuerligt ljudlarm, och automatiskt reversering
aktiveras for att lossa filen. Nar momentet &terigen understiger RT kommer enheten automatiskt
att starta om.
MO* (val- | Reciprokerande* | Framét :0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
fritt) Omvand: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

* MO Reciprokerande lége ar endast tillgéngligt om det star angivet pa forpackningen
Alla andringar av parametrarna sparas automatiskt.
Standby-skdrmen andras automatiskt efter en viss tid (tidsgransen kan stéllas in, fabriksinstéliningen ar 5
sekunder).

H):

Konfigurera parametrarna enligt filtillverkarens rekommendationer.
Den omvanda momentfunktionen kan ocksa forhindra att filen lossnar inuti kanalen.

e Om den omvanda momentfunktionen aktiveras for ofta, rekapitulera, skolj och smérj rotkanalen
eller 6ka vridmomentet enligt filtillverkarens rekommendationer.

9. 4, Ovriga instillningar (Fig. 9.G)
1 - N&r enheten &r avstangd, héll inne S och stromknappen samtidigt.
2 - Tryck pa S for att vélja vilken parameter som ska konfigureras.

3 - Tryck pa < / > (- / +) for att konfigurera vérden
4 - Tryck pé strombrytaren for att avsluta detta Iage och atergé till standby-skarmen.

Ljudsignalens volym (BEEP VOLUME) Inaktivitetstid (SET TIME)

9.G.1 Lag (low), medelhdg (mid) eller hog (high) volym for 9.6.4 Enheten atergar automatiskt till standbytiden om den
e alla ljudsignaler. Fabriksinstallning: Medelhdg (Mid) e inte anvands under den installda tiden: 1-15 sek.
Fabriksinstélining: 10 sek

Automatisk avsténgning (AUTO P.W.R) Kalibrering (Calibration)

Enheten sténgs av automatiskt efter 3, 5, 10 eller Kalibrerar automatiskt hastigheten och momentet. Se
9.G.2 . 9.G.5 - .

15 minuter. nésta avsnitt

Fabriksinstalining: 10 min

Skarmens riktning (Hand)
9.G.3 | Hogerriktad (RIGHT) eller vansterriktad (LEFT).

Fabriksinstéllining: Hogerriktad

Om den ansluts till apexlokalisatorn Dual Pex kan du anvanda Dual Moves avancerade funktioner, se avsnitt 10

till 13.
9. 5.

Kalibrering (Fig. 9.H)

Anslut motvinkeln till Dual Move och se till att den sitter ordentligt. Satt inte i en fil.

Oppna kalibreringsgranssnittet (se avsnitt 9.4)

Stapeln visar hur processen gar.

9.H.1 | och valj 'ON’. Tryck pa strémbrytaren for att starta 9.H.2 |2 ljudsignaler hors nér den &r klar
kalibreringen.
9. 6. Felkoder
Batteriet &r slut, enheten sténgs av automatiskt. Enheten har anvénts fér 1ange, risk for verhettning. Sluta
9.1 9.1.3 )
Ladda enheten omedelbart. anvénda enheten en stund.
9.1.2 Motorn dverbelastad. Minska belastningen.




Folj filtilliverkarens instruktioner och konfigurera funktionerna och parametrarna.

Enheten bor kalibreras efter att motvinkeln har autoklaverats 10-20 ganger eller om den byts ut.
Batterinivdn maste vara minst 50 % nér kalibreringen Kors.

Lagg inte vikt pa motvinkeln medan kalibreringen pagar.

Om en felkod visas, kontaktar du kundtjansten.

MicroMega MicroMega

MOVG ansluten till DGX (apexlokalisator)

Se Dual Pex bruksanvisning och installera den korrekt innan den ansluts till Dual Move.

10. Ansluta Dual Pex till Dual Move (Fig. 10)

1 - Se till att Dual Move &r i standby-lage.

2 - Kontrollera att silikonhylsan tacker hela motvinkelns metallyta.

3 - Ta av gummilocket och koppla in datakabeln i Dual Move.

4 - Starta Dual Pex och koppla in datakabeln i Dual Pex. CONNECTED ! visas pa Dual Moves skdrm om anslutningen
uppréattats.

11. Testa anslutningen (Fig. 11)

Fig. 11.A | Montera en fil i motvinkeln och skapa en kortslutning mellan Idpphallaren och filen.

Filen kan borja rotera om funktionen “Auto start / stop” (avsnitt 13, fig 13.C) aktiveras.
Fig. 11.B | Sl& pa Dual Moves strémbrytare. Ett vitt band som stracker sig Gver hela skarmen visas bredvid bandet som motsvarar kanalen, W
vilket innebér att systemet fungerar som det ska och &r redo att anvandas.
Héng ldpphaken i patientens underldpp och inled behandlingen.

12. Dual Moves skdrm medan behandling pagar (Fig. 12)

Fig. 12 | Det vita bandet pa Dual Moves skarm visar filens vég in i kanalen.
Ljudsignalernas regelbundenhet dkar nér filen narmar sig apex.

13. Kombinerade funktioner (Fig. 13)
Foéliande avancerade funktioner ar endast tillgangliga om Dual Move ar ansluten till Dual Pex.

1. Tryck pé < / > for att valja ett minnesnummer (M1...M6)

2. Hall inne S-knappen i mer &n en sekund for att Gppna de avancerade instéliningarna.

3. Tryck pa < / > for att aktivera (ON) eller avaktivera (OFF) de avancerade funktionerna. Om “CONNECT FUNCTION”
avaktiveras (OFF), kommer alla avancerade funktioner att avaktiveras, dven om de aktiveras enskilt (respektive funktions
status ar “ON”). Koden for féljande funktion som ska stéllas in (APA, ASS, ASD) visas langst ner pé skarmen bredvid
batteriindikatorn.

4, Tryck pa S for att véxla till féliande kombinerade funktion.

5. Tryck pa < / > for att aktivera (ON) eller avaktivera (OFF) funktionen och tryck sedan pa S for att ga till nasta funktion.

Standby-skarmen 6ppnas automatiskt efter en viss tid (tidsgransen kan stéllas in, fabriksinstallningen &r 5 sekunder).
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Anslutningsfunktioner (CONNECT Function)
Om Dual Move och Dual Pex &r anslutna till varandra

Automatisk start / Automatiskt stopp (AUTO Stt Stp — ASS)
Nar filen nar 6ppningen till kanalen startar motorn

nar referenspunkten (*). Nar vérdena dverstiger
referenspunkten startas enheten om automatiskt.

13A kan du vélja "ON” for att anvdnda deras kombinerade 130 automatiskt. Nér filen ldmnar 6ppningen till kanalen stoppas
funktioner beroendes pa enheternas status. motorn automatiskt.
Apikal automatisk omkastning(APICAL Reverse - APIKAL hastighetsminskning (Apical Slow Down - ASD)
APA) Automatisk inbromsning nér filen Gverskrider

13.B Den automatiska omkastningen sker ndr filen 13.D referenspunkten ().

Fabriksinstallningen for varje minnes avancerade funktioner:

Funktion M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikal omkastning (APR) Aktiverad (ON) Inaktiverad (OFF)
Automatisk start och stopp (ASS) Aktiverad (ON) Aktiverad (ON)
Apikal hastighetssénkning (ASD) Inaktiverad (OFF) Aktiverad (ON)

(*) Referenspunktens (RP) position stélls in genom Dual Pex granssnitt och skickas automatiskt till Dual Move samt visas
som en markor pa Dual Moves skarm. Nér filen nér referenspunkten startar Dual Move Apikal omkastning eller Apikal
hastighetssankning beroendes pa deras respektive status (ON / OFF).

Fig. 13.F

apexlokalisatorns grénssnitt

Referenspunkten (RP) anges i Fig. 13.G | Ny position for RP

Fig. 13.H | RP uppnédd

w&
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* Anvand endast originaldatakabeln, annars riskerar enheterna att skadas.

e Var forsiktig nér du hanterar enheterna.

o Kasta, skaka eller utsatt inte enheterna for stotar. Spill inte vatska pé enheterna.

Se till att de tvé& enheterna ar korrekt anslutna.
Efter att ha anslutit de tva enheterna, tryck och dra forsiktigt i kontakterna for att sakerstalla att de sitter

ordentligt och data kan dverféras utan avbrott.
e | vissa fall kan det vara omdjligt att avgora filens position (blockerad kanal) eller avgdra dess exakta
position (onormal eller ovanlig rotkanalsmorfologi). En rontgen kan krévas for att bekrafta resultaten.
e Om filens visade position inte rér sig medan filen fardas genom rotkanalen kan nagot vara fel med
enheten. Sluta anvanda den och kontakta kundservice.

14. Underhall

14

@,

. 1.Inledning

Anvand handskar och folj instruktionerna noga fér att forhindra korskontaminering nar du

L]
& underhaller enheten.

* Se alla nationella riktlinjer, standarder och krav fér rengéring, desinfektion och sterilisering.

Enheten och dess komponenter levereras inte i desinficerat eller sterilt skick. Folj de nédvandiga
stegen innan den forsta behandlingen.
De olika rengdrings- och desinfektionsstegen ar specifika for varje komponent. Se till att anvanda

ratt metod nedan nér du utfor det dagliga underhallet.



14. 2.Metod

Enheten och dess komponenter levereras inte i desinficerat eller sterilt skick. FOlj de nédvandiga
stegen innan den forsta behandlingen.

Steg-for-steg-forfarande for autoklaverbara komponenter

1 - Rengoring

Berdrda komponenter | Bearbetning Varning

Vinkelstycke Manuell rengéring: Spola av delarna noga under rinnande vatten e Ta ur filen och koppla loss
PN:51200158 i 5 minuter och borsta dem 3 ganger med en mjuk borste for att vinkelstycket fore rengdringen.
Sikonhylsa avldgsna synliga fororeningar. Anvand en mjuk duk, méttad med mild | e Anvand aldrig ultraljudsbad for

och aldehydfri rengdringsldsning, for att rengéra alla delar 3 génger. rengGring av vinkelstycket.

PN:51200161 Skdlj av delarna under rinnande vatten i 5 minuter och torka dem  Om diskdesinfektor
sedan torra med steril gasvav. anvands: anvand enbart
Anvand en trevagsspruta for att blasa ut eventuell fukt som &r kvar godkénda diskdesinfektorer i
inuti vinkelstycket. dverensstdmmelse med EN 1SO
Rengdringsmedel: Metrex EmPower 15883 och folj tillverkarens
Koncentration: 1:128 bruksanvisning. Undvik all
Temperatur: 20 °C~40 °C

kontakt mellan vinkelstycket
och andra instrument, satser,
stod eller behallare.

o Sakerstall att vinkelstycket ar
torrt innan nésta steg paborjas.

eller

Maskinell rengéring: Placera delarna forsiktigt pa en bricka i
diskdesinfektorn och stéll in parametrarna enligt féljande. Starta
dérefter programmet:

* 4 min fordiskning med kallt vatten (<40 °C);

© Tomning

* 5 min diskning med ett milt alkaliskt rengdringsmedel vid 55 °C;
© Témning

© 3 min neutralisering med varmt vatten (>40 °C);

© Témning

* 5 min mellanskéljning med varmt vatten (>40 °C);

© Tomning

Den maskinella rengdringsprocessen har validerats med 0,5 %
neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

2 - Desinfektion

Berdrda komponenter | Bearbetning Varning
Vinkelstycke Maskinell termisk desinfektion i diskdesinfektor i Gverensstdmmelse
PN:51200158 med nationella krav avseende A-0-vérde (se EN ISO 15883).

En desinfektionscykel pa 5 min desinfektion vid 93 °C har validerats
for diskdesinfektorn for att uppna ett A-0-vérde pa 3 000.

Efter den manuella rengéringen ska instrumenten omedelbart
desinficeras eller steriliseras maskinellt. Vi rekommenderar inte
manuell desinfektion.

Silikonhylsa
PN:51200161
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3 - Torkning

Berdrda komponenter

Bearbetning

Varning

Vinkelstycke
PN:51200158

Silikonhylsa
PN:51200161

Maskinell torkning:

Torka instrumentets utsida med hjélp av torkningsprogrammet i
diskdesinfektorn. Vid behov kan instrumentet torkas fér hand med
en luddfri duk. Blas igenom haligheter i instrumentet med steril
tryckluft.

Berérda komponenter

Bearbetning

4 - Funktionstest, smorjning:

Varning

Vinkelstycke
PN:51200158

Silikonhylsa
PN:51200161

Kontrollera visuellt att delarna &r rena innan de sétts samman igen.
Utfor funktionstest enligt bruksanvisningen. Upprepa vid behov
rengoring och desinfektion tills delen &r synligt ren.

Sékerstll att instrumentet har underhallsbehandlats enligt
tillverkarens bruksanvisning, innan det forpackas och autoklaveras.
Smorjning:

Montera munstycket pa oljeburken och pa vinkelstycket, hall
knappen pa oljgburken intryckt under 3 minuter eller langre tills all
svart olja runnit ut ur vinkelstyckets huvud.

o Vinkelstycket maste smorjas
fore autoklaveringen.

o Det &r bara vinkelstycket som
behdver smorjas.

Berdrda komponenter

Bearbetning

5 - Forpackning

Varning

Vinkelstycke
PN:51200158

Silikonhylsa
PN:51200161

Forpacka instrumentet i ett I&mpligt forpackningsmaterial fér
sterilisering.

 Kontrollera den garanterade
hallbarhetstiden for
steriliseringspésarna (anges av
tillverkaren), for att bestdmma
lamplig forvaringstid.

o Anvand pasar som ar avsedda
fér temperaturer upp till 141 °C
och dverensstdmmer med EN
ISO 11607.

Berdrda komponenter

Bearbetning

6 - Sterilisering

Varning

Vinkelstycke
PN:51200158

Silikonhylsa
PN:51200161

Sterilisera instrumenten i en angsteriliseringsprocess med
fraktionerat férvakuum (enligt EN 285/EN 13060/EN ISO 17665) i
overensstdmmelse med nationella krav.

Min. krav: 3 min vid 134 °C (i EU: 5 min vid 134 °C)

Max. steriliseringstemperatur: 137 °C

Indliga instrument fér inte snabbsteriliseras (s.k. flash-sterilisering)!

o Anvand enbart godkanda
autoklaver enligt EN 13060
eller EN 285.

o Steriliseringsférfarandet maste
dverensstdmma med ISO
17665.

o Lat instrumenten svalna innan
du tar i dem.




7 - Forvaring

Bearbetning

Berorda komponenter

Varning

Vinkelstycke
PN:51200158

Silikonhylsa
PN:51200161

Férvara steriliserade instrument i torr, ren och dammifri omgivning
vid normal rumstemperatur. Se mérkningen och bruksanvisningen.

o Steriliteten kan inte garanteras
om forpackningen ar 6ppen,
skadad eller fuktig.

 Kontrollera forpackningen fore
anvéndning (att férpackningen
ar hel och det inte forekommer
fukt, samt utgangsdatumet).

Instruktion for desinfektion av komponenterna

Desinfektion

Bearbetning

Berdrda komponenter

Varning

Handstycke

Handstyckskoppling
PN:51200160

Datadverforingskabel
PN:51200159

Adapter
PN:51200157

Torka av alla ytor med en duk Iatt fuktad med etanolbaserat
desinfektionsmedel (70 till 80 volymprocent etanol) i minst 2
minuter, upprepa 5 ganger.

e Anvdnd inget annat dn etanol
for desinfektionen (70 till 80
volymprocent etanol),

* men anvénd inte dverdrivet
mycket. Om etanol kommer in
i motorn kan de inre delarna
skadas.

* Anvénd inte diskdesinfektor
for rengdring av de har
komponenterna.

¢ Anvand endast etanol for att desinficera delarna (70-80 % etanol).
* Anvand inte fér mycket etanol for att férhindra att det tranger in i enheten och skadar dess interna

komponenter.

15. Viktiga tekniska data

MAatt - Vikt 20 cm x 17,5 cm x 7 cm (férpackning) - 700 g

Motvinkel Kompatibel med roterande och reciprokerande instrument, z nikeljtitanovo pilo za koreninski
kanal ©2,35 mm po standardu ISO 1797:2017, tip 1, dolZina pile 11-31 mm.

Stromkalla Litiumjonbatteri 3,7 V, 1500 mAh

Laddare AC 100-240V - 50/60 Hz - 0.2 A

Momentomréde 0,5 Nem - 4 Nem

Hastighetsomréade 120 - 1000 rpm

Isolationsklass - Patientansluten del Klass Il - B

Driftforhallanden

Endast for inomhusbruk 10 °C /40 °C - Luftfuktighet 30 %~75%, icke-kondenserade
vid 0°Hojd < 2000 m 6ver havet

Transport- och forvaringsforhallanden

-20 °C / +55 °C - Luftfuktighet 20 % - 80 %, icke-kondenserande vid > 40 °C
Lufttryck 70 kPa - 106 kPa
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16. Garanti

Alla kontroller och reparationer far endast utféras av Micro-Mega eller en godkand partner.

Din produkt &r ett medicinskt precisionsinstrument och tillverkas enligt hdgsta méjliga kvalitets- och teststandarder.
For att din produkt enkelt ska kunna hanteras och sparas, ber vi dig fylla i garantiregistrationen pa var webbsida www.
micro-mega.com inom 10 dagar av kopet. Detta aktiverar garantiservicen for din produkt sé att Micro-Mega kan hjélpa
dig.

Micro-Mega ger ett ars garanti pa batterist och tva ars garanti pa motorhandtaget och motvinkeln mot dolda
tillverkningsfel, med undantag for fel som orsakas av felaktig anvandning eller underhall, olyckor (fall, stotar etc.), service
eller reparationer som utforts av personer utan tillstand fran v eller forsok att modifiera produkten.

17. Uttalande

Bilderna &r ej avtalsmassigt bindande. Micro-Mega forbehaller sig ratten att &ndra produktens egenskaper utan forvarning.

% COLTENE Distribueras av Micro-Mega Tillverkad av Changzhou Sifary Medical Technology

MicroMega 12, rue du Tunnel Co., Ltd.
25000 Besancon - Frankrike No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - Kina
Caretechion GmbH
EC |REP | \iederheinst. 71, 40474 c €

Duesseldorf, Germany 0197  CE-maérkningséar: 2017
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MicroMega

Move

Pred pouzitim si peclivé prectéte tento ndvod, zejména varovani.

1. Seznam prislusenstvi (Fig. 1)
1.A | Uhlovy nastavec 1.B | Kolénkovy ndsadec 1.C | Podstavec kolénkovy ndsadec | 1.D | Kabel pro pfenos dat
1.E | Nabijecka 1.F | RozpraSovaci tryska 1.G | Silikonovy obal
2. Symboly
/N | Upozoréni o | Vyrobce C€ .| Oznaceni CE @ | Prectéte si ndvod k pouiti.
(@ | Informace o produktu § ¢+] § Datum wjroby ——— | Stejnosmérny proud if] | MiiZe byt autoklavovan az do 134 °C.
LSN 1! seriové gislo O] | Zaiizen tiidy Il A Odpovidd smérnici OEEZ. {7} | Pouze pro vnitfni pouZiti.
REF] | Katalogové Gislo R | AplkovanasoucastypuB | 4% | Chraiite pied destsm.

3. Indikace pro pouziti

PouZiti pro o$etfeni kofenovych kandlkd pomoci endodontickych nastrojl s fizenym krouticim momentem a plynulou
rotaci nebo vratnym pohybem.Tento pfistroj smi byt pouzivan pouze v nemocni¢nim prostredi, na klinikach nebo v
zubnich ordinacich kvalifikovanymi pracovniky a nesmi byt pouzivan v prostfedi bohatém na kyslik.

4,

5.

Kontraindikace
Doporudujeme nepouZzivat prostfedek u pacientd s kardiostimulatory nebo jinymi elektronickymi implantaty.
Prostfedek nesmi byt pouzivan k 1é¢bé déti nebo téhotnych Zen.

Provozni a skladovaci podminky

A

Zarizeni uchovaveijte a pouzivejte v bezpecném a suchém prostredi.

Nevystavuijte pfistroj kapalinam a pfimym ani nepfimym zdrojlim tepla.

Abyste vyhovéli smérnici o elektromagnetické kompatibilité (EMC) a vyvarovali se ruSeni, pouZzivejte
pristroj mimo zarivky, radiove vysilace, dalkové ovliadani nebo mobilni RF komunikaéni zafizen.

Zarizeni nenabijejte, nepouzivejte ani neskladuijte pri vysokych teplotach.

Pri IéCbé jsou povinné rukavice a kofferdam.

Pokud béhem lécby dojde k porucham, vypnéte pristroj a kontaktujte servis poskytujici poprodejni
opravy.

Zarizeni nikdy neotevirejte ani neopravujte sami. Na tyto zasahy se nevztahuje zaruka.

6. Nabijeni
Fig. 6.A | Pocet Glanki zobrazuje Uroveri nabiti baterie. Pokud je zobrazen pouze jeden ¢lanek, nabijte zafizeni.
Fig. 6.B | Pripojte adaptér k rukojeti, jak je zndzornéno na vyobrazeni.
Fig. 6.C | Béhem nabijeni se na displeji zobrazi 4.

A

Udrzuijte pristroj mimo zdroje tepla a horlavé plyny.

Nabijte zafizeni, pokud je baterie ¢astec¢né nebo zcela vybita. Prili§ mnoho nabijecich/vybijecich cykit
mUze zkrétit Zivotnost baterie.

Pouziite pouze specifikovany adaptér a baterii. Jiné modely mohou pristroj poskodit.




e Zafizeni nepouzivejte pfi nabijeni.

7. Instalace uhlového nastavce

Ujistéte se, Ze je motor pii instalaci ihlového nastavce zastaven.

Spréavné pfipojte Uhlovy néstavec k rukojeti. PouZivejte pouze origindini Uhlovy ndstavec.

Fig. 7.B | Unlovy nastavec umoZiiuje otaceni v rozsahu 340° bez sejmuti, co? usnadriuje sledovani obrazovky béhem zakroku.

VloZte ochranny silikonovy obal na thlovy ndstavec. Pri sundavani nastavce po pouZiti pomalu tahejte rovng, smérem od rukojeti.

Fig. 7.A

e Zkontrolujte radné spojeni jemnym zatazenim za Uhlovy nastavec, abyste predesli neocekavanému
zpétnému chodu motoru béhem pouZzivani.

8. Instalace nastroje

Cheete-li nainstalovat nastroj, viozte jej do nastavce, otoCte jej a ujistéte se, Ze je spravné vlozen.

Fig-8.A Vlyjmuti nastroje: Stisknéte tlacitko a uvolnéte néstroj.

e Pred instalaci nastroje se ujistéte, ze je motor zastaveny.
& e Pred vlozenim zkontrolujte hlavu nastroje. NepouZzivejte nastroj, je-li jeho hlava poskozena.
Jemné zatahnéte za nastroj, abyste se uijistili, Ze je bezpecné pripojen.
0 e Nastroj vkladejte a odstrariujte opatrné, abyste predesli zranéni prstd.
Odstranéni nastroje bez stisknuti tlacitka mdze poskodit vieteno.

L]

9. Ovladani pristroje Dual Move
9. 1. Uzivatelské rozhrani (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Uhlowy néstavec 9.A.4 | Tladitko < / - pro vhér paméti nebo jinych parametr(
9.A.2 | Hlavni vypinaC (zapnuti, spusténi/zastaveni motoru) 9.A.5 | Tlagitko >/ + pro vybér paméti nebo jinych parametrl
9.A.3 | Tlacitko pro vybér 9.A.6 |UZivatelska obrazovka

9.B | Obrazovka pohotovostniho rezimu 9.C | Zobrazeni rozhrani toc¢ivého momentu

9.B.1 | Uroveii nabiti baterie 9.C.1 | Stupnice toCivého momentu (N.cm)

9.B.2 | Cislo paméti 9.C.2 | Kurzor hodnoty zpétného to¢ivého momentu

9.B.3 | Otacky 9.C.3 | Zobrazeni tocivého momentu v rediném Case

9.B.4 | Smér otaceni

9.B.5 | Hodnota zpétného toivého momentu

9. 2. Kroky k provedeni

1. Zapnuti / vypnuti pomoci @ (9.A.2)

Zapnuti: stisknutim tlaCitka 9.A.2 ( @) se zobrazi obrazovka pohotovostniho rezimu.

Automatické vypnuti, pokud se pfistroj Dual Move nepouZziva po uréitou dobu (je tfeba nastavit asovy
limit).

Pro vypnutf: stisknéte soucasné tlacitka 9.A.2 (@) a 9.A.4 ().

2. Vyberte program z paméti tlacitky < / > (Fig. 9.D)

7 rliznych prizpUsobitelnych program@. MO: rezim vratného pohybu. M1...M6: souvislé otaceni
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*Vratny rezim MO je dostupny pouze tehdy, je-li uveden na obalu.

c ¢ Nikdy nepouzivejte vratné nastroje pro souvislé otacen.

¢ Nikdy nepouzivejte nastroje pro souvislé otaceni v rezimu vratného pohybu.

3. Spusténi otaceni: stisknéte 9.A.2.
Zobrazi se ukazatel to¢ivého momentu v realném Case.

4. Zastavte otaceni: stisknéte hlavni vypinac 9.A.2.
Zobrazi se obrazovka pohotovostniho rezimu.

A

@

Pred pouzitim v Ustech se ujistéte, ze zafizeni funguje spravne.

Nastroj v&as ménite, abyste zabranili jeho oddéleni v kandlku. V disledku cyklické/torzni tnavy
mUze dojit k oddéleni néstroje.

Velké sila / tlak ruky na endodonticky motor pfi jeho pouZivani mdze zpUsobit oddéleni nastroje.
Netisknéte tladitko pro uvolnéni nastroje, pokud je spustény motor, jinak mdze dojit k vystieleni
nastroje a zranéni pacienta.

Elektromagneticky Sum v okolnim prostfedi mlze rusit provoz zafizeni a mize narusit jeho
automatické ovladani. Vzdy zkontrolujte, zda zobrazeni neni ruseno.

V pfipadé zavady prestarite zafizeni pouzivat a oznamte poruchu servisu poskytujicimu poprodejni
opravy.

Rychlost otaceni zvySuje riziko oddéleni nastroje. Dodrzujte doporuceni vyrobce tykajici se
rychlosti otaceni a pred pouzitim zkontrolujte nastaveni motoru.

Pouzivejte pouze nastroje Ni-Ti nebo z nerezové oceli.

Pred kazdym pouzitim nasadte silikonovy kryt na uhlovy nastavec a zejména v kombinaci s Dual
Pex.

Nezapomerite po pouZiti vyndat nastroj z thlového nastavce.

9. 3. Obecna nastaveni: otacky, zpétny tocivy moment, smér otaceni, ihly pro MO (Fig. 9.E)
Zvolte pamét (program) tlaCitky < / > a parametr, ktery chcete nastavit.

9.E.1 Rozhrani pohotovostniho rezimu v nepretrzitém rezimu | 9.E.5 Rozhrani pohotovostniho rezimu v rezimu MO*
9.E.2 Nastaveni otacek 9.E.6 Nastaveni thlu dopfedu pro MO*

9.E.3 Nastaveni zpétného tocivého momentu 9.E7 Nastaveni zpétného Uhlu pro MO*

9.E4 Nastaveni sméru

1 - Klepnutim na </ > (- / +) zvolte ¢islo paméti.
2 - Klepnutim na tlagitko S vyberte parametr, ktery chcete nastavit.
3 - Klepnutim na < / > (- / +) upravte parametr.

M1 ...
M6

Souvislé Otacky 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
otaceni 900, 1000 ot/min
Smér otadeni Fw: Dopfedu (otaCeni ve sméru hodinovych rucicek)

Rev: Dozadu (ota¢eni proti sméru hodinovych rucicek)

Zpétny tocivy moment RT |0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm

Pokud tlak na nastroj dosahne 70 % RT. ozve se preruSovana zvukova vystraha.

Pokud tocivy moment pfekroCi hodnotu RT: ozve se nepferuSovand zvukova vystraha, aktivuje se
automaticky zpétny chod pro uvolnéni nastroje. KdyZ se tocivy moment opét snizi pod hodnotu RT,
pristroj se automaticky znovu spusti.




Mo* Vratny pohyb Dopredu: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

(volitelny prvek) Dozadu: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

*Vratny rezim MO je dostupny pouze tehdy, je-li uveden na obalu.

PFi kazdé zméné se nové parametry automaticky ukladaji.

Automatické prepnuti na pohotovostni obrazovku, pokud po uréitou dobu neprobéhne Zadna akce (je tfeba
nastavit Casovy limit, tovarni hodnota je 5 sekund).

@ e Parametry nastavte podle doporucéeni vyrobce nastroje.
e Pouziti funkce zpétného tocivého momentu efektivné chrani nastroje pred oddélenim uvnitf
kanalku.
e Pokud bé&hem pouzivani dochazi pfilis asto ke zmeéné sméru otaceni, provedte rekapitulaci,
vyplachnuti a lubrikaci korenového kanalku nebo zvyseni kroutictho momentu podle doporucent
vyrobce nastrojl.

9. 4. DalSi nastaveni (Fig. 9.G)

1 - Kdyz je pristroj vypnuty, soucasné stisknéte tladitko S a hlavni tlacitka.

2 - Klepnutim na S vyberte pokrocily parametr, ktery chcete nastavit.

3 - Chcete-li nastavit hodnoty, dotknéte se tlalitek </ > (- / +).

4 - Stisknéte hlavni vypinac pro opusténi tohoto rezimu a navrat zpét na obrazovku pohotovostniho rezimu.

Hlasitost zvukového signalu (BEEP VOLUME) Doba necinnosti (SET TIME)
Nizka (low), stfedni (mid) nebo vysoka (high) hlasitost Automaticky ndvrat do pohotovostniho rezimu po uplynuti

961 zvukovych signalli. Tovarni nastaveni: Stredni (Mid) 9G4 nastavené doby necinnosti: 115 s. Tovarni nastaveni:
10s
Automatické vypnuti (AUTO P.W.R) Kalibrace (Calibration)
9.G.2 | Automatické vypnuti po 3, 5, 10 nebo 15 min. 9.G.5 | Automatickd kalibrace otacek a tocivého momentu. Viz
Tovarni nastaveni: 10 min. nasleduijici ¢ast

Orientace displeje (Hand)
9.G.3 | Orientace vpravo (RIGHT) nebo vlevo (LEFT).
Tovarni nastaveni: PRAVA ruka.

Pri pripojeni k apex lokatoru Dual Pex nabizi pfistroj Dual Move pokrocilé funkce, viz oddil 10 az 13.

9. 5. Kalibrace (Fig.9.H)
Pripojte Uhlovy nastavec k rukojeti pfistroje Dual Move. Nevkladejte nastroj.

Otevrete kalibracni rozhrani (viz oddil 9.4) a zvolte Sloupce ukazuji postup.
9.H.1 |,ON“ (zapnuto). Stisknutim hlavniho spinaCe spustte | 9.H.2 | Pfi dokongeni se ozvou 2 pipnuti.
kalibraci.

9. 6. Chybové kady

Baterie je vyhitd, dojde k automatickému vypnuti. 9.3 Dlouhodobé pouZiti, nebezpeci prehfati. Prestarite
OkamZité nabijte zafizeni. o zafizeni na chvili pouzivat.

9.1.2 PretiZzeni motoru. Snizte zatizeni.

9.1

Kalibrace se dtrazné doporucuje po 10 az 20 cyklech pro autoklavovani tihlového nastavce a po
jeho vyméne.
e Kalibrace se provadi s minimalni Urovni nabiti baterie 50 %.

@ e Postupujte podle pokynl vyrobce nastroje a nastavte funkce a parametry.
L]
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e P¥i kalibraci netlacte na Uhlovy nastavec.
e Zobrazi-li se chybovy kod, obratte se na servis, ktery poskytuje poprodejni opravy.

MicroMega MicroMega

Pristroj M ove pripojen K pristroji DGX (apex lokator)

Prectéte si uzivatelskou prirucku k pfistroji Dual Pex a pred pfipojenim k pfistroji Dual Move jej spravné nainstalujte.

10. P¥ipojeni pristroje Dual Pex k pfistroji Dual Move (Fig. 10)

1 - Zkontrolujte, zda je prepina¢ Dual Move v pohotovostnim rezimu.

2 - Zkontrolujte, zda ochranny silikonovy obal spravné chrani cely kovovy povrch uhlového nastavce.

3 - Oteviete gumovy kryt a pfipojte kabel pro pfenos dat k zafizeni Dual Move.

4 - Zapnéte zafizeni Dual Pex a pfipojte k nému kabel pro pfenos dat. Na displeji pfistroje Dual Move se zobrazi napis
CONNECTED !, je-li spojeni spravné provedeno.

11. Testovani pfipojeni (Fig. 11)

Fig. 11.A | Vlozte nastroj do Uhlového néstavce, provedte zkrat mezi retnim klipem a nastrojem.

Pokud je aktivovana funkce ,Auto start / stop* (automatické spusténi / zastaveni) (Cast 13, obrazek 13C), mize se nastroj zait
otacet.

Fig. 11.B | Stisknéte vypina¢ napéjeni pfistroje Dual Move. Vedle ¢éry predstavujici kandlek se zobrazi celd délka bilého sloupce, coZ
znamend, Ze systém pracuje spravné a je pfipraven k pouZiti.

Zavéste hacek na spodni ret pacienta a zahajte écbu.

12. Displej pristroje Dual Move béhem Ié¢by (Fig. 12)

Fig. 12 | Bily pruh na obrazovce pfistroje Dual Move zobrazuje postup nastroje do kanalku.
Frekvence pipnuti se pfi pfiblizeni nastroje k apexu zvySuje.

13. Kombinované funkce (Fig. 13)
Nasledujici pokrocilé funkce jsou pouzitelné pouze v pfipadé, Ze je pfistroj Dual Move pripojen k pfistroji Dual Pex.

1. Dotykem na < / > vyberte Cislo paméti (M1...M6).

2. Dotknéte se tlacitka S na vice nez jednu sekundu, abyste vstoupili do rozsifeného rozhrani pro nastaveni funkci.

3. Dotykem na < / > aktivujete (ON) nebo deaktivujete (OFF) pokrocilé funkce. Pokud je funkce , CONNECT FUNCTION*
deaktivovana (OFF), vSechny pokrocilé funkce budou neaktivni, i kdyZ jsou aktivovany jednotlivé (pfislusny stav je
nastaven na ,ON*). Kéd nasledujici funkce, ktery ma byt nastaven (APA, ASS, ASD), se zobrazi v dolni ¢asti displeje
vedle stavu baterie.

4. Stisknutim tlacitka S prepnéte na nasleduijici kombinacni funkci.

5. Dotykem na tladitka < / > aktivujete (ON) nebo deaktivujete (OFF) funkci a poté tlaCitkem S prejdete na dalsi funkci.

Automatické prepnuti zpét na pohotovostni obrazovku, pokud po ur€itou dobu neprobéhne Zadna akce (je treba
nastavit Casovy limit, tovarni hodnota je 5 sekund).



Funkce piipojeni (CONNECT Function) Automatické spusténi a zastaveni (AUTO Stt Stp — ASS)
Jsou-li pfistroje Dual Move a Dual Pex spojené, KdyZ nastroj vstupuje do otvoru kanalku, motor se

13A nastavte moznost ,ON*, abyste méli moznost pouzivat 13C automaticky spusti. Kdyz néstroj opusti otvor kandlku, motor
kombinované funkce v zavislosti na jejich stavu. se automaticky zastavi.
Automaticky zpétny chod u apexu (APICAL Reverse Zpomaleni u apexu (Apical Slow Down - ASD)
- APA) Automatické zpomaleni, jakmile néstroj pfekroci referenni

13.B | Automatickd zména sméru otaceni, kdyZ nastroj dosahne |13.D | bod (*).
referenéniho bodu (*). Automatické znovuspustén,
jakmile se vrati zpét nad referencni bod.

Tovarni stav rozsifené funkce pro kazdou pamét:

Funkce M1, M2, M3 M4, M5, M6
Zpétny chod u apexu (APR) Aktivovano (ON) Deaktivovano (OFF)
Automatické spusténi a zastaveni (ASS) Aktivovano (ON) Aktivovano (ON)
Zpomaleni u apexu (ASD) Deaktivovano (OFF) Aktivovano (ON)

(*) Poloha referenéniho bodu (RP) je nastavena pomoci rozhrani pfistroje Dual Pex a poté je automaticky odeslana do
pfistroje Dual Move a zobrazena jako kurzor na obrazovce pfistroje Dual Move. Kdyz nastroj dosahne referenéniho
bodu, pristroj Dual Move spusti v zavislosti na svém pfislusném stavu (ON/OFF) zpétny chod u apexu nebo zpomaleni
U apexu.

Fig. 13.F | Referencni bod (RP) definovany | Fig. 13.G | Nova poloha pro RP Fig. 13.H | Je dosazeno RP
rozhranim apex lokdtoru

e Manipulujte s pfistroji opatrné.

2 e Pouzivejte pouze originalni kabel pro prenos dat, jinak by mohlo dojit k poSkozeni zarizeni.
e Zafizenim nehazejte, netfepte a nevystavujte jej narazm. Nestiikejte na pristroje tekutiny.

* Po spojeni obou zafizeni lehce zatlaCte a zatahnéte za vodiCe, abyste se uijistili, ze jsou stabilné pfipojené
pro presny prenos dat.

e V nékterych pripadech mlze byt stanoveni polohy néastroje nemozné (blokovany kandlek) nebo nenf
presné (abnormalni nebo neobvykla morfologie kofenového kanalku). Pro potvrzeni vysledkd mize byt
vyzadovan rentgen.

e Pokud se zobrazena poloha nastroje nepohybuije, kdyz nastroj pronikne do korfenového kanalku, pristroj
nemusi fungovat spravné. Zastavte jeho pouzivani a kontaktujte servis poskytujici poprodejni opravy.

@ e Zkontrolujte, zda jsou oba pristroje spravné spojené. E

14. Udrzba
14. 1.Uvod

A

e Zarizeni a jeho soucasti nebyly pred prvnim pouzitim dezinfikovany ani sterilizovany. Pred prvnim
@ oSetienim postupujte podle pokynd.
e Pouzivané zaznamy cisténi a sterilizace jsou specifické pro kazdou soucast. Pfi provadeni denni
udrzby postupuijte podle spravného postupu uvedeného nize.

Pouzivejte rukavice a peclivé dodrzujte pokyny, abyste zabranili kontaminaci pfi provadéni udrzby.
Dodrzujte narodni smérnice, normy a pozadavky na ¢isténi, dezinfekci a sterilizaci.
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14. 2. Postup

c e Pred prvnim oSetfenim a po kazdém nasledujicim osSetreni musi byt dodrzen nize uvedeny postup
od kroku 1 do kroku 6.

Podrobny postup pro dily sterilizovatelné v autoklavu

Dotéené dily Zpracovani Varovani

Kolénkovy ndsadec Ruéni myti: Jednotlivé dily dikladné 5 minut proplachujte pod © Pred mytim vyjméte pilnik a

PN:51200158 tekouci vodou a tfikrat po sobé je oCistéte mékkym kartackem odpojte kolénkovy nasadec.
a odstrante viditelné necCistoty. VSechny dily 3x po sobé oCistéte o K myti kolénkového ndsadce

Silikonovy navlek

PN51200161 meékkou utérkou navihéenou v jemném mycim roztoku bez aldehydd. | nepouZivejte ultrazvukoveé myci

Jednotlivé dily 5 minut oplachujte pod tekouci vodou a poté je osuste |  zafizeni.

sterilni gazou.  Pokud pouzivate myci a

K vyfouknuti pfipadného zbytku vihkosti zevniti' kolénkového nésadce |  dezinfekéni zafizen, pouzivejte
Qouiijte napf. trojcestnou injekeni strikacku. pouze takova, ktera jsou
Cistici prostfedek: Metrex EmPower schvalend podle normy EN IS0
Koncentrace: 1:128 15883, a fidte se navodem k
Ieeit))l(())ta: 20 °C az pfibl. 40 °C pouziti od wrobce. Dbejte na

to, aby se kolénkovy nasadec
nedotykal Zadnych nastrojd,
sad, opér nebo nadob.

Automatické myti: Opatrné rozlozte jednotlivé dily na tac myciho a
dezinfekéniho zafizeni, nastavte nasledujici parametry a zapnéte

program: o Piied dal3im krokem se ujistéte
4 minuty pfedmytf studenou vodou (< 40 °C), %6 Je kolénkovy ndsadec suchy.
® vypusteni,

© 5 minut myti jemnym zasaditym Cisticim prostfedkem pfi 55 °C,

m ® yypusténi,
* 3 minuty neutralizace teplou vodou (> 40 °C),

© yypusténi,

© 5 minut pribézné proplachovani teplou vodou (> 40 °C),

® vypusteni.

Automatické myci procesy byly validovany pfi pouZiti Cisticiho
prostredku 0,5% neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

2 - Dezinfekce

Dotcené dily Zpracovani Varovani
Kolénkovy ndsadec Automaticka tepelna dezinfekce v mycim a dezinfekénim zafizeni
PN:51200158 podle narodnich poZadavki na hodnotu AO (viz norma EN 1SO

15883).

Pro zafizeni byl k dosazeni hodnoty AO = 3000 validovéan dezinfekéni
cyklus v délce 5 minut pfi teploté 93 °C.

Po rucnim myti by mély byt néstroje ihned automaticky
dezinfikovany nebo sterilizovany. Ru¢ni dezinfekce se nedoporucuije.

Silikonovy navlek
PN:51200161
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Dotéené dily

Zpracovani

Varovani

Kolénkovy nasadec
PN:51200158

Silikonovy ndvlek
PN:51200161

Automatické susent:

Suste vnéjsi stranu ndstroje po celou dobu susiciho cyklu v mycim
a dezinfekénim zafizeni. V pfipadé potfeby dosuste ruéné utérkou,
ktera nepousti viakna. Dutiny v ndstroji profouknéte sterilnim
stlatenym vzduchem.

4 - Ovéreni funkénosti, lubrikace:

Silikonovy navlek
PN:51200161

potieby opakujte postup, dokud nebude dil viditelng Cisty.

Pred zabalenim a sterilizaci v autoklavu provedte pfipadné jesté
(drzbu podle pokyn{ vyrobce.

Lubrikace:

Jeden konec rozstfikovaci trysky pfipojte na nadobku s olejem a
druhy ke kolénkovému ndsadci. Stisknéte tlacitko na nddobce s
olejem a drzte ho stisknuté miniméiné 3 sekundy, dokud z hlavice
kolénkového ndsadce nezacne vytékat Cerny olej.

Dotcené dily Zpracovani Varovani
Kolénkovy ndsadec Zkontrolujte pohledem jednotlivé dily, zda jsou Cisté, a sestavte  Kolénkovy nésadec je tfeba
PN:51200158 je. Provedte zkousku funkénosti podle ndvodu k pouZiti. V pfipadé pred sterilizaci v autokldvu

promazat.
® Promazat je tfeba pouze
kolénkovy ndsadec.

5 - Zabaleni

Silikonovy naviek
PN:51200161

Dotcené dily Zpracovani Varovani
Kolénkovy ndsadec Zabalte nastroje do vhodného obalového materiélu ke sterilizaci.  Zkontrolujte, zda neni
PN:51200158 prekro¢ena doba pouZitelnosti

sackl uvedend vyrobcem.

® PouZivejte pouze sacky odoiné
do teploty 141 °C a splfiujici
poZadavky normy EN ISO
11607.

6 - Sterilizace

Silikonovy naviek
PN:51200161

platnymi ve vasi zemi.

Miniméalni pozadavky: 3 minuty pfi 134 °C (v EU: 5 minut pfi 134 °C)
Maximalni teplota sterilizace: 137 °C

U nastrojti s dutinami neni povolena flash sterilizace!

Dotcené dily Zpracovani Varovani
Kolénkovy ndsadec Sterilizujte néstroje parou s frakcionovanym pfedvakuem (podle © PouZivejte pouze autokldvy
PN:51200158 normy EN 285 / EN 13060 / EN ISO 17665) v souladu s pozadavky schvdlené podle normy EN

13060 nebo EN 285.

® Postup sterilizace musi
spliiovat poZzadavky normy ISO
17665.

o PoCkejte, nez nastroje
vychladnou, a teprve poté se
jich dotykejte.
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7 - Skladovani

Dotcené dily Zpracovani Varovani
Kolénkovy ndsadec Sterilizované nastroje skladuje v suchém, ¢istém a bezpraSném  Pokud je obal otevieny,
PN:51200158 prostredi pfi mirnych teplotach. Pokyny najdete na Stitku a v ndvodu |  poskozeny nebo mokry, nelze

K pouZiti. sterilitu zarucit.

 Ped pouZitim zkontrolujte
obal (zda neni poSkozen nebo
vlhky a zda neuplynula doba
pouZitelnosti).

Silikonovy navlek
PN:51200161

Postup pfi dezinfekei dilll

Dotcené dily Zpracovani Varovani
Ndsadec Minimalng po dobu 2 minut 5x po sobé otfete vSechny povrchy o K dezinfekci pouzivejte
) ) utérkou lehce navihéenou v etanolové dezinfekci (etanol 70 az 80 vyhradng etanol (etanol 70 az

Z&kladna nasadce obj. %) 80 obj. %)
PN:51200160 o L

® Nepouzivejte prilis velké
Datovy kabel mnozstvi etanolu, aby nenatekl
PN:51200159 do pristroje a nepoSkodil dily

uvnitt pristroje.

o K ¢isténi téchto dild
nepouzivejte myci a dezinfekéni
zafizeni.

Adaptér
PN:51200157

o K dezinfekci pouzivejte pouze etanol (70 az 80 % obj.).
¢ Nepouzivejte prili§ mnoho etanolu, abyste zabranili pronikani do pfistroje, které by mohlo poskodit
m vnitfni soucasti.

15. Hlavni technické udaje

Rozméry — Hmotnost 20 cmx 17,5 cm x 7 ¢cm (baleni) — 700 g

Uhlovy nastavec Kompatibilni s oto¢nymi a vratnymi nastroji, s nikl-titanovym pilnikem na korenové kanalky
2,35 mm podle ISO 1797:2017, typ 1, délka pilniku 11-31 mm.

Zdroj napajeni Lithium-iontova baterie 3,7 V, 1500 mAh

Nabijecka AC 100240V — 50/60 Hz — 0.2 A

Rozsah toCivého momentu 0,5Ncm - 4Ncm

Rozsah otaCek 120 - 1000 ot / min

Trida elektrické bezpe¢nosti — aplikovana | Trida Il - B

Cast

Provozni podminky Pouze pro vnitfni pouziti 10 °C /40 °C - Relativni vihkost 30 %~75%, bez kondenzace
pfi 0°Nadmorska vySka < 2000 m nad mofem

Podminky pfepravy a skladovani -20 °C / +55 °C — Relativni vihkost 20-80 %, bez kondenzace pfi >40 °C
Atmosféricky tlak 70—106 kPa
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16. Zaruka

Kontroly a opravy smi provadét pouze spolecnost Micro-Mega nebo schvaleny partner.

Vas produkt je prfesné zdravotnické zafizeni, vyrobené v maximalni kvalité a pri zkusebnich podminkach.

Chcete-li zajistit individuaini sledovani a sledovatelnost vaseho produktu, vyplrite formuldr registrace zaruky online na
webové strance www.micro-mega.com do 10 dnl od zakoupeni. Timto zplsobem aktivujete poprodejni postupy pro
vaSe zafizeni, aby vam spolecnost Micro-Mega mohla zajistit plnou spokojenost.

Spolecnost v poskytuje zaruku na baterii po dobu jednoho roku a na rukojet s motorem a uhlovy nastavec po dobu dvou
let. Zaruka se vztahuje na jakékoli skryté vyrobni vady s vyjimkou zévad zplsobenych nespravnym pouZzitim, nevhodnou
udrzbou, nahodnym poskozenim (padem, narazem apod.), pokusem o zasah nebo opravu zaméstnanci bez schvaleni
spole¢nosti v, pokus 0 zménu produktu atd.

17. Prohlaseni
Nesmluvni vyobrazeni. Spole¢nost Micro-Mega si vyhrazuje pravo meénit viastnosti vyrobku bez prfedchoziho upozornéni.

“ COLTENE Distributor: Micro-Mega Vyrabi spole¢nost Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - Francie No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - Cina

Caretechion GmbH
EC |REP | \iederheinst. 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  Rok oznaceni CE: 2017
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MicroMega

Move

Ltfen kullanimdan &nce bu kilavuzu ve 6zellikle uyarilar dikkatlice okuyunuz.

1. Aksesuar Listesi (Fig. 1)

1.A | Angldruva 1.B | El parcasi 1.C | El parcasinin tabani 1.D | Veri aktarim kablosu
1.E | Sarjcihaz 1.F | Sprey ugu 1.G | Silikon Manson
2. Semboller
/N | Dikkat sl | Uretici CE€ . CEisareti @ | Kullanim icin talimatlara bakin
@ 1| Urin bilgileri ] Oretim tarihi ——— | Direkt akim i) § 134°C’ye kadar otoklavlanabilir
['sN]} Seri numarasi (O] § Sinif Il donanim R’ | WEEE (Elektronik Ve Elektrikli Cihaz Atiktar) | ™} | Sadece klinik kullanim igindir
REF| | Katalog numarasi { & | Tip B temas eden parca 4| Yagistan uzak tutun

3. Kullanim endikasyonu

Tork kontrollU ve surekli rotasyonlu veya ileri geri hareket eden endodontik aletler kullanarak dis kdk kanali tedavisi igin
kullanin.Bu cihaz yalnizca hastane ortamlarinda, kliniklerde veya dis hekimligi muayenehanelerinde kalifiye dis hekimi
calisanlar tarafindan kullaniimali ve oksijen agisindan zengin ortamda kullaniimamalidir.

4. Kontraendikasyonlar
Kalp pili veya diger elektronik implantlara sahip hastalarda bu cihazin kullanimi énerimemektedirCihaz, gocuklarin ve
hamilelerin tedavisinde kullaniimamalidir.

5. Calistirma ve saklama kosullari

e Cihazi glvenli ve kuru bir ortamda saklayin ve calistirn.
& e Siviya ve dogrudan veya dolayli 1si kaynaklarina maruz birakmayin.
Elektromanyetik uyumluluk (EMC) bilgilerine uymak ve cihazi bozmadan kullanmaya devam etmek
icin cihazi floresan lambalardan, radyo vericilerinden, uzaktan kumandalardan veya mobil RF iletisim
cihazlarnndan uzakta kullanin.
Cihazi yUksek sicakliklarda sarj etmeyin, calistirmayin veya saklamayin.
Tedavi sirasinda eldiven ve rubber dam ( lastik 6rtl )takilmasi zorunludur.
Tedavi esnasinda ariza meydana gelirse, cihazi kapatin ve teknik servisiniz ile temasa gegin.
Cihazi asla kendiniz agmayin veya tamir etmeye calismayin, aksi takdirde cihaz garanti kapsamindan
clkacaktir.

e o o o

6. Sarj Etme

Fig. 6.A | Hiicrelerin sayisi pilin seviyesini gdsterir. Sadece bir hiicre varsa, liitfen cihazi sarj edin.
Fig. 6.B | Adaptor(, el pargasina gosterildigi gibi takin.

Fig. 6.C | Sarj sirasinda ekranda # simgesi gorillir.

e Cihaz 1sI kaynaklarindan ve tutusabilir gazlardan uzak tutun.
A e Pil seviyesi dustk oldugunda veya pili tamamen bittiginde cihazi sarj edin. Asiri sarj / desarj déngusupilin
raf Gmrinu azaltabilir.
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* Yalnizca belirtilen adaptdr ve pili kullanin. Diger modeller cihaza zarar verebilir.
e Cihaz sarj ederken kullanmayin.

7. Angldruvay! takma

Angldruvayi takarken motorun durduruldugundan emin olun.

Fig-7.A Angldruvayr el pargasina diizgiince baglayin Sadece orijinal angldruvay kullanin.

Fig. 7.B | Angldruva, tedavi sirasinda ekrani izlemeyi kolaylastirmak icin ¢ikariimadan 340° dondUrilebilir.

Koruyucu silikon kapagr angldruvanin iizerine koyun. Kullandiktan sonra gikarirken, yavasca diiz gekin.

e Kullanm sirasinda motorun beklenmedik sekilde ters hareketinden kaginmak igin angldruvay hafifce
gekerek diizglin baglandigini kontrol edin.

8. [Egeyi takma

Egeyi takmak icin, egeyi takip cevirin, dogru takildigindan emin olun.

Fig-8.A Edeyi gikarmak icin, diigmeye basarken egeyi serbest birakin.

e Egeyi takmadan énce motorun durduruldugundan emin olun.
& Takmadan 6nce egenin kafa kismini inceleyin. Kafa kismi hasarliysa egeyi kullanmayin.
e Saglam baglandigindan emin olmak icin egeyi hafifce gekin.
9. Dual Move kontrolii

9. 1. Kullanici Arayiizii (Fig. 9., 9.B, 9.C)

Parmaklarinizin yaralanmamasi icin egeyi dikkatlice takin ya da gikarin.
Digmeye basmadan egeyi ¢ikarmak, mile zarar verebilir.

p 9A1 Angldruva 9A4 Bir hafizay veya diger parametreleri segmek icin <

/- tusu

9A2 Ana anahtar (giicagma, motorubaslatma / durdurma) 9A5 tBir hafizayi veya diferparametreleri segmek igin >/ +
usu

9.A.3 | Secim tusu 9.A.6 | Kullanici ekrani

9.B | Bekleme ekrani 9.C | Ekran torku arayiizii

9.B.1 | Pil seviyesi 9.C.1 | Tork skalasi (N.cm)

9.B.2 | Hafiza numarasi 9.C.2 | Ters Tork degerinin imleci

9.B.3 | Galisma hizi 9.C.3 | Gergek zamanli tork ekrani

9.B.4 | Doniis yoni

9.B.5 | Ters Tork degeri

9. 2. Gahstirma adimlari

1. @ (9.A.2 diigmesi) ile Acma / Kapatma
Gucl agmak igin: 9.A.2 digmesine basin (@ ), bekleme ekrani gérintilenir.
Dual Move bir stire kullaniimayacaksa otomatik olarak kapanir (zaman asimi ayarlanacaktir).
Gucl kapatmak igin: eszamanli olarak 9.A.2 (@) ve 9.A.4 (1) digmelerine basin.
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2. </ > diigmeleriyle hafiza programimi segin (Fig. 9.D)
7 farkh dzellestirilebilir program. MO: Resiprokalmod. M1...M6: Daimi rotasyon
* Resiprokasyonmodu, yalnizca kutuda belirtildiyse kullanilabilir durumdadir.

A e Daima rotasyon modunda resiprokal egeleri asla kullanmayin.
e Resiprokasyon modunda daimi rotasyon kanal egelerini asla kullanmayin

3. Déniisii baslatma: 9.A.2’ye basin.
Gergek zamanli tork gubugu goruntdlenir.

4. Déniisii durdurma: ana anahtar 9.A.2’ye basin.
Bekleme ekrani goruntulenir.

e Agizda kullanmadan 6énce cihazin diizgin ¢alistigindan emin olun.
A e Kanal iginde egenin kirlmasindan kaginmak i¢in egeyi zamaninda degistirin. Egenin kirlmasi,

déngusel / torsiyonel yorgunluk nedeniyle meydana gelebilir.

e Kullanirken, endo motor Uzerine kuvvet uygulanmasl/ el basinci egenin kirlmasina neden olabilir.

e Motor calisirken egeyi serbest birakmak icin digmeye basmayin, aksi halde ede cikabilir ve
hastaya zarar verebilir.

e (Cevredeki ortamdabulunan elektromanyetik gurdiltl, cihazin galismasini engelleyebilir ve cihazin
otomatik kontroltini tehlikeye sokabilir. Ekranin engellenmedigini daima kontrol edin.

teknik servisinize bildirin.

* Hiz, edenin kinlmariskini arttinr. Litfen, Greticinin hiz ayan tavsiyesine uyun ve kullanmadan 6nce
motor ayarlarini kontrol edin.

e Sadece Ni-Ti ya da paslanmaz celikten imal edilen egeleri kullanin.

¢ Her kullanmdan énce ve 6zellikle Dual Pex ile birlestirildiginde angldruva tzerine silikon kapak
takin.

e Egeyi kullandiktan sonra angldruvadan ¢ikartmay unutmayin.

@ e Cihazin fonksiyonlarinin diizglin galismamas! durumunda, cihazi kullanmayi birakin ve sorunu

9. 3. Genel ayarlar: hiz, ters tork, doniis yonii, MO acilari (Fig. 9.E)
</ > tuslanyla hafizayi (programi), ardindan ayarlanacak parametreyi segin.

9.E.1 Daimi doniis modun bekleme arayUzii 9.E.5 MO*modunun bekleme aray(izii
9.E.2 Hiz ayar 9.E.6 MO™ icin ileri agi ayar

9.E.3 Ters tork ayari 9.E7 MO* icin revers agl ayari

9.E4 Yon ayari

1 - Bir hafiza programi segmek igin < / > (- / +) tuslarina dokunun
2 - Ayarlanacak parametreyi segcmek igin S tusuna dokunun.
3 - Parametreyi ayarlamak icin </ > (- / +) tuslarina dokunun

M1...M6 | Daimi donls Dénus hizi 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
900, 1000 dev/dak
Déniis y8nii Fw: ileri (saat yoniinde)
Rev: Geri (saat yoniniin tersi)
Ters tork RT 0,5,08,1,0,1,2,15,20,25,3,0,35,4,0N.cm
Egeye uygulanan kuvvet RT’'nin %70’ine ulasirsa: kesik sesli alarm duyulur.
TorkRT’yi asarsa:kesintisiz alarm duyulur,edeyi devreden ¢ikarmak icin otorevers islemi etkinlestirilir.
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M1...M6 Daimi doniis Tork tekrar RT’den az oldugunda, cihaz otomatik olarak tekrar baslar.

Mo* Resiprokasyon* | lleri:0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

(istege bagh) Geri: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

* MO Resiprokasyonmodu, yalnizca kutuda belirtildiyse kullanilabilir durumdadir.

Her degisiklikte, yeni parametreler otomatik olarak kaydedilir.

Bir stire boyunca islem yapiimazsa otomatik olarak bekleme ekranina gecer (zaman asimi ayarlanacaktir, fabrika
degeri 5 saniyedir).

@ e | Utfen parametreleri ege Ureticisinin tavsiyelerine gére ayarlayin.
e Ters tork islevinin kullanimi, egeyi, kanalin iginde kirlmaktan etkili sekilde koruyabilir.
e Kullanim sirasinda otomatik ters tork islevi cok sik tekrarlaniyorsa, Ittfen kanalda tekrar calisin, kok
kanalini yikayin ve lubrikant kullanin veya ege Ureticisinin talimatlarina gére torku arttirin.

9. 4. Ek ayarlar (Fig.9.G)

1 - Cihazin gucl kapatildidi zaman, S ve ana digmelere es zamanli olarak basin.
2 - Ayarlanacak gelismis parametreyi segmek icin S’ye dokunun.

3 - Degerleri ayarlamak igin < / > (- / +) tuslarina dokunun.

4 - Bu moddan ¢gikmak ve bekleme ekranina geri gelmek icin ana anahtara basin.

Bip sesi (BEEP VOLUME) Faaliyetsizlik siiresi (SET TIME)

9.G.1 | Dusiik (low), orta (mid) ya da ylksek (high) ses 9.G.4 | Belirtilen faaliyetsizlik stiresinden sonra bekleme ekranina
seviyesi ayari. Fabrika ayari: Orta (Mid) otomatik olarak doner: 1-15s. Fabrika ayari: 10s
Otomatik giic kapama (AUTO P.W.R) Kalibrasyon (Calibration)

3,5, 10 veya 15 dakika sonra giicil otomatik Hizin ve torkun otomatik kalibrasyonu Sonraki boliime

9.G.2 9.G.5
kapatma bakin

Fabrika ayart: 10 dakika

Ekran yonlendirme (Hand)

9.G.3 | Sag (RIGHT) yadasol (LEFT) yonlendirme. Fabrika
ayart: SAG El.

Dual Move, Dual Pex apeks locater cihazina baglandiginda, gelismis islevler sunar.

9. 5. Kalibrasyon (Fig. 9.H)
Angldruvay! Dual Move el parcasina baglayin. Ege takmayin.

Kalibrasyon araytiziine girin (b6lim 9.4) ardindan Gubuklar ilerlemeyi gosterir.
9.H.1 |’ ON 'u segin. Kalibrasyonu baslatmak icin ana 9.H.2 | Tamamlandiginda 2 bip sesi duyulur.
anahtara basin.

9. 6. Hata kodlan

Pil bittiginde otomatik glic kesme meydana gelir Uzun kullanim stiresi, asirt 1sinma riski. Gihazi kullanmay!
Cihazi derhal sarj edin. 913 bir siire igin birakin.

9..1

9.1.2 Motorun asin yiklenmesi. Yikii azaltin.

Angldruva 10-20 otoklav isleminden sonra ve angldruva degisimi akabinde kalibrasyon siddetle
onerilir.
e Kalibrasyon pil seviyesi en az %50 oldugunda yapilmalidir.

@ o Islevleri ve parametreleri ayarlamak icin ege Ureticisinin talimatlarina uyun.
L]




e Kalibrasyon sirasinda angldruvaya basing uygulamayin.
* Bir hata kodu géruntulenirse, lUtfen satis sonrasi servisinizle iletisim kurun.

MicroMega MicroMega

M OVC e bagli DGX (apeks locater cihazi)

Dual Move’u baglamadan énce dogru takmak igin Dual Pex kullanm kilavuzuna basvurun.

10. Dual Pex - Dual Move baglantisi (Fig. 10)

1 - Dual Move’un bekleme modunda oldugundan emin olun.

2 - Koruyucu silikon mansonun,angldurvanin tm metalik ylzeylerini 6rttigini kontrol edin.

3 - Lastik drtlyU agin ve veri aktarim kablosunu Dual Move’a takin.

4 - Dual Pex’in gliclinU agin ve veri aktanm kablosunu Dual Pex’e baglayin. Baglanti dogru yapildiginda, Dual Move’un
ekraninda CONNECTED ! (baglandi) yazisi goéruntUlenir.

11. Baglanti testi (Fig. 11)

Fig. 11.A | Angldurvaya bir ede takin, dudak klipsi ve ede arasinda kisa devre yapin.

“Auto start / stop” islevi (b6lim 13, sek. 13.C) etkinlestirilirse ede dénmeye baslayabilir.

Fig. 11.B | Dual Move gii¢ anahtarina basin. Gizginin yaninda kanall temsil eden tam uzunlukta beyaz bir gubuk gérindr, sistemin dizgln
calistigini ve kullanima hazir oldugunu gésterir.

Dudak kancasini hastanin dudagina takin ve tedaviye baslayin.

12. Tedavi sirasinda Dual Move ekrani (Fig. 12)

Fig. 12 | Dual Move ekranindaki beyaz serit, e§enin kanala ilerlemesini gosterir.
Ede kok ucuna yaklastikga bip seslerinin sikiigi artar. E

13. Kombinasyon islevleri (Fig. 13)

Asagidaki gelismis islevler sadece Dual Move Dual Pex’e bagliyken kullanilabilir.

1. Bir hafiza numarasi se¢mek i¢in </ > tusuna dokunun (M1...M6)
2. Gelismis islev ayari araylziine girmek i¢in S tusuna bir saniyeden uzun dokunun.
3. Gelismis islevleri etkinlestirmek (ON) veya devre disi birakmak (OFF) icin < / > tusuna dokunun. “CONNECT

FUNCTION” devre disi birakilmissa (OFF), ayn ayri etkinlestirilse bile tim gelismis islevler devre disi olacaktir (ilgili durum
“ON” olarak ayarlanir). Ayarlanacak sonraki islevin kodu (APA, ASS, ASD) ekranin alt kisminda, pil durumunun yaninda
goéruntdlenir.

4. Asagidaki kombinasyon islevine gegmek icin S’ye dokunun.

5. islevi etkinlestirmek (ON) veya devre disi birakmak (OFF) igin < / > tusuna, ardindan sonraki isleve gitmek icin
S’ye dokunun.

Bir stire boyunca islem yapilmazsa otomatik olarak bekleme ekranina déner (zaman asimi ayarlanabilir, fabrika degeri 5
saniyedir).
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Baglant: islevleri (CONNECT Function)
Dual Move ve Dual Pex bagl oldugunda, kombinasyon

Otomatik baslatma durdurma (AUTO Stt Stp — ASS)
Ede kanala girdiginde, motor otomatik olarak calisir. EGe

otomatik tekrar baslatma.

islevi (*). Referans noktasinin tizerine gelir gelmez

13A islevlerini durumlarina gére kullanma imkanina sahip 13C kanaldan orifisinden ¢iktiginda, motor otomatik olarak durur.
olmak igin “ON"a ayarlayin.
Apikal auto-reverse (APA) Apikal yavaslatma (Apical Slow Down - ASD)

138 Ede referans noktasina ulastiginda otomatik geri donme 130 Ede referans noktasini astiginda otomatik yavaslama (*).

Her Hafiza icin gelismis islevin fabrika durumu:

islev M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikal Reverse (APR) Etkin (ON) Devre disi (OFF)
Otomatik Baslatma ve Durdurma (ASS) Etkin (ON) Etkin (ON)
Apikal Yavaglatma (ASD) Devre disi (OFF) Etkin (ON)

(*) Referans noktasinin konumu (RP) Dual Pex araylzUyle ayarlanir, ardindan Dual Move’a otomatik olarak génderilir ve
Dual Move ekraninda bir imle¢ olarak goruntdlenir. Ege referans noktasina ulastiginda, Dual Move, ilgili durumuna bagl
olarak APIKAL Ters, APIKAL Yavaslama islevini baslatir (ON / OFF).

Fig. 13.F | Apeks belirleyici arayiziyle
tanimlanan referans noktasi (RP)

Fig. 13.G | RP’nin yeni konumu

Fig. 13.H | RP’ye ulagildi

e Sadece orijinal veri aktarm kablosunu kullanin, aksi halde cihaz zarar gdrebilir.
& e Cihazlan dikkatlice kullanin.
e Cihazlar atmayin, sallamayin veya carpmayin. Cihazlara sivi sigratmayin.

e ki cihazi bagladiktan sonra, sabit bir baglanti ve dogdru veri iletimi saglamak (izere bagdlanti kablolarini

@ o iki cihazin dogru sekilde baglandigindan emin olun.

kontrol edin.

e Baz durumlarda, ege konumunun belirlenmesi imkansiz olabilir (tikali kanal) veya dogru olmayabilir
(anormal veya sira disi kék kanal morfolajisi). Olglimlerin kontrolu igin réntgen gerekebilir.

e (Gosterge Uzerinde ede kok kanalina girdigi halde gorintllenen ede konumu hareket etmezse, cihaz
dizgun galismiyor demektir. Kullanmayi birakin ve satis sonrasi servisinizle iletisim kurun.

14. Bakim
14. 1.Giris

2 e Bakim esnasinda ¢apraz kontaminasyon engellenmesi icin eldiven takin ve talimatlara dikkatli bir

sekilde uyun.

* Temizleme, dezenfeksiyon ve sterilizasyon icin yerel kilavuzunuza, standartlara ve ydnetmeliklere

bakin.

Lutfen ilk tedaviden 6nce gerekli adimlar takip edin.

e Cihaz ve bilesenleri ilk kullanmdan énce dezenfekte ediimemistir veya steril hale getirilmemistir.
L]

Temizleme ve dezenfeksiyon protokolleri her bir bilesene 6zeldir. GUnlik bakim gerceklestirirken
dogru prosedurt uyguladiginizdan emin olun.



14. 2.Prosediir

A

Otoklavlanabilen bilesenler icin adm adim prosedur

1 - Temizleme

Asagidaki prosedUr, ilk tedaviden 6nce ve her takip eden tedaviden sonra adim 1’den 6’e kadar
uygulanmalidir.

tim bilesenleri 3 kez temizleyin. Bilesenleri 5 dakika stireyle
akan suda yikayin ve ardindan steril bir gazli bezle kurulayin.
Anguldurva iginde kalan nemi ti¢ yollu bir siringa vb. kullanarak
disari Ufleyin.

Deterjan: Metrex EmPower

Konsantrasyon: 1:128

Sicaklik: 20°C~40°C

veya

Otomatik temizleme: Bilesenleri dikkatli bir sekilde bir tepsi
Uizerinde yikayici-dezenfektriin icine koyun ve parametreleri
asagidaki gibi ayarladiktan sonra programi baslatin:

* 4 dakika soguk su ile 6n yikama (<40°C);

* Bosaltin

® 55°C’de hafif bir alkali temizleyici ile 5 dakika yikama;
 Bosaltin

* 3 dakika sicak su ile nétralizasyon (>40°C);

® Bosaltin

* 5 dakika sicak su ile ara durulama (>40°C);

* Bosaltin

Otomatik temizleme islemleri %0,5 neodisher MediClean forte
(Dr. Weigert) kullanilarak onaylanmistir.

ilgili parcalar isleme Uyari
Anguldurva Manuel temizleme: Bilesenleri akan suyun altinda 5 dakika e Temizlemeden 6nce egeyi gikarin ve
PN:51200158 stireyle iyice durulayin, ardindan yumusak bir firca ile 3 kez anguldurva baglantisini ayirin.

. firgalayarak gozle gortlir kirleri giderin. Hafif ve aldehitsiz ® Anguldurvay! temizlemek
g"l"kgrzgl('; &1 temizleme gozeltisine batinimis yumusak bir bez kullanarak icin ultrasonik temizlik cihazi

kullanmayin.

* Yikayici-dezenfektér kullaniyorsaniz,
sadece EN ISO 15883’e gore
onaylanmis cihazlar kullanin ve cihaz
ureticisinin kullanma talimatlarina
basvurun. Anguldurva ile herhangi
bir alet, kit, destek veya kap arasinda
her tiirli temastan kaginin.

* Bir sonraki adima gegmeden once
anguldurvanin kuru oldugundan
emin olun.

2 - Dezenfeksiyon

bir dezenfeksiyon dongtisii onaylanmistir.

Manuel temizlikten sonra aletler derhal otomatik olarak
dezenfekte veya sterilize edilmelidir. Manuel dezenfeksiyon
Onerilmez.

ilgili parcalar isleme Uyan
Anguldurva AO degeri ile ilgili ulusal gerekliliklere uygun yikayici/

PN:51200158 dezenfektérde Otomatik Termal Dezenfeksiyon (bkz. EN ISO

Silikon kilif 15883).

PN51200161 Cihazin 3000 A0 degerine ulasmas! igin 93°C’de 5 dakikalik

=
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aletlerin bosluklarina hava (fleyin.

ilgili parcalar isleme Uyan
Anguldurva Otomatik kurutma:

PN:51200158 Aletin disini yikayici/dezenfektoriin kurutma dongtisiyle

Silikon kit kurutun. Gerekirse hav birakmayan bir bez kullanilarak ek
PN:51200161 manuel kurulama yapilabilir. Steril basingl hava kullanarak

4 - Fonksiyon testi, Yaglama:

Paketlemeden ve otoklavlamadan énce, cihaz bakiminin
dreticinin talimatlarina uygun sekilde yapildi§indan emin olun.
Yaglama:

Piiskiirtme memesini yag kabina ve anguldurvaya takin ve
siyah yagin tamami anguldurva basligindan disari akincaya
kadar yag kabinin digmesine 3 saniyeden fazla basin.

ilgili parcalar isleme Uyari
Anguldurva Bilesenlerin temizligini gorsel olarak kontrol edin ve montaji e Otoklavlama yapilmadan 6nce
PN:51200158 yapin. Kullanma talimatlarina gére fonksiyon testi yapin. anguldurva yaglanmalidir.

. Gerekirse, bilesen gdzle gordilir bicimde temiz olana kadar  Sadece anguldurvanin yaglanmasi
Silikon kilif o - . ’
PN51200161 yeniden isleme prosediirtinii tekrar edin. gerekir.

5 - Ambalajlama

PN:51200161

ilgili parcalar isleme Uyari

Anguldurva Aletleri sterilizasyon icin uygun bir ambalajin icine paketleyin. | ® Posetlerin Uretici tarafindan belirtilen
PN:51200158 son kullanma tarihini kontrol ederek
Silikon kilif raf 6mrln belirleyin.

* 141°C’ye kadar dayanan ve EN
ISO 11607’ye uygun nitelikte olan
posetleri kullanin.

6 - Sterilizasyon

5 dakika)
Maksimum sterilizasyon sicakligr: 137°C
LGmenli aletlerde Flash sterilizasyona izin verilmez!

ilgili parcalar isleme Uyari

Anguldurva Aletleri, ilgili tilke gerekliliklerine uygun olarak, parcall bir 6n o Sadece EN 13060 veya EN 285’e
PN:51200158 vakumlu buharli sterilizasyon islemiyle (EN 285/EN 13060/EN gore onaylanmis otoklav cihazlarini
o ISO 17665’e gore) sterilize edin. kullanin.

ﬁmgz%m Minimum gereklilikler: 134°C’de 3 dakika (AB’de: 134°C’de | e Sterilizasyon prosediirii ISO 17665’e

uygun olmalidir.
e Dokunmadan énce aletlerin
sogumasini bekleyin.

ilgili parcalar isleme Uyari
Anguldurva Sterilize edilmis aletleri kuru, temiz ve tozsuz bir ortamda © Ambalaj acik, hasarl veya islaksa
PN:51200158 orta sicakliklarda saklayin. Etikete ve kullanma talimatlarina sterillik garanti edilemez.

- basvurun. o Ambalajlari kullanmadan énce
Silikon kit kontrol edin ambalaj biltiinlig
PN:51200161 '

nem olmamasi ve gegerlilik tarihi).




Bilesenler icin dezenfeksiyon prosedirl

Dezenfeksiyon

ilgili parcalar isleme Uyan
Piyasemen En az 2 dakika sireyle tiim yiizeyleri Etanol Dezenfeksiyon  Dezenfeksiyon igin Etanol disinda
) (hacimce %70-80 Etanol) ile hafifge nemlendirilmis bir bezle hicbir sey kullanmayin (hacimce
Piyasamen tabani silin; 5 kez tekrariayin. %70-80 Etanol).
PN:51200160 .
© Asirt miktarda etanol kullanmayin;

Veri aktarim kablosu aksi takdirde cihazin igine sizarak i¢
PN:51200159 bilesenlere zarar verebilir.

; * Bu bilesenleri temizlemek icin bir
ﬁ:ﬁ'ggoo 157 yikayici-dezenfektor kullanmayin.

e Dezenfeksiyon icin yalnizca Etanol kullanin (Etanol %70 ila 80 hacimce)
e Cihazin dahili bilesenlerine zarar verebilecek sekilde, igine penetrasyondan kaginmak igin gok fazla
etanol kullanmayin.

15. Temel Teknik Veriler

Boyut - Agirlik 20cm x 17.5cm x7cm (paket) - 700g

AQI“ baS'lk EN1S01797,Tip 1'e uyan 2,35 mm saftli, IS0 1797:2017'ye gore ©2,35 mm nikel titanyum kok kanal egesi ile, tip 1, ede uzunlugu 11-31 mm.

Gug kaynagi Lityum iyon pil 3.7 V, 1500 mAh

Sarj cihazl AC 100-240V - 50/60 Hz - 0.2 A

Tork araligi 0,5Ncm - 4Ncm

Hiz araligi 120 - 1000 dev/dak

Elektriksel giivenlik sinifi - Gegerli parca Sinifll - B

Galistirma kosullari Yalnizca i¢ mekan kullanimi igindir 10°C / 40°C - Bagil nem %30 ~% 75’de
yogusmasiz Y Ukseklik < deniz seviyesi (istiinde 2000 m

Tasima ve saklama kosullari -20°C / +55°C - Bagil nem %20 - %80, yogusmasiz > 40 °C E
Atmosferik basing 70 kPa - 106 kPa

16. Garanti

Muayeneler ve onarmlar yalnizca Micro-Mega veya yetkili servis tarafindan yapiimalidir. Uriiniiniiz 8lglim hassatiyeti
sunan medikal bir cihazdir, maksimum kalite ve test kosullan altinda tretiimistir.

Uriiniinlz igin kisisellestiriimis takip ve izlenebilirlik saglamak igin, liitfen satin alimin ardindan 10 giin igerisinde www.
micro-mega.com adresinden garanti kaydini gevrimici olarak tamamlayin. Bu, Micro-Mega’nin tam musteri memnuniyeti
saglamasl amaclyla cihaziniz igin satis sonrasi prosedurleri etkinlestirecektir.

Micro-Mega hatall kullanim, hatall bakim, kaza sonucu meydana gelebilecek hasarlar (disme, ¢arpma, vb.), midahale
girisimi veya Micro-Mega onayli olmayan personel tarafindan onarim, trtinde degisiklik girisiminden kaynakli hatalar hari¢
tdm gizli Gretim kusurlarina karsi pili bir yil, motor el pargasini ve angldurva iki yil stireyle garanti kapsaminda tutmaktadir.

17. Aciklama

Sdézlesme disi resimler. Micro-Mega, GrlinUnun ézelliklerini dnceden bildirmeksizin degistirme hakkini sakli tutar.
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MicroMega

Move

A0 aoTe TPOOEKTIKA auTd TO eyXelpidio Tiptv amod Tn xprion, 1iaitepa Ti¢ MPOoeISOMOINOELG.

1. Aiota e§aptnpatwv (Fig. 1)

1.A | Toviakr xepohaBy | 1.B | Movada xeipdg 1.C | Bdon povadag yepog 1.D | Kahwéio petagopdg Sedopéviv
1.E | Gopriotrc 1.F | Akpogioto ekaopod | 1.G | Orkn athikovng

2. Xupfola

A | Nlpoooyi ad | Kotaokevaoric [ C € ool Zripavon CE @ | SupPoudeureite Tic 0dnyiec prong
) Mnpogopieg o] Hpepopnvia i Apeoo pelpa s AmogTelpovetal o€ QUTOKAELOTO éw
TpoiovTog KOTAOKEUNG -0 = 1134°C
[sN] ZeIplakOg apiBpog =l E€omiopog bt YupBato pe v odnyia mepi o Xpnon povo o€ E0WTEPIKO YwPO
Kanyopiac Il AHHE
Ap1Buoc katahdyou + | Epappoopévo & | Kpatqote pakpid and Bpoxn
pLopo¢ Y A p(gpé)(urﬁ#ouB & pamnote pakp Bpoxn

3. Mpoopi{opevn xprion

Xpnon yla tn Bepameia 060vTIKWY PIJIKWY CWARVWY Ue evE0S0VTIKA epyaleia pe EAEYXOUEVN POTI KA LE CUVEXH
TEPLOTPOPH 1} TAMVOPOUIKA Kivnon. AUTH n CUCKEUN TIPETTEL VA XPNOLUOTIOIEITAL HOVO OE VOGOKOUEIAKO TTEPIBAANOV,
KAWVIKEG 1) oSovTiatpeia amd e18ikeupévoug epyalopévouc Tou 08ovVTIATPIKOU TOPED KAl va PNV XPNOIUOTIOLETAL OE
mepIBANov mouolto o€ o§uyovo.

4, Avtevdeielg

Mnv xpnotpomoleite Tn cuoKeur o€ aoBeveiq pe BnuatoddTtn rj AAA NAEKTPOVIKA eppuTeVpaTa. H cuokeur Sev mpémel va
XPnotyoTmoleiTal yia Beparmeia og maidid fj eyKUOUG.

5. ZuvOnkeg Asitoupyiag Kat amodnkevong

®  AmoOnKEVETE Kal XPNOILOTIOLEITE T CUOKEUH O A0PANEG Kat ENpo mepIBAAov.
A ® Mnv eKBETETE TN CUOKEUN OE UYPEG OUOIEC KAl OE AUECEG I} EUUETES TINYEG BePUOTNTAG.

® [lpog cupudPEWON HE Ta OTOIKEIO NAEKTPOpAYVNTIKNAG cupBatdtntag (EMC) kal mpog amo@uyr Tuxov
TOPEUPBOAWY, XPNOIUOTIOIEITE TN CUOKEUN HOKPLIA Mo AAumTripes @Ooplopoy, TOUmols padloKUPATWY,
TNAEXEIPIOTAPLA I} KIVNTEG OUOKEUEG EMKOWVWVIOG paSloCUXVOTATWV.

*  Mnv poprtilete, BETeTe O€ Aettoupyia 1 AMOBNKEVETE TN CUOKEUH € UWNAEG BEPUOKPATIEG.

e Tayavtia Kal n TomoB£tnon eEAAcTIKOU AmopovWTNPa Eival amapaitnta Katd tn Bepaneia.

® Edv mapouctaotei Suohertoupyia katd Tn Bepaneia, O£0Te TN povada EKTOG AEITOUPYIOG KAl ETMIKOIVWVIOTE
UE TNV UTINPEGIa EEUTTNPETNONG TTEAATWY UETA TNV TTWANGCN.

®  MnvTipoOTTOBr OETE VA AVOIEETE I} VA EMIOKEVACETE ATTO LOVOL 0AG T OUOKEUN), KABWGE O€ UTH TNV TEPIMTWON
Sev Ba 1oxvEL n eyyunon.

6. ®option

| Fig. 6.A | 0 apiBud¢ Twv kehwv umodetkvoet To enimedo ¢ pmatapiag. PoptiCete T Guokeur 6tav Exel peivel povo va KeAi. |




Fig. 6.B | Tuv§¢ote Tov 9opTioTh 0T HOVada XEIpOG, GMWE QAIVETal TN EIKGVA.

Fig. 6.C | Katd m ¢dption, otnv 0Bovn epeaviletar 1o eikovidio £ .

® Kpatdrte Tn CUCKEUN HAKPLA amd TINYEG BepUATNTAG KOl EVPAEKTWV AEPIWV.
& *  Ooprtilete Tn cuokeun 6tav Bpioketal o€ xapnAd emimeda evépyelag iy gival amo@opTiopévn. YmepBoAikd
ToA\Oi KUKAOL pOPTIONG/amo@opTIong eVOEXETal va PeElWoouy Tn Sidpkela (wng TnG Umatapiag.
e Xpnoloroleite povo tov e8IKO QOPTIOTH Kat TNV umatapia. H xprion dAwv povtédwv evdéxetal va
TPOKAAEDEL BAAPN OTN GUCKEUN.
® MnV XpNOIUOTIOIE(TE T CUOKEUH 600 auTH PopPTieL.

7. TomoBétnon tng ywviakng Xetpohapng

Katd tv TomoBétnon tng ywviakn xelpohaprc, olyoupeuteite 6T To HoTép €ival ekTO Aettoupyiac.

Fig. 7.4 Yuvdéote 0woTd T ywviakr xetpohaPn otn povada xeipde. Xpnotpomoieite pdvo v aubevtikn ywviakn xeipohapr.

H ywviakn xeipohapn pmopei va mepiotpagei katd 340° ywpic amoolivdeon, wote n avayvwon g 080vng va yivetal eukoAdTepa Katd

Fig. 7.8 0 Bepaneia.

TomoBetroTe T MPOOTATEVTIKG KAAUpLA GIAIKOVNG 0TN Ywviakn XelpoAapr). Metd T prion, a@alpéoTe T MPOOEKTIKG TpaBwvTag
eubeia mpog ta é€w.

Q ® EAéyEte Tn owoth ovvdeon TpaBwvtag PO Ta £§w TN YWVIOKN XEIPOAARr UE amaAég KIVAOELS, TTPOG
amo@uyr ampOBAENTNG AVACTPOPIG TOU HOTEP KATA TN XPron.

8. Tomo0étnon tng pivng

lta va TomoBeTroete T pivn, EL0ayayeTé TV Kal TEPLOTPEPTE T PEXPL VA OLYOUPEUTEiTE 0TI EQAPHOTE 0WOTA.

Fig. 8.A - X : ! ,
lia va agaipéote T pivn, ameAevBEePWATE TV MATWVTAC TO KOUTL.

® [pwv amé TNV TOMoBETNON TNG PIvVNG, OlYOUPEUTEITE OTL TO HOTEP Eival EKTOG AeIToupyiag.
A EmBewpnote TNV KEQAA TNG pivng MPoTol TNV TomoBeTroeTe. MV XPNOIUOTIOLEITE TN pivn €AV N KEPAAR
NG mapouaidalel BAASN.
* TpaPnréte amoAd mpog Ta £€€w TN pivn yia va OlyoUPEUTEITE 0TI CUVEEBNKE OWOTA.

SakTUAwV.

@ ® Na €i0TE IPOOEKTIKOI KATA TNV TOMOBETNON KAl TNV AQaipeSn TNG Pivng, TPOG ATTOPUYH TPAUUATIOUWY TWV.
® H agaipeon tng pivng Xwpig To MATNUA TOU KOUUTIIOU UITOPE( VA KATAOTPEWEL TNV ATPAKTO.

9. Xepiopog Dual Move
9. 1. NMepiBarhov xpriotn (Fig.9.A,9.B,9.0)

EN

9.A.1 | Twviakn Xepohapn 9.A.4 | </-xoupni emhoync pvipne/aGMwv mapapétpwy
9.A.2 | Kbpto koupni (evepyomoinon, ekkivnon/maven tou potép) | 9.A5 | >/ + koupmi emhoyn¢ pviunc/aAwv mapapéTpuv
9.A.3 | Koupni emhoyrg 9.A.6 | 066vn xpriotn

9.B | 086vn avapoviic 9.C | Nepipahhov évder§nc pomic

9.B.1 | Eninedo pmatapiag 9.C.1 | Khipaka pomig (N.cm)
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9.B.2 | Ap1Bpdc pvipng 9.C.2 | Képoopag TIpAC avtioTpopng pomn¢
9.B.3 | TaxUtnta Aertoupyiag 9.C.3 | Evdeién pomic e mpaypatiké xpévo
9.B.4 | KatevBuvon meplotpogrig

9.B.5 | Tiun avtiotpogng pommi¢

9. 2. Bijpata xeipiopov

1. Evepyomoinon/Amevepyomoinon pe to kovumi @ (9.A.2)

la evepyomoinon, méote 1o koupri 9.A.2 (@) kat Ba epgpavioTei n 08dvn avapovig.

To Dual Move amnevepyomolgitatl autopata edv Bpioketal ektdg Aetoupyiag yia kdmola wpa (to Sidotnua autd
puBuiletal amod Tov xpnoTn).

lNa amevepyomoinon, méote Tautoxpova ta kouuma 9.A.2 (@) kat 9.A4. (B4).

2. Sélection des programmes mémorisés a I'aide des touches < /> (Fig. 9.D)
7 Sagopetikd pubuilopeva mpoypdupata. MO: pUBuion mOAVOPOMIKAG Kivnong. M1..M6: ocuvexrig

TEPIOTPOPN
* H puBuion maAvdpopikng kivnong MO givat Stabéotun pévo dtav autr SleukptvieTal 0Tn GUOKEUAGIA TNG

OUOKEUNG.

Q ® [loTé punv XPNOIUOTIOLEITE CUVEXT TIEPIOTPOWI) OTIG TIAAIVOPOUIKEG PIVEG.
® [loTé pnv XpnotuoToleiTe TAAVOPOUIKN Kivnon o€ EpYaNEiQ CUVEXOUG TIEPIOTPOPNG.

3. Ia evepyomoinon meptotpoiic, méate 10 9.A.2.
Epgavietal n umdpa porrc o€ TPAYLATIKO XPOVO.

4. 4.  la amevepyomoinan Tne meploTpoPIic, MEGTE T0 KUPIO Koupmi 9.A.2.
EugaviCetal n 08évn avapovig.

c ® [lpw améd Tn Xpron otov acBevr, GlYOUPEUTEITE OTI I CUOKEUN) AEITOUPYE CWOTA.

e ANAlete Tn pivn €yKaipwg, TPOG amo@uyr) amokOANorg tng péoa otov piliké owlrva. H pivn
evdéxeTal va amokoANOEgi A\Oyw KUKAIKAG/TTEPIOTPOPIKAG KOTTWONG.

® H pivn evééxetal va amokoAnBei A\oyw doknong peyaing duvaung/mieong oto evéoSovTiKS HOTEP.

® Mnv mélete To Kouumi ameAeuBépwong TnNG pivng 600 To poTép Ppioketal oe Aertoupyia, KaBWG
uTIapXEL N MOavOTNTA AMooUVOESNG TNG PIVNG KAl TPAUHATIOHOU Tou aoBevoug.

® Ta nAekTpopayvnTika media mou umrdpxouv oTo TEPIBAANOV eVOEXETAL Va TIPOKANECOUV TIAPEUBOAEG
OTN CUOKEUN 000 auTH BpIoKETal O€ AEITOUPYIA KAl Va EMNPEACOUV TV AUTOUATN PUOUION TNG.
EAéyxete mavta 611 n 086vn dev mapouctalel mapeUPBoAEC.

@ ® Y& mepimtwon SUCAEITOUPYIAG, OTAMATAOTE TN XPNON TNG CUOKEUNG Kal EMKOWWVAOTE UE TNV

9. 3.

unnPEecia eUMTNPETNONG LETA TNV TWANON.

e H toxvtnta auvfdvel tov Kivbuvo amokOAAnong tng pivng. AkoAouBeite TIC oUUBOUAEG TOU
KATOOKEVAOTI) OXETIKA PE TNV TaxUTNTA KAt ENEYXETE TIG PUBUIOEIG TOU POTEP TIPIV T XProN.

e Xpnotyomoleite pévo piveg amod Ni-Ti ry avoeidwTto atodAl.

® TomoBetnoTte KAAUPUA OIAIKOVNG OTN YWVIAKN XElpoAafr mptv amd kabe xprion Kat 1dlaitepa otav
ouvdudadletal pe to Dual Pex.

® Metd tn Xprion, Unv §EXVATE va apalpEite TN pivn amd Tn YwVIAKN XEpoAafn.

Tevikég puBpicerc: Tayvtnta, avtictpon pom, katevBuvon mepioTpo@ig, ywvie yia MO (Fig. 9.E)

EmAéETe TO MPOYPAUUA LVAKNG LE TA KOLUTTIA < / > Kal ETA TNV TTPOG pUBUION TTAPAUETPO.
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9.E1 NepiBaMov xpriong o hertoupyia avapovi¢ g | 9-E-5 MeptPahov xpriong o€ Aettoupyia avapovig TG Aettoupyiag

ouveXoU¢ Aettoupyiag Mo*
9.E.2 PUBion TayuTag 9.E.6 PUBpIoN ywviag yia Se&ioatpogn meptotpogr] yia MO*
9E3 PiBpIoN avtiotpogng pomrg 9.E7 PUBIOoN ywviag yiaapioTepooTpopn mepiotpoi yia M0*

9.E4 PoButon karevBuveng

1 - XpnolpomoljoTe Ta KOUUMA < / > (- / +) yia va emAEEeTe aplOpd pvriung
2 - EmAé€Te 10 S yia TV emBupnTr mapdueTpo puBuIong
3 - XpNOIUOTIOIOTE Ta KOUUMIA < / > (- / +) yla va puBpicETE TNV MTAPAUETPO

M1...M6 Yuveyng Tayotnta nepotpoenc | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800, 900,
TIEPLOTPOH 1000 rpm
KateoBuvon Fw: Forward (6e§100tpogn mepiotpogry)
TIEPLOTPOPIG Rev: Reverse (aplotepdotpogn meplotpogn)
Avtiotpogn pom (RT) | 0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0,2.5,3.0,3.5,40N.cm

Edv n d0vapn mou aokeitat ot pivn @tdoel 10 70% ¢ RT: SlakomTopevog fxog
Edv n pomn umepPei T RT: cuvexOpevog fYo¢ Kat EvepYomoinen autépaTng avtioTpogrig yla
anelevBépwon g pivng. Otav n pom yivel kat maA pikpotepn e RT, n ouokeun evepyomoleitat

QUTOHATO EK VEOU.
Mo* Nahwdpopnan* | Ae€ioatpoen: 0°,30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
TPOALPETIKO Aptotepoatpoen:0°,30°, 50°,60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

*H puBpuon mahwdpopkng kivnong MO eivat Stabéotun povo dtav autr dievkpiviCetat 6Tn oUOKEVATia TN GUOKEUNC.

MeTa amd kABe alayr, Ot VEEC TTAPAUETPOL ATTOBNKEVOVTAL AUTOLATA.
Edv dev mpayaTOTOIOETE KATTOIA EVEPYELX YA Alyn wpa, epeaviCeTal n 08dvn avapovig (0 Xpdvog EXOL TNV EUPAVION
¢ 086vNn¢ avapovhc pubuiletal amod Tov XPrioTn, EPYOO0TACIAKT) TIHH: 5 GeUTEPOAETTTA).

®  PyuBUIOTE TIC TAPAPETPOUG CUUPWVA LE TIC 08NYiEC TOU KATAOKEVAOTH TNG PIVNG.
@ ® H xprion Tng Aettoupyiag avtiotpo@ng POTNG TPOOTATEVEL OTTOTEAECUATIKA amd amokOAANoN TG

pivng péoa otov PI{IkO owArva. w
e EAv n autépatn avtiotpo@n pomr XPnolpomolEiTal UTEPBONIKA CUXVA, TTAPEXETE TN CwOoTH Aimavon

Kat TAUoN oTov PI(IKE cwARva 1 AUENOTE TN POTTH) CUUPWVA PE TIG 08NYIEC TOU KATAOKEVAOTH TNG

pivng.

9. 4. NpocOetec pubpiosig (Fig. 9.G)

1 - ‘'Otav n cuokeur| Bpioketal EKTOG AelToupyiag, MEOTE TAUTOXPOVA TO KUPLO KOUUTT{ KAl TO KOUMTT( S.

2 - Miéote 10 S yla va puBpicETE TNV MpoxwpNnUEVN TTAPAUETPO.

3 - XpnotpomolnoTte Ta </ > (- / +) yla va OpiOETE TIG TIUEG.

4 - MéoTe 1o KUPLO KOUWT yIa va armoXwPrOETE ammd Tn A&IToupyia Kat va eMOTpEPeTe oTNV 006V AVAPoVAG.

‘Evtaon fiov (BEEP VOLUME) Xpovog adpaverag (SET TIME)

9.G.1 XapnAn (low), peoaia (mid) i vgnAr (high) évtaon 9.6.4 Autopatn emotpo@r oty 086vn avagovic peta and
NXNTKev onpdtwv. Epyootactakn pubuion: Meoaia OUYKEKPLUEVO Xpovo adpdvelag: 1-15 deut. Epyootactaky
(Mid) p0OByIon: 10 devt.
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Avtopatn anevepyomoinon (AUTO P.W.R)
Autépartn amevepyomoinon petd and 3, 5,107 15

BaBpovopnen (Calibration)
Autopatn BaByovopnon taybtntag kat pomng. BAéme

Epyootaciakn puBuion: Ae€lo¢ mpooavatoNiopog
(RIGHT Hand).

9.G.2 ; 9.G.5 , ,
\emtd. endpievn evotnta
Epyootactakn pubpion: 10 Aemtd
Npocavarohiopdc 08ovn¢ (Hand)

963 Ae§10¢ (RIGHT) i apiotepdc (LEFT) mpooavatohopdc.

‘Otav eivat ouvdedepévo e Tov eviomoTr akpopptliov Dual Pex, To Dual Move mpoogépel emméov Aetoupyieg, PAéme evotnteg 10 €wg 13.

9. 5. BaOpovopnen (Fig. 9.H)

YUVEEDTE TN YWVIOKN XEPOoAaPr otn povada xelpdc Dual Move. Mnv TomoBetrioeTe pivn.

EmAé€te o mepiaMhov Babpovopnang (BA. evétnta

O1 pmépeg deiyvouv Ty mpéodo.

9.H.1 | 9.4) kat emAé€te «ON». Miéote To KOpto kovpmiyiava | 9.H.2 | Katd tnv ohokAijpwon, akobyovtal 2 nYnTikd orparta.
Eekvioel n fabpovopnon.
9. 6. Kwdikoi opdiparog
911 E¢avtnon pmatapiag, Ba yivel avtopat 913 Mapatetapévo didotnpa xpriong, kivouvog umepBéppavong.
o anevepyomoinan. OoptioTe apéowg Tn OUOKEUN. o Ytapatiote yia iyo T Xprion TG GUOKEUNC.
9.1.2 | Yneppdptwon potép. Mewate 1o goprio.

®

* [0 TN PUBUION TWV AEITOUPYIWV KAl TWV TIAPAPETPWY, OKOAOUBOTE TIG 0ONYiEG TOU KOTAOKEVAOTH

e pivng.

e H BaBuovéunon TnG YWVIAKNAG XEPOAABNAG ouvioTAtal amapaitnta HeTd amd 10-20 KUKAoug
AMoOoTEIPWONG, KABWE KAl PETA TNV AVTIKATACTAOK TNG.
® H BaBpovoéunon mpémel va mpaypaTomolEiTtal 6tav To enimedo TnG pmatapiag givat TouAdxloTov 0To

50%.

® Mnv aokeite mieon otn ywviakn xepoAafri katd tn Babuovounon.
® Y& MEPIMTWON EUEAVIONG KWOIKOU OQANUATOG, EMIKOIVWVAOTE UE TNV €EUTTNPETNON TTEAATWY PETA

™V mwAnon.

MicroMega

YUvdeon Tou M O\/G oTo

Avatpé€te aTo eyxelpidlo xpriong Tou Dual Pex yia va 1o eyKaTaoTroeTe owaTtd mpoTtou To ouvdéoete oto Dual Move.

10. Xuvdeon Dual Pex oto Dual Move (Fig. 10)
1 - BeBawwBeite 611 To Dual Move Bpioketal o€ Aeltoupyia avapovig.
2 - ENéy€te 611 n MPOOTATEUTIKE BriKN GINKOVNG KAAUTTTEL OWOTA ONEG TIG LETAANKEG EMMPAVELEG TNG YWVIOKNG XEPOAAPNG.
3 - AvoiTe To KAAUPHO OTTO KOOUTOOUK Kal 0UVOEOTE To KaAwdio petagopdg Sedopévwy oto Dual Move.
4 - Evepyoroirjote 1o Dual Pex kat cuvdéate 1o kaAwdio petagopdc Sedopévwy oe autd. MOAIG mpaypatomoindei n
ouvdeon, otnv 086vn tou Dual Move eugaviletal To prjvupa CONNECTED L

MicroMega

D GX (evromotnc akpoppiliouv)



11. 'EAeyxog oUvdeong (Fig. 11)

Fig. 11.A | Eiaydyete T pivn 0Tn ywviaki yeipohaBr Snpiovpyevta éva BpayukikAwpa petagy tou kA tou xeiloug kai T pivng.
Edv n Aettoupyia «Auto start / stop» (evotnta 13, oy. 13.0) eivat evepyomoinpévn, n pivn evdéyetal va apyioet va meplotpégetal.

Fig. 11.B | Miéote 1o koupmi evepyomoinang Tou Dual Move. Aimha ot ypappi mou avamapiotd tov piliko cwhiva epgavidetar pia mijpng Aeukr
pumdpa mov umodelkviel 6TL To 6UOTNHA AETOUPYEL GWOTA KAl Eivat €TI0 TTPOG Xprion.
Kpepdorte o dykiotpo 070 KdTw Yeihog Tou aoBevi Kat Eekviote T Bepaneia.

12. 006vn Dual Move kata tn Oepaneia (Fig. 12)

Fig. 12 | H hevkn hwpida atnv 086vn Tou Dual Move deiyvel Ty mopeia T pivng péaa atov pilikd owhijva.
H ouyvétnTa twv nynTIK®V onuatwv auéavetat 66o n pivn mnatdlet ato akpoppidio.

13. XuvduaoTikég Aertoupyieg (Fig. 13)

Ot mapakdtw Aertoupyieg ival Stabéotpeg pévo étav o Dual Move gival cuvdedepévo pe To Dual Pex.

1. Miéote 10 </ > yla va emMAEEETE APIOUO pvAuNnG (M1..M6)

2. MéoTe 1O KOUWTT S yia TEPLOCOTEPO ATTO €Va SEUTEPONENTO YIA AVOIEETE TO TIEPIBANNOV TIPOXWPNUEVWY AEITOUPYLWV.
3.Méote t0 </ > y1a va evepyormotrjoete (ON) rj va amevepyormotrjoete (OFF) Tig mpoxwpenuéveg Aettoupyieg. EGv n Aertoupyia
«CONNECT FUNCTION» gival amevepyomoinpévn (OFF), 6Aeg ot mpoxwpnuéveg Aertoupyieg Ba ival avevepy£g, akopa Kal
av givat n KABe pia xwploTd evepyorrolnuéveg (€av Bpiokovtal og Aetrtoupyia «<ON»). O KwSIKOG TNV EMOUEVNG TTPOG pUBUION
Aertoupyiag (APA, ASS, ASD) umodeIkvUETaL 0TO KATW HEPOG TNG 006VNG, SIMAa 0TNV KATACTACN EMITESOU TNG UITATAPIAG.

4. TiéoTe TO S Yla VO EVEPYOTIOINCETE TNV aKOAOUON cUVSUAOTIKA AetToupyia.

5. Miéote 10 < / > yla va evepyonoijoete (ON) 1 va amevepyonoioete (OFF) tn Aettoupyia kat peTa méoTe To S yla va
petafeite otnv eméuevn Aettoupyia.

Edv Sev mpayUOTOTTOIOETE KATIOLA EVEPYELD YIa Aiyn wpa, epeavifeTal n 086vn avapovig (0 xpovog EUeAviong Tng 08ovng
avapovng pubuiletal amod Tov XproTh, EPYOCTACIOKN TIUA: 5 SeutepdAenta).

Aerrovpyieg 6hvdeong (CONNECT Function) Autoparn evepyomoinon/anevepyomnoinon (Auto Stt
'0tav ta Dual Move kat Dual Pex eivat ouvdedepéva, emhéte Stp - ASS)
13.A | 10 «ON» yia va pmopeite va ypnotpomoleite Tig ouvduaotikés [ 13.6 | MONg n pivn €16éNBel otnv o Tou piikol 6wAijva, T0
Aettoupyiag, avahoya pie TV KATAoTaor Toug. potép Ba Eekvioel autopata. MoNg n pivn e€ENBeL amd Ty
o Tou pi{ikol 6wArva, To potép Ba oTapatoel auTtopata.
Avtépatn avactpo@n Tov dkpou (APICAL Reverse - APA) EmBpaduvon tov akpov (Apical Slow Down - ASD)
138 Autépatn avaotpo@n 6tav n pivn QTaceEl 0To onpEio avapopds 130 Autopan emBpdduven poAic n pivn §emepdoet To onpieio
’ (*). Autopatn emavekkivnon poNic emotpépel mdvw amoé To ’ avagopdg (*).
onpeio avagopd,.
Epyootactiakr puBuion mpoxwpnuévwy pubuicswv yia kdbe Mvrun:
Fonction M1, M2, M3 M4, M5, M6
Avaotpor tou dkpou (APR) Evepyomoinpévn (ON) Anmevepyomoinpévn (OFF)
Autéparn evepyomoinen/amevepyornoinon (ASS) | Evepyomownpévn (ON) Evepyomoinuévn (ON)
Emppaduven tou dkpou (ASD) Anevepyomoinpévn (OFF) Evepyomownpévn (ON)

(*) H 6€on tou onueiov avagopdg (RP) pubuiletal péow tou mepiParlovtog xpriotn tou Dual Pex, amootéMetal autopata
oto Dual Move kat epgavietal wg képoopag otnv 086vn Tou Dual Move. MOAG n pivn @Tdoel oTo onueio avagopdg,
ekTENOUVTAL O1 AEToupyieg avaotporg Tou dkpou (APICAL Reverse) kat emppaduvong tou akpou (APICAL Slow Down)
avaloya pe Tnv Kataotaon otnv onoia Bpiokovtatl (ON / OFF).
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Fig. 13.F | Inueio avagpopdc (RP) mou éyet | Fig. 13.G | Néa Béon RP Fig. 13.H | Enitevén RP

oploTei péow Tou mepiPaovtog
XPRoTn Tou evomoTy akpoppiiov

XPNOIUOTIOLEITE HOVO TO AUBEVTIKO KAAWS10 HETAPOPAC SESOUEVWV. T € SIAQOPETIK TTEPITTTWOT), Ol CUCKEVEG
evdéxetal va urmooTtouv BAASN.

XelpiCeoTE MPOOEKTIKA TIG CUOKEVEG.

Mnv TTETATE, KOUVATE 1} OOKEITE LEYANEG TTIEDELG OTIC CUOKEVEG. MV BPEXETE TIG CUOKEVEC.

S1youpeUTEITE OTL Ol SUO CUOKEUEG Eival CwoTA CUVOESEUEVEG PETAEY TOUG.

A@oU cuVOECETE TIGC SUO CUOKEVEG, EDTE Kal TpaPréte amald Ta KaAwdia cUVSEEoNG yla va OlyOUPEUTEITE
OTL N ouvdeon gival oTabepn Kal N HETAPOPA Twv dedopévwy yivetal pe akpifela.

Y€ OPIOPEVEG TIEPIMTTWOELG, O OPIOUOG TNG B€oNG TNG pivng Umopei va pnv givat eQIKTOG (paypévog pLlikog
owAvag) 1 va givat avakpiPfrig (un opaAn 1 acuvidng popgoloyia pilikol cwArjva). Evééxetal va xpelaoTei
aKTIVOYpaQia yia emPBERainon TwV amoTENECUATWV.

Eav n Béon ¢ pivng mou @aivetal otnv 086vn 6ev alalel otav n pivn €l0€pKeTal 0TOV PIJIKO OWARvVA,
N OUOKEUN EVOEXETAL VA PNV AEITOUPYED OWOTA. STOMATAOTE TN XPHON KAl EMKOWWVAOTE YE TO TUAHA
e€unnPETNoNG MEAATWVY PETA TNV TTWANON.

14. Xuvtipnon

14. 1. Elsaywyn

ﬁ e Dopdre YAvTIa KAl OKONOUBEITE TPOOEKTIKA TIC 0SNYIEC YIa VA amo@UYETE TUXOV SlaoTaupolpevn

péAuvon Katd TNV MPAYyHATOTIoinon TG CUVIRPNONG.
® [lpayuatomoleite TG Sladikaoieg Kabaplopou, amoAUavong Kal amooTEipwong CUPPWVA HE TIG
odnyieg, Ta MPATUTIA KAl TIG ATIAITAOELG TTOU opiovTal amo Tn XWpea oag.

Xxpnon. AkoAoubrioTe Ta amapaitnta Brpara mpwv amod T mpwtn Bepamneia.

@ ® H ouokeun Kal Ta pépn TG S€vV MapEXovTal amOAUACHEVA KOl AMOOTEIPWHEVA TIPIV amd TNV TPWTN

* Ot Sladikaocieg kaBaplopol Kal amoAUUAvVoNG Eival GUYKEKPIUEVEG Yia kaBe e€aptnua. Katd tnv
Kabnueptvry ouvtipnon, PeBaiwdeite 611 akoloubeite TN owotr Sadikacia OMWG MEPYPAPETAL
TTAPAKATW.

14. 2. hadikacia

C * Hmapakdtw diadikacia mpémel va akoAouBeital amod To Bripa 1 éwg 6 Tiplv and tnv mpwtn Bepamneia

Kal YETA amd KABe emdpuevn Bepareia.

Aadikaoia Brpa-mpog-Bripa yia e§apTripaTa TOU PITOPOUV Va anmooTelpwOolv 0 aUTOKAUGTO

1- KaBapiopog

Eia[str’]uata yata Ene€epyacia Npo&idomoinon

omoia mpoopiletal

lwviaki xetpohapn Xeipokivntog kaBapiopdg: Zemivete oxohaoTikd ta eaptipata kdtw | ® AQaipéoTe Tn pivn Kal
PN:51200158 amo TpeyolpEvo vepo yia 5 Aemtd Kat Bouptaiote Ta 3 popég e pia amocuVSECTE TN YwVIaKH
Xitwvio othikovng paakr Bouptoa yia va agaipéoete TIC opaté akabapoie. XEPOAAPR TPtV ToV
PN:51200161 kaBapiopo.




1 - KaBapiopog

E§aptipata yia ta
omoia mpoopiletat

Eneepyacia

Mposgidonoinon

Xpnotpomotjote éva pahako mavi epmoTIopévo e fmo SidAupa

kaBaptopo ywpic aNdelideg yia va kaBapioete 0Aa ta e§aptripata 3

@opéc. Movete Ta eaprpata pe TpEXOUHEVO vepd yia 5 AEmTd kat 0Ty

GUVEYELD OTEYVWOTE JIE AMOOTEIPWEVN Yala.

Xpnotpomoujote Tpiodn aUptyya K.AT. yia va guonete Tuxov uypasia

TIOU £)€L AMOIEIVEL 0TO E0WTEPIKO TNG YWVIAKNC XeLpoapric.

Anoppumavtiko: Metrex EmPower

Tuykévipwon: 1:128

Oeppokpacia: 20°C~40°C

n

Autopatomonpévog kaBapiopdg: TomoBetiiate MPooeKTIKA Ta

e§aptpata oto muvtrplo-amoupav o€ évav dioko kat pubpioTe Tig

TIAPAVETPOUC K)C EETIC, OTN OUVEKELD EKKIVIOTE TO TTPOYpappa:

® 4 \emTd MPoKaBapIopOG pe KpUo vePO (<40°C),

® Anootpdyylon

® 5 Nentd KOOAPIOUOC PE ATTIO AAKAAIKO QTTOPPUTTAVTIKO
otou¢ 55°C,

® Anootpdyylon

® 3 \entd oudetepomoinon pe (eoTo vepd (>40°C),

® Amootpdyylon

® 5 \emtd evdiapeco EEmlupa pe {eoTo vepd (>40°C),

® Artootpdyylon

® Mn XPNOIHOTIOIEITE OUOKEUN
KaBaPIOHOU UE UTIEPRXOUG YIa
Tov KaBaploud TNG YWVIOKAG
XELPOAAPNG.

® EQv Xpnotpomoleite
TAUVTH PLO-OTTOAUMAVTEG,
XPNOIUOTIOIEITE HOVO
EYKEKPIUEVEG OUOKEVEG
oUPPWVA PE TO TTIPOTUTIO
EN ISO 15883 kat avatpé€te
OTIG aVTIOTOIKEG 0ONYiEg
XPONG TOU KATAOKEVAOTH.
Amo@UyeTe omoladnmoTe
eMa@n HETag TNG YWVIOKNG
XELPOAAPG Kal ommoloudnmoTe
epyaleiov, KIT, oTnpiydatog
Soxeiou.

® Alao@ANIoTE OTL N YWVIOKN
XElpoAafn ival oteyvi pv
TIPOXWPNOETE OTO EMOUEVO
Bripa.

2 - AmoAupaven

Y1a ™ ouokevr wote va emrevyBei Tipr A 3000.
Méta tov yelpokivnto kaBapiopo, Ta epyaleia Ba mpémet va amoAupaivovtat iy va
QMOOTEIPWVOVTAL QUTOPATA apéowg. H xeipokivnn amoAupavon dev ouviotdrar.

Eiaen']uata yata Ent€epyaoia Mpozidonoinon
omoia mpoopiletat

lwviakr xetpohaPn Autopatomoinpévn Beppukn anohupaven o muvrplo/amoAvpavtn o€

PN:51200158 OUPHOPOWON e TIC EBVIKES amartioels 6aov apopd Ty Tiun A0 (BX. EN IS0

Xitwvio othkovng 15883).

PN:51200161 ‘Eva¢ kukhog amoAdpaveng 5 Aemtwv amoAopaveng otoug 93°C éxel emkupwBei

3 - Itéyvupa

KOINGTNTEC TWV EPYANEIWV HE XPT0n AMOCTEIPWHEVOU TIEMETHEVOU A€,

Ef(le‘l'l'“lu'l'tl yata Encéepyaoia Npogidonoinon
onoia mpoopierat

Twviakn yewpohaPry | Autopatomomnuévo oTéyvwpa:

PN:51200158 TTEYVWOTE TO ESWTEPIKO TOU EpyaNeiou pe Tov KUKAO GTEYVRHATOC TOV

Xtwvio athikovng mhuvnpiou/amolupavt. Edv xpeidetar, pmopei va mpaypatomoinBei mpdabeto

PN:51200161 XELPOKIVNTO 0TEYVWA e TeTaéTa mou dev agrvel xvoudt. Epguonote Tig
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4 - hertovpyikog éNeyxog, Aimavon:

Mpwv and T cuokevacia Kal TV anooTeipwon o€ autokaveto, Befatwdeite oTin
0UOKEUN £xel ouvTNPNBEi UGV pE TIC 00NYiEC TOU KATAOKEVAOTH.

Aimavon:

Yuvbéote 10 akpo@iolo Yekacpo aTo doxeio Aadlov Kal oTn ywviakr
Xetpoapn, méote To koupmi Tou doyeiov Aadiov yia mepioadtepo amd 3
deutepohemta, €wg 6Tou OAo To pavpo AAdL va ekpéet amd TV KePa TG
Ywviakig xelpohapig.

Eiugn’]uata Vata Ene€epyaoia Npo&idomoinon

omoia mpoopietat

Twviakn yelpohaBn ENéy&te omtikd Ty KaBaplotnta Twv e§aptnudtwy Kat enavacuvappoloynote. | ® Mptv amod Tnv amooTeipwon
PN:51200158 Aievepynote Nettoupytkd éleyyo o0pgwva pie Tic 0dnyieg xpriong. Edv eivat 0€ QUTOKAUOTO, N YWVIOKA
Xitwvio othikovng amapaitnto, emavadPete  Siadikaoia emavemetepyaciag éwg 6Tou To XelpohaPn mpémet va MmavOei.
PN:51200161 e€dptnpa va eivar opatd kabapo. ® Movo n Ywviakn Xetpohapn

xpetadetal Aimavon.

5 - Luokevagia

Eiuetﬂuata Vata Ene€epyaoia Npo&idomoinon

omola I'IPOOPIIETGI

Twviakn xepohapn YuoKeuaoTe Ta epyaleia oe KataMnAo UAIKO GUGKEVAOiag yia amooTeipwor). ® EAéyEte TNV mEpiodo
PN:51200158 EYKUPOTNTAG TWV ONKWV
Xitwvio othikévng mou opifovtal amo Tov
PN:51200161 KATOOKEVAOTH yia va

kaBopioete Tn Stdpkela {WAG.
® Xpnotpomnotnote Brikeg mou

Umopouv va avté€ouv o

Beppuokpaoieg éwg 141°C

Kal CUPHOPPWVOVTAL IE TO

npotumo EN ISO 11607.

6- Amooteipwon

Méyiotn Beppokpacia amooteipwong: 137°C
H tayeia amooteipwon (flash) dev emtpémetar yia epyakeia pe avhog!

Eiagﬂ']uam ylata Ene€epyaoia Npo&idomoinon

omoia mpoopiletat

Twviakn yeipohaBn AnootelpwoTe Ta epyaleia ypnotpomolvtac dladikaoia amooteipwong pe atud | ® XpnolHomoIoTe pévo
PN:51200158 |te khaopatomonpévo mpo-Kevo (c0ppwva pe to mpdtumo EN 285 / EN 13060 / EYKEKPIUEVEG OUOKEVEG
Xitwvio othikdvng EN 150 17665) o€ GUMPOPQWON i€ TIC AMAITAOELC TG EKATTOTE YWPAC. QAUTOKAUOTOU CUMPWVA UE TO
PN:51200161 ENdyiotec amartmoeig: 3 Aemtd otoug 134°C (otnv EE: 5 Aemtd otoug 134°C) nipotumo EN 13060 1y EN 285.

* H diadikaocia amooteipwong
TIPETTEL VO CUUHOPPWVETAL UE
To poTuTo ISO 17665.

® [ePIPEVETE VO KPUWOOULV T
epyaleia mpwv Ta ayyigete.




7 - Ovhaén

Eiaqtﬂuam yata Ene€epyaoia Npozidonoinon

omoia mpoopileta

lwviakr xetpohaPn Ohagn Twv amootepwpiévwy epyaeinv oe Enpd, kaBapd xwpo Xwpic okovn, o€ | ® H oTtelpdTnTa Sev pmopei
PN:51200158 pétpieg Beppokpaoiec. Avatpégte oty eTikéta Kat Tig 0dnyieg xprion. va gival eyyunpévn av n
Xitwvio othikévng ouokevaoia avolxBei, umooTei
PN:51200161 {nua i vypaveei.

® ENéyxeTe TN ouoKevacia
TPV TN XPron (akepatdtnTa
TNG OUOKELaaiag, amouaia
uypaoiag kat mepiodog
£yKUPOTNTAC).

Aladikacia yia Tnv amoAupavon e£aptnUatwy

AmoAupavon

Eiagﬂ']uata Vyata Enc€epyacia Mpo&idomoinon
omoia mpoopiletat
XeipohaPn YkoumioTe OAeq TIC EMQAVeLEC pe éva Tavi ENapd vypapévo pe albavohn ® Mn xpnotyornoleite Timote
) , amoAupaveng (aiBavohn 70 £wg 80 vol%) yia Toukdytotov 2 Aemtd, emavahdBete | AN ekTOC amd alBavoln yia
Bdon xetpohapii 5 woni A (1BaveAn 70 ¢
Opéc. amoAvpavon (aBavoin 70 éwg
PN:51200160 80 vol%).
Kahwdio * Mn xpnotuoroteite
untepBoAikn moodtnTa
Hetagopdg dedopévav alBavoAng kabuwg Pmopei va
PN:51200159 EI0XWPNOEL 0TO PNXAvNUa
Mpocappoyéac Kal va KataoTpéPel Ta
PN:51200157 €€0PTNLOTA OTO ECWTEPIKO
Tou.
® Mn xpnotyormoleite
TAUVTAPLO-ATTOAUMAVTH Yia
Tov kaBaplopd autwy Twv
e€apTnUATWV.

® Xpnotuoroleite pévo ailBavoAn yia tn diadikacia amoApavong (meplektikdtntag 70-80%).
® Mnv xpnolpormoleite umepBoAIkA peyAAn moodtnta alBavolng, kabwg umdpxel n mbavotnta va
ELOXWPNOEL EVTOC TNG CUOKEUNG KAl va TIPOKAAECEL BAAPN OTa EOWTEPIKA PEPN TNG.

15. Baoika texvika dedopéva

Awaotdoeig - Bapog 20cm x 17.5¢cm x 7cm (ouokevaoia) - 700g

Twviak yelpohaBn YupBatn pe epyaheia mepIOTPOPIKIC Kal MANVPOMIKNAC Kivong, pe ViKENvN Aipa Titaviou
(32,35 mm o0p@wva pe To mpoturo 150 1797:2017, tomog 1, prykog Aipag 11-31 mm.

Tpogodoaia Mnatapia tévtwv Mbiov 3,7V, 1500mAh

DoptioTri¢ AC100-240V - 50/60Hz - 0.2A

Elpog pomri¢ 0,5Ncm - 4Nem
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Eupo¢ tayutntag 120-1000 rpm

Katnyopia nhektpikric acpahela - Kamyopia ll - B

Epappoopevo pépog

TuvBiikec Aertoupyiag Xprion povo o€ eowtepikoug xwpoug 10°C/ 40°C - Zyetkn vypacia 30%~75%, ywpic
ouumokvwon atoug 0°

Yopetpo < 2000m mavw and Ty em@dvela e Balacoag

YuvBrkeC petapopdg kat amoBrikevong -20°C/ +55°C- ZxeTikn vypacia 20% - 80%, xwpic oupmukvwon otoug > 40°C

Atpoogapikn micon 70 kPa - 106 kPa

16. Eyyonon

O1 eMOeWPNOELG KAl Ol EMOKEVEG TTPETTIEL VA TIPAYHATOTIOIOUVTAL ATTOKAEIOTIKA amd Tnv Micro-Mega i amd eykekpluévo
ouvepyarn.

To mpoidv mou éxeTe 0TA XéPLa OAG Eival YLa LATPIKH) CUOKEUN OKPIBEIaG, n omoia €€l KATOOKEVAOTEL UTTO TIG KOAUTEPES
OUVONKEG TOIOTNTAG Kall EAEYXWV.

Mpog e€ao@Alion eE0TOUIKEVPEVNG TTAPAKOAOUONONG KAl IXVNAQCIOTNTAG TOU TPOIOVTOC 0ag, OAOKANPwoTe TN Siadikacia
EYYPAP¢ TNG €yyunong Sladiktuakd otnv 10tooehida www.micro-mega.com eviog 10 nuepwv amd Tnv ayopd tng
ouoKeUnG. Etal, Ba éxete Tn Suvatdtnta €§UTTNPETNONG MEOW TNG UTTNPESIAG EUTTNPEETNONG TIEAATWV HETA TNV TTWANON TNG
Micro-Mega.

H Micro-Mega kaAUTITEL P £yyUNON TNV UITaTapia yla £va £TOG KAl TO HOTEP, TN Hovada XELPOG Kal TN YWVIAKH XElpoAan yia
U0 £Tn O€ MEPITTWON KATAOKEVAOTIKOU EAATTWHATOG, e§alpoupévwy Twv BAapwv mou opeilovtal og AavBacpévn xpron,
aKaTAAANAN ouvTtrpnon, Tuxaia PAARN (MTWon, XTUTTNUA, KATL), TPOOTIABEIa eMEUPBAONG I EMOKEVNG TNG OUOKEUNG Ao pn
EYKEKPIPEVO amd TNV Micro-Mega poowmiko 1 TPooTIABELd PETATTOINONG TOU TTPOIOVTOG.

17. AQAwon
Mn oupBatikég pwtoypagiec. H Micro-Mega Siatnpei To Sikaiwpa va TpoToToIoEL Ta XOPAKTNPLIOTIKA TOU TIPOIOVTOG TG
Xwpic mpoeidomoinon.

“ COLTENE Awavépetaionotny Micro-Mega Kataokevaletaianmdtnv Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel u Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - FaAAia No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei District,
Changzhou City, 213000 Jiangsu - Kiva

Caretechion GmbH
EC |REP | iederheinstr. 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  ‘Etogonpavong CE: 2017
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MicroMega

1.

Move

Mons, BHMaTENTHO ce 3ano3HakiTe C HAaCTOALOTO PbKOBOACTBO NPEAN eKCroaTaurs 1 Hali-Beye 06 bpHeTe BHUMaHMe Ha
npegynpexgeHunaTa.

CnucoK ¢ npuHagnexHoctu (Fig. 1)

1.A | KoHTtpa-bron 1.B | Hakpaiituk 1.C | OcHoBa Ha HaKpaIIHUK 1.D | Kaben 3a TpaHcdep Ha fanHu
1.E | 3apexpauwo ycrpoiictso | 1.F | Pasnpbeksawaaiosa | 1.6 | (uiavkoHos pbkas
2. unmBOMM
A\ | Buumanue sl | Npoussoguren |C € o6 | Mapkuposka CE © | Pa3mnepaiite MHCTPyKUWWTe 3a ynoTpeba
Hdopmanwa 3a [llata Ha — 1 locToAHeH ToK == | Bb3MOXHO e cTepunusmpane B
@ o === )
npoayKTa Npon3BoACTBO aBTOKNaB 10 134°C
CepueH Homep 060pynBaHe ot ) (na3gaHe Ha [lupextuBa OEEQ (amo 3a ekcnnoatawns Ha 3aKpuTo
[sN] (@] | Knacll D4 (oTnagbLy OT eneKTpUYECKO 1
€NeKTPOHHO 060pyABaHe)
KatanoxeH Homep & [punoxena & [la ce nasu oT AbXA
yact Tun B

3. YKasaHunsA 3a eKcnnoartayma
M3non3Ba ce 3a neueHne Ha 3b6HN KaHany NOCPeCTBOM €HAOLOHTCKU NHCTPYMEHTN C KOHTPONIMPaH BbPTALL MOMEHT U1 C
HenpekbCHaTO BbPTENMBO UM Bb3BPATHO-NOCTbNATENHO [BUXeHMe. ToBa m3genne Tpabsa Ja ce U3Mon3Ba camo oT
KBanMdULMpaH CTOMATONIOrMYeH NepcoHan B 6ONHMYHA cpefa, KAMHUKN UM CTOMATONOTUYHK KabuHeTV 1 Aa He ce
u3nonsea B cpefa, borata Ha Kucnopop,.

4. MpoTyBONOKa3saHuA
ﬂpenopbuBame yCTpOVICTBOTO Aa He caa3non3Ba nMpu naymeHTn bC bpaeyHn I'IePICMeVIK'pr/I nnn opyrn enekTpoHHU
MMNNaHTU. YCTPOWCTBOTO He CrieABa Aa Ce 13Mon3Ba 3a IeYeHne Ha gela uim 6pemeHHN.

w 5. YcnoBus Ha eKcnnoaTauuA U CbXpaHeHue

170

® YcTpoiicTBOTO CnefjBa fia Ce CbXpaHsABa 1 eKcrioaTvpa B 6e3onacHa 1 cyxa cpefa.
® YCTPOWCTBOTO fia ce npefnas3Ba OT KOHTAKT C TEUHOCTU UM OT HEMPAKO AeCTBYA Ha TOMIVHHW U3TOYHULN.

& e Cuen cbOTBETCTBUE C MHPOPMALIMATA 33 eNIeKTPOMarHMTHa cbBMecTumocT (EMC) 1 n36areaHe Ha cMyLLEHNS,
N3M0os3BalTe YCTPOMCTBOTO Ha Pa3CTosAHME OT GpIyopeCcLeHTHN NaMnu, paguonpesaBaTeni, ANCTaHLUYOHHO
yrpaBJ/ieH1e WU MOOVITHU PafnNoYeCcTOTHI KOMYHUKALMOHHN YCTPOWCTBA.

® He 3apexpaiiTe, eKCrnioaTMpanTe Uiy CbxpaHaBalTe yCTPOMCTBOTO NPW BUCOKM TEMMNepaTypyl.

® /13n10n13BaHeTo Ha pbKaBULY 1 TYMEH aMOPTUCHOP € 3aAb/KUTENTHO M0 BPEME Ha NIeUeHme.

® [lpu HacTbMNBaHe Ha NOBpefa Mo BPeMe Ha JfleueHre U3KiYeTe YCTPONCTBOTO U Ce CBbPXKeTe C OTAeNa 3a
ob6cnyxBaHe cnep npoaaxou.

® Hukora He OTBapANTE WM PEMOHTMPANTE CaMOCTOATENHO YCTPOWCTBOTO, TbIl KaTto B TakuBa Clyyauv
rapaHuusaTa He MoXe a 6bJe NpUIoXKeHa.



6. 3apexpgaHe

Fig.6.A BPOFIT KNETKN NOKa3Ba HNBOTO Ha 6aTepvaa. Korato e v|306pa3eHa (amo €1Ha KNneTka, MonA 3apeaere 6aTepvaa.

Fig.6.B | (gbpere aganTepa KbM HaKPaiHIKA, KAKTO € IOKA3aHO.
Fig.6.C | FkpanbT nokassa # no Bpeme Ha 3apexjaHe.

® YCTPOIACTBOTO CrieiBa fAa Ce AbPXKM Ha Pa3CTOAHME OT KakBUTO 1 Aa GUNO TOMAMHHW U3TOYHWLIW U 3ananumu
& rasose.
® 3apexpanTe yCTPOWCTBOTO, KOraTto 6aTepusTa e C HACKO HUBO WM HAMA 3axpaHBaHe. [pekaneHo MHoro
LMKIN Ha 3apeXxaaHe/paspexjaHe MoXe a HaManAT »uBoTa Ha 6aTepuaTa.
® l3non3BaiTe camo mocoyeHus afanTtep n b6atepus. Ynotpebata Ha ApyrM mofenu Moxe Aa MoBpeav
YCTPOWCTBOTO.
® He n3nonssaniTte yCTPOWCTBOTO, OKATO Ce 3apexpaa.

7. WHcTanupaHe Ha KOHTpa-brona
Korato uHcTanupate KoHTpa-brbAa, yBepeTe ce ye ABUTATENAT e CpsH.
(BbpXETe NPaBUIHO KOHTPA-bIb/la KbM HaKpaiiHuKa. 13non3Baiite camo OpuriHaneH KOHTpa-broi.

KOHTpa-'bI"bﬂ'bT MO>e [ia (€ 3aBBPTU NOA bI'bN 340° 6e3 ;i ce Maxa C Lien fa ce ynecHn HabntoeHNeTo Ha €KpaHa no Bpeme Ha
JleyeHue.

CnoxeTe CUIMKOHOBOTO NOKPUTNE BbPXY KOHTPA-bI'blld. ﬂpM MaXaHeTo e yn0Tpe6a ro n3ternete 6aBHo NPaBO HaBbH.

Fig. 7.A

Fig.7.B

© I'IpoaepeTe NPaBUIHOTO CBbP3BaHE, KaTo J1IeKO MU34bprnaTte KOHTPa-brb/a, 3a Aa n3berHeTe HeOUYaKBaHO
o6pbu4aHe Ha NoCoOKaTa Ha ABUratenA no BpemMme Ha ekcnaoaTtauuA.

8. MWHctanupaHe Ha nunaTta

3apa WHCTannpate niunata: NOCTaBeTe nunaTa U A 3aBbpTeTe, KaTo Ce yBEPUTE, Ye € NOCTaBeHa NPaBUITHO.

Fig. 8.A
3a [Aa U3BajuTe nunata: 0(3060£|6T€ nunata, 10KaTo HaTUCKaTe 6yTOHa.

® KoraTo MHCTanupate nunata, yBepere ce, Ye ABUraTesIAT € CNPAH.
* Orneparite rnaeata Ha nunarta, Npeamn Aa A noctaBuTe. He n3non3earite Nunara, ako rnasaTa e NoBpeaeHa.
® l3gbpnaiTe nunata NeKo, 3a ia Ce yBepuUTe, Ye e CBbp3aHa Jobpe. V

MNMocTaBeTe UM n3BadeTe BHUMATENHO NUATA, 3a Aa U3berHete HapaHABaHe Ha NpbCTUTE.
OTCTpaHﬂBaHETO Ha nunata 6e3 Aa Ce HaTucHe 6yTOHa MOXe [ja aoseae A0 nospeaa Ha Bana.

®

9. KonTpon Ha Dual Move
9. 1. Motpebutenckn uutepdeiic (Fig. 9.A,9.B, 9.0)

OA1 KoHTpa-brbn 9A4 | < / - knaBuLL 3a M361paHe Ha NameT U Apyru
napametpu
9.A2 TnaBeH nNpeBKAIoYBaTeN (BKNKOYBAHE, CTApT/CTON Ha 9A5 |< / - KnaBuLL 3a M361paHe Ha NameT v Apyru
" | pBuratens) " | napametpn
9.A.3 | KnaBuw 3a n3bop 9.A.6 | EkpaH 3a notpebutens
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9.B | ExpaH B pexum u3yakBaHe 9.C | CroitHOCT Ha 06paTeH BbPTALY MOMEHT
9.B.1 | Huo Ha Garepua 9.C.1 | (kana Ha BbpTAL, MoMeHT (N.cm)
9.B.2 | lamet Homep 9.C.2 | Kypcop Ha CTOIHOCT Ha 00paTeH BbPTALL MOMEHT
9.B.3 | PabotHa ckopoct 9.C.3 | [1306pa3aBaHe Ha BbPTALL MOMEHT B peajiHo Bpeme
9.B.4 | ocoka Ha BbpTeHe
9.B.5 | (ToiiHOCT Ha 06paTeH BbPTALY MOMEHT

9. 2. CTbnKu 3a eKcnnoaTauua

1. Bknoyeane/W3kmoyeare ¢ @ (9.A.2)

3a pja BKouUTe: HaTCHeTe 6YTOH 9.A.2 (@), 3a fia akKTMBMpaTe ANCMNEN B PEXMM U3YakBaHe.

ABTOMaTUUYHO M3KNiouBaHe, Korato Dual Move He ce M3mon3Ba U3BECTHO Bpeme (BpPeMeTo ce 3ajaBa OT
HaCTPOWKN).

3a fla M3KNuUTE: HaTUCHETE ejHOBPeMeHHO 6yToHN 9.A.2 (@) 1 9.A4 (BK).

2. npozpama 3a namem ¢ nomowsma Ha 6ymoxu </ > (Fig. 9.D)

7 Sapopetikd pubuilopeva mpoypdupata. MO: pUBuion moAvSpopIKnG Kivnong. M1..M6: cuvexrig
TEPIOTPOPN

*MO Bb3BPATHO-NMOCTbNATENHUAT PEXNM € HaJlIMYeH CaMO KOraTo € NoCo4YeH BbpPXy KyTuATa

® Hukora He mM3non3BanTe Nuan C Bb3BPATHO-NOCTbMNATENIHO ABUXKEHWE MNPU HEMPeKbCHATO
BbpTEHE.
® Hukora He nsnonspante BbpPTALLN C€ NHCTPYMEHTU NMPW Bb3BPATHO-MOCTbMATENIEH PEXNM.

3. Hayano Ha sspmeme: HamucHeme 9.A.2.
1306paznBa ce uepTaTa 3a BbPTAL MOMEHT B PeasiHO Bpeme.

4. Cnupane Ha 8spmeHe: HamucHeme 2nasHus npeexnoyeamen 9.A.2.
/1306pa3sBa ce ekpaHa B PeXMM Ha M34aKBaHe.

C ® YBepeTe ce, e yCTpOVICTBOTO ¢'yHKL|I/IOHI/Ipa npaBuUIHO, Npean Aa ro n3nosseate B YCTHaTa KyXuHa.

e CMmeHeTe HaBpeme Munata, 3a fia n3berHeTe pascnosABaHETO B KaHana. Pa3cnosBaHeTo Ha nunata
MO>e Aia HaCTbMNU NOPaAKW LMKANYHA/TOPCUOHHA YMOpa.

® [lpunaraHeTo Ha cuna/HanpeXeHWe OT pbKaTa BbpXy €HAO ABWUraTens NPy M3Non3BaHe MOXe Aa
[loBefie 0 pa3cofABaHe Ha nunara.

® He HaTncKalTe 6yToHa 3a 0cBOOOXAaBaHe, OKATO ABUraTens paboTu, Thid KaTo B MPOTMBEH CilyyYal
nunaTa MoXxe Aa ce ocBo6oAM 1 Aa HapaHu NauyueHTa.

® ENEeKTPOMarHUTHUAT LWYM OT 3a0buKansijata Cpeaa MoXe fia NpeausBrKa cMyLLeHusA npu pabotata
Ha YCTPOWCTBOTO M MOXe Aa KOMNPOMETMPa aBTOMaTUYHWA KOHTPON Ha YCTPOWCTBOTO. BuHarm
npoBepsBainTe AUCNes 3a CMyLIEHNS.

@ ® B cnyyaii Ha HenpaBuIHO GpyHKLMOHMPaHe crpeTe Aa 13non3BaTe YyCTPOCTBOTO v MHOpMUpaiiTe 3a

npo6nema otaena 3a 06cnyXBaHe cref Npogaxoun.

e (CKopocTTa yBenuM4aBa puUCKa OT pa3c/iofBaHe Ha nunata. Mons, cnefBaite Mpenopbkute Ha
Npoun3BOANTENA MO OTHOLUIEHUE Ha CKOPOCTTa U NPOBEpPABaliTe HACTPOMKNUTE Ha ABUraTens Npeaun
ynotpe6a.

® li3non3eante camo Ni-Ti nuan nnm Takmea OT HEPbXKAAaeMa CTOMaHa.



lNocTaBeTe CUNMKOHOBOTO NMOKPUTUE BbPXY KOHTPa-brb/a NPean BCska ynoTpeba n oco6eHo KoraTto
ro n3nosnssare B KoM6uHauus ¢ Dual Pex.

He 3a6paBaiiTe Aa oTCTpaHWTe nunarta

OT KOHTpPa-brbjla cneq yn0Tpe6a.

9. 3. 06wy HaCTPOIiKK: CKOPOCT, 06paTeH BLPTALL MOMEHT, N0CoKa Ha BbpTeHe, brnu 3a MO (Fig. 9.E)
136epeTe nameT (Nporpama) ¢ KNaBuWK < / > 1 CNef ToBa NapameTbp 3a HACTPOMKa.

9.E.1 WHTepdeiic Ha M3uakBaHeB HeMPeKbCHAT PeXIM 9.E5 WHTepdeiic Ha n3uaksaHe B MO pexum™
9.E.2 Hacrpoiika Ha ckopocT 9.E.6 Hacrpoiika Ha brbia Hanpes 3a M0*
9.E3 Hactpoiika Ha 06paTeH BbpTALL MOMEHT 9.E7 Hacpoiika Ha brbia 06parHo 3a M0*
9E4 Hacrpoiika Ha nocoka

1- HatucHete </ > (- / +), 3a ga n3bepete Homep Ha NameT
2 - HaTtucHeTe Knasuw S, 3a Aa n3bepeTe napameTbp 3a HACTPOMKa
3 - HatucHete </ > (- / +), 3a aa 3afjagete napameTbp

M1...M6 HenpekbcHato | Taybtnta mepiotpogric | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800, 900,
BbpTeHe 1000 rpm
KatehBuvon Fw: Forward (6e§160tpogn mepiotpogry)
TIEPLOTPOPIG Rev: Reverse (aplotepdotpogn meplotpogn)
Avtiotpogn porry (RT) | 0.5,0.8,1.0,1.2,1.5,2.0,2.5,3.0,3.5, 4.0 N.cm
Edv n d0vapn mou aokeitat ot pivn @tdoel 10 70% ¢ RT: Slakontopevog fxog
Edv n pomn umepPei Ty RT: cuveydpevog fyo¢ Kat Evepyomoinen autépaTtng avtioTpogr yla
anelevBépwon g pivng. Otav n pom yivel kat maA pikpotepn e RT, n ouokeun evepyomoleitat
QUTOMATO EK VEOU.
MO0* (no Bb3BpatHo- Hanpeg:0°, 30°,50°,60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
u36op) noctonarento | 06patHo: 0°, 30°,50°,60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
ABINKEHME™
* MO Bb3BPaTHO-NOCTHNATENHUAT PEXUM € HAMYEH CaMo KOTaTo e NOCoYEH BbpXy KyTUATa

ﬂpm BCAKa NPOMAHa HOBUTE MapameTpy Ce 3ana3Bat aBTOMaTn4HO.

ABTOMaTUYHO NPEBKIIIOYBAHE KbM EKPaH B PEXIM Ha M34akBaHe Npw nnca Ha AeNCTBINA 3a M3BECTHO Bpeme (BpeMeTO ce

3a/1aBa, 3aBOCKNTE HACTPOWKM Ca 38 5 CeKyHaW).

@

Mons, 3apaiiTe napameTpuTe CbrIAaCHO NMPENOPBbKUTE Ha MPOV3BOAUTENA Ha NuiaTa.
M3non3BaHeTo Ha QyHKLMATa C 0OpaTeH BbPTALY MOMEHT MOXe epeKTVBHO Aa 3alyuTh nunata ot

pa3cnoABaHe B KaHana.

AKO MnpeKaneHo 4eCcTo aBTOMATUUYHO
N HaMaXKeTe KOPEeHOBUA KaHan uin
npon3soanTena Ha nunaTta.

9. 4. Nonbnuutennu Hactpoiiku (Fig. 9.G)
1 - KoraTo ycTpoNCTBOTO Ce U3KIIUN, HAaTUCHETE eJHOBPEMEHHO BYTOH S 1 rnaBHUTe BYTOHN.
2 - HatucHeTe knaBsuw S, 3a fla n3bepeTe paswMpeHy NapameTpu 3a HaCcTPOIKa.

3 - HatucHete </ > (-/ +), 3a fa 3afiafieTe CTOMHOCTM.

4 - HatucHete rnaBHuA npeBKYBaTtes, 3a Aa n3nesete OT TO3N peXnm 1 fia ce BbpHETE KbM eKpaHa B PeXnm Ha

n34aKBaHe.

ce o6p‘bu.|a nocokaTa Ha ABWXXeHWe, ornepante, I'IpOMVIVITe
yBenuyete BbpPTAWMA MOMEHT, CblM1acHO MNPEenopbKUTE Ha
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Cuna Ha 3BykoBuA curHan (BEEP VOLUME) Bpeme Ha neaktusHoct (SET TIME)

9.6.1 Hucko HuBo (low), cpeaHo HMBO (mid) unm BUCoKo 9.6.4 ABTOMATYHO BPbLUAHE KHM AUCTINEN B PEXIM Ha
HuBo (high) Ha 3ByK 3a 3BYKOBI CUTHANK. 3aBOACKM U34aKBaHe C1ef} ONpefieNeHo BpeMe 63 M3BbPLUBaAHE Ha
HacTpoiiku: CpegHo Hugo (Mid) neiictua: 1-15 s. 3aBoAckm HacTpoiiku: 10 s
AsTomartuyHo uskniouate (AUTO P.W.R) Kanu6pupane (Calibration)

9.6.2 ABTOMATIYHO U3KNIOUBAHE HA 3aXPaHBaHETO e 3, 9.6.5 ABTOMATIYHO KannbpmpaHe Ha CKOPOCT W BBPTALL

h 5,10 wam 15 min. h MOMeHT. Bux cneaiBatuma pasgen
3aBopcK HacTpoitku: 10 min.
OpueHTauua Ha gucnnes (Hand)

9.G.3 | OpuenTaums HapAcHo (RIGHT) unu Hansso (LEFT).

3aBopcku Hactpoitku: IACHO.

Korato e cebp3aH kbm anekc nokatopa Dual Pex, Dual Move npeanara paswumpenu GyHKuuu, Bux pazgen 10 go 13.

9. 5. Kanu6pupasne (Fig. 9.H)

CBbpKETE KOHTPA-bIbIbT KbM HakpaiiHuKa Ha Dual Move. He nocTasaiite nunara.

Bnesre B uHTepdeiica 3a Kanubpupate (Bux pasaen

YepTuTe NoKa3Bar HanpeabKa.

HATOBaPBaHETO.

9.H.1 | 9.4) n cnen Toga usbepete ‘ON’ HatucHeTe rnagHua 9.H.2 | 23ByKOBM CUrHana npy NPUKNOYBaHe.
npeBK/loYBaTeN, 3a a 3aM0YHeTe KanubpupaHeto.
9. 6. KopoBe 3a rpewku
batepuara e npasHa, cnefja aBTomaTuuHo OnacHocT oT NperpABaHe Npu NPOAbIKUTENHO
9.1.1 u3KnioyBaHe. HezabasHo 3apezeTe yCTpoicTBOTO. 9.1.3 | u3non3BaHe. CnpeTe Ja u3non3gare ycTpoicTBOTO 32
13BECTHO BpeMe.
912 [IpetoBapBaHe Ha aBuratens. Hamanete

®

MicroMega

e CnepBaiiTe MHCTPYKLUMITE HA MPOU3BOAUTENA HA NNATa, 3a Ad 3afageTe GYHKLMUTE 1 NapameTpuTe.
e KanubpupaHeTto e cuiHO mpenopbuutenHo cnef 10-20 uMKbia Ha aBTOK/aBa 3a KOHTpa-brbia u

cnep Heroeata CMAHa.

* KanubpupaHeTo ce 13BbPLUBA NPY HMBO Ha baTeprATa MUHUMYM 50%.
® He npunaraiite HanAraHe BbpXy KOHTPa-brrbila Mo BPeMe Ha Kanubpupaxe.
* [lpy U3nunceaHeTo Ha KOJ 3a rpellKka, MONA CBbPXeETe ce C OTAEN 3a 06Cy»KBaHe cnef NpoaaKou.

MicroMega

M OVG CBbP3aH KbM

D X (anekc nokartop)

Pasrnepaiite HapbyHuMKa 3a noTpebuTenn 3a Dual Pex, 3a fa ro uHCTanMpate NpaBUIHO, NPeau Aa ro cBbpxete Kbm Dual

Move.

10. CeBbp3BaHe Ha Dual Pex kbm Dual Move (Fig. 10)

1 - YBepeTe ce, ue Dual Move e B pexum Ha n3yakBaHe.

2 - MpoBepeTe Aanu 3aLUTHUA CUIIMKOHOB PbKaB MPABUIIHO NOKPMBA MeTaIHaTa MOBbPXHOCT HAa KOHTPa-brbia.
3 - OTBOpeTE r'yMeHOTO NOKPUTHE 1 BKIloUeTe Kabena 3a TpaHcdep Ha faHHM Kbm Dual Move.




4 - Bkntovete Dual Pex n cBbpeTe Kabena 3a TpaHcdhep Ha aaHHM KbM Dual Pex. CONNECTED! ce usnucea Ha
avcninesa Ha Dual Move, KoraTo cBbp3BaHeTO e NPaBWUIHO U3BbPLLIEHO.

11. TecTBaHe Ha Bpb3KaTta (Fig. 11)

Fig. 11.A | MocTaBeTe nuna B KOHTPA-bI'bia, AaiiTe HAKbCO KMMNCA 32 YCTHATA U NUAATa.

lunata moxe Aa 3anouHe fa ce BbPTY, ako GyHKLyATa “Auto start / stop” e akTusmpaHa (pasgen 13, Qur. 13.0).

Fig. 11.B | HatucHete npeskntouBaTend 3a 3axpaHBaHeTo Ha Dual Move. bana uepTa  MbfiHa AbMKUHA Ce N0SBABA 0 IMHUATA,
u306pa3ABaLLa kaHana, Kato yKa3Bga, ye cucTemata paboTi NPaBUITHO 1 e B TOTOBHOCT 3a paboTa.

3aKayeTe KNMNCa 3a yCTHA Ha AOHATA YCTHA Ha NALMEHTa, 3a Aa 3aM0YHeTe IeYeHHeTo.

12. ExkpaH Ha Dual Move no Bpeme Ha neuyeHuero (Fig.12)

Fig.12 | banara yepra Ha expaHa Ha Dual Move noka3Ba HanpeZbKa Ha nunarta B Kaana.
YecToTaTa Ha 3ByKOBaTa CUTHANM3ALIMA Ce YBENNYABA, KOTATO NUaTa ce J06MMKaBa 10 aneKca.

13. Kom6uHupaHu ¢pyHkuyum (Fig. 13)

CnepHute paswmpeHn GyHKUMK ca HannyHKM camo KoraTto Dual Move e cebp3aH Kbm Dual Pex.

1. HatucHete </ >, 3a ga u3bepete Homep Ha namet (M1...M6)

2. HaTucHeTe KknaBuwa S 3a noBeye OT efHa CeKyHAa, 3a Aa 3afelicTBaTe MHTepderica Ha HacTpoiKaTa Ha
nogpo6HaTa dyHKUMA.

3. HatncHete < / >, 3a pa aktmsmpate (ON) unn peaktmupate (OFF) paswmpenuTe dyHKumm. Ako “CONNECT

FUNCTION” e peaktuBupaHo (OFF), BCMUKM paswmpeHn ¢yHKUMM we O6bAaT M3KIIoUYeHW, JOpU U Jja ca aKTMBUPAHU
VHAUBMAYaNHO (CbOTBETHWA CTaTyC e 3apafeH Kato “ON”). KogbT 3a cnepgHata dyHKUUA, KOATO LWe 6bae 3apageHa (APA,
ASS, ASD), e n3o6paseH B fonHaTa YacT Ha eKpaHa, TOYHO Ao CcTaTyca Ha baTepunaTa.

4. HaTucHeTe S, 3a ia NpeBKOUMTE KbM CllefHaTa KOMOVHPaHa GpyHKLMS.

5. HatncHeTe < />, 3a fla aktuBupate (ON) nnu geaktnsmpate (OFF) dyHKUMATa U cnepf ToBa S, 3a Aa NpeMrHeTe KbM
cnefBallata GyHKUMA.

ABTOMaTMYHO BPbLUAHE KbM EKPaH B PEXIM Ha 134aKBaHe Npu iMnca Ha AefCTBUA 3a U3BECTHO BpeMe (BPeMeTo Ce 3aAaBa,
3aBOACKMTE HAaCTPOWNKM Ca 3a 5 ceKyHAaN).

OyHkumm 3a cBbp3BaHe (CONNECT Function) ABTOMaTHYHO cTapTUpaHe - cnupane (Auto Stt Stp - ASS)
13A Korato Dual Move 1 Dual Pex ca cebp3anu, 3apaiite “ON’, 13.C KoraTo nunata Hagne3e B 0TBOpa Ha KaHana, ABUraTeNAT
3a 12 IMaTe Bb3MOXHOCT 1 U3MoN3BaTe KOMOUHMpaHuTe ABTOMATHYHO Ce BKNKUBA. Korato nunata u3nese ot 0TBopa
dyHKLMW, B 3aBUCUMOCT OT CTaTyCa MM. Ha KaHana, T4 aBTOMaTUYHO Cupa.
AnukaneH aBTopeBepc (APICAL Reverse - APA) AMWKANHO 3a6aBaHe (Apical Slow Down - ASD)
ABTOMaTMYHO 06pBLLAHE HA NOCOKATa, KOTaTo Ninara AsTomartuuHo deceleration cnes kato nunata npemuxe
13.B | pocturxe o pedepentHata Touka (*). ABTOMaTUYHO 13.D | pedepeHTHata TouKa (¥).
pecTapTvpaHe BeAHara LoM ce BbpHe Haj pedepeHTHaTa
TOUKa.

3aBOACKM HAaCTPOKM Ha pa3swmpeHa GyHKLMA 3a BCAKa NameT:

OyHKuma M1, M2, M3 M4, M5, M6
AnukaneH obpatHa nocoka (APR) AxTuupata (ON) [JleaktuBupana (OFF)
ABTOMaTIYHO CTapTUpaHe 1 cnupate (ASS) AxTuupana (ON) AxTuupata (ON)
AnukaneH Hamanasae (ASD) [lleaktusupana (OFF) Axtusupata (ON)

175



(*) Mo3nymaATa Ha pedepeHTHaTa TouKa (PT) ce 3apaBa upes nHtepdeiica Ha Dual Pex 1 cnepf ToBa aBTOMaTUYHO ce U3npalla
kbm Dual Move 1 ce n3obpasssa KaTo Kypcop BbpXy ekpaHa Ha Dual Move. KoraTo nunata fjocTurHe pepepeHTHaTa TouKa,
Dual Move aktuBupa AMUKAJIEH ob6paTtHa nocoka Ha auxeHue, ATNIMKAJIEH 3a6aBsiHe B 3aBUCMMOCT OT CbOTBETHUA CTATYC
(ON/OFF).

Fig. 13.F | Pe¢epentnara touka (PT), Fig. 13.G | Hoa no3uuma Ha PT Fig. 13.H | PTe pocturnata
AeduHmMpaHa upe3 uHTepdeiica Ha
anexc okatopa

® lI3non3BaiiTe camo opurmHaneH Kaben 3a TpaHchep Ha AaHHW, TbI KaTo B MPOTUBEH CJlyyall YCTPOWCTBaTa
& MoXe fla 6baaT noBpeeHu.

® BHMMaTesnHO MaHWUNynupaTe C ycTponcTaaTa.

® He xBbpnanTe, pasknalyante niv yapante ycTponcTeara. [lasete ycTponcTBaTa OT KOHTaKT C TEYHOCTU.

e (Cnep KaTo CBbpXKETE ABETE YCTPOMCTBA, JIEKO HAaTUCHETE 1 U3TerfeTe KnemuTe Ha Kabena, 3a Aa ce yBepute,
ye Bpb3KaTa e CTabusiHa 1 Ye TpaHCPepbT Ha JaHHU € TOUEH.

® B HAKOW CNlyyan onpeAensHeTo Ha No3nLmMATa MOXe Aa 6ble HeBb3MOXHO (6N10KMpaH KaHan) Uy HETOYHO
(aHopMmanHa unu HeobuvaiiHa MopdosorisA Ha KOPeHOoBUA KaHan). Moxe [a e HeobxoarMa PeHTreHoBa
CHVMKa 3a NOTBbPXKAABaHE Ha pe3ynTatuTe.

® AKO yKasaHaTa Nnosvuvs Ha nunaTta He ce U3MecTBa MPY HaBAN3AHETO Ha MuaTa B KOPEHOBMWA KaHal,
YCTPONCTBOTO He paboTu npaBuaHo. CnpeTe ynotpebata 1 ce CBbpXeTe C OTAeNa 3a 0bcnyKBaHe cnep
npopaxoun.

@ ® YBeperTe ce, ye ABETe YCTPOWCTBA Ca CBbP3aHU NPaBUIHO.

14. MoppapbxKKa
14. 1. Npepucnosue

® I3non3Banite pbKaBuULM M CeABaliTe BHUMATENHO WMHCTPYKUMUTE, 33 Aa M36erHeTe KpbCTOCaHO

A 3aMbpCsiBaHe NPV N3BbPLUBAHETO Ha MOAAPBbKKATA.

® HampaBeTe cnpaBka C BawmTe HauMOHANIHA HACOKW, CTAaHAAPTM U M3UCKBAHUA 3a MOYUCTBAHE,
Ae3nHbeKUMNsA 1 CTepunmsaums.

®  YCTPOWCTBOTO 1 HEFOBUTE KOMIMOHEHTU He Ca fie3MHPEKLMPaHI MY CTEPUAN3NPAHY NPeAV MbPBOTO

@ UM n3nonseaHe. Mons, cneppainTe HEOOXOAVMUTE CTHMKM MPEAV NPOBEXAAHE Ha MbPBOTO JiIeYeHMe.

* MeTofonoruaTta 3a NoYNCTBaHE U Ae3MHOEKLUA, KOATO CieABa fa ce mpwiara ca cneuupuyHn

3a BCEKU OT KOMMOHeHTUTE. YBepeTe ce, Ye Cnas3paTe TOYHaTa, MoCoyeHa No-fony, npoueaypa 3a
eXXefHeBHa MOAAPBKKA.

14. 2.Tpouenypa

® [locoyeHaTa no-gony npoueaypa cnefBa fa ce cna3Ba OT CTblKa 1 oo 6 npean n3BbpPLLUBAHETO Ha
MbPBOTO NIeveHne 1 cnep BCAKO CriefBallo nevyeHuve.

I'Ipouep,ypa CTbMKa NO CTbMKa 3a aBTOKMaBUpyeMy KOMMOHEHTN
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1- MouncrBane

CTepunHa Mapna.

lponyxaiiTe ocTaTbyHaTa BNara OT BLTPELUHOCTTA Ha 06paTHUA
HaKOHeYHWK C TPOeH Crpeil 1 Ap.

[Nleteprent: Metrex EmPower

KoHueHTpauua: 1:128

Temnepartypa: 20 °C~40 °C

um

AsTomaTyHo noumcTBaHe: MocTaBeTe BHUMATENHO
KOMMOHEHTUTE B KOLUHULIA B MUATHO-Ae3NHEeKLMOHHaTa
MaLLWHA, HACTPOiiTe CbOTBETHUTE NapaMeTpu I CTapTuparite
nporpamara:

4 min npeiBapuTeNHo U3MUBaHe CbC CTyAeHa Boga (<40 °C);
/3TouBaHe

5 min n3mMMBaHe C MeK ankaneH NoyncTBaLy npenapar Ha 55 °C;
3T0uBaHe

3 min HeyTpanu3mpaHe ¢ Tonna soaa (>40 °C);

/3TouBaHe

5 min MeXauHHO 13nnakBaHe ¢ Tonna soaa (>40 °C);
/3TouBaHe

ABTOMATUYHUTE NPOLIECK HA NOYUCTBAHE Ca BaNAUPAHM NPU
ynotpeba Ha 0,5 % neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

3acerHatu yactu | 06pa6otka Mpenynpexpenune
(Obpare PbuHo nouncTeaHe: l13nnakHeTe WatenHo KOMNOHEHTUTE MOz ® (TCTpaHeTe nunata 1 oTaeneTe 06paTHUA
HaKOHEUHUK Teyalla BoJa B IPOABLAXEHNE Ha 5 MHYTU 1 T nouncTeTe 3 HaKOHEUHUK NPe/ NOYNCTBAHE.
PN:51200158 MbTY C MeKa YETKa, 3a J1a OTCTPAHUTE BUAUMUTE 3aMbPCABaHNA. | @ He u3non3gaiite ynTpasByKkoB NOUMCTBALL
CUTHKOHOE Mouncrete BCUYKM KOMNOHEHTM 3 MBTH € MeKa Kbpna, HamoeHa ¢ yPe/1 3a NOYMCTBaHeE Ha 06paTHuA
B:;J?Ifa H mek 6e3angexuaeH noyncTeaLy pasreop. M3muiite KoMnoHeHTUTe HaKOHEYHNK.

MOZ Teyalla BoAa 3a 5 MUHYTY 1 CNef TOBA v MOJCYLLETe CbC . .
PN:51200161 y y! Mpu ynotpeba Ha MUANHO

ZJe3VHOEKLMOHHN MaLLVHK M3non3BaiiTe
(amo 0/306peHN YCTPOIACTBA CbIAcHO
EN IS0 15883 n HanpaBeTe cnpaska ¢
WHCTPYKLMUTE 3a ynoTpeba Ha CbOTBETHUA
npoussoauTen. 136araiite KOHTaKT Ha
00paTHNA HAKOHEUHNK C MHCTPYMEHTH,
NPUHAANEXHOCTH, NOCTaBKU UK
KOHTeliHepu.

® YBepeTe e, Ye 06PaTHUAT HAKOHEUHNK
e CyX, Npeau fia npemuHeTe KbM
(nefBallaTa CTbika.

/1 Ce 1e3UHGEKLMPaT UM CTEPUIN3UPAT aBTOMATUYHO. PbuHa
Ae3MHOEKLYA He Ce NPenopbyBa.

3acerHaru yactu | 06pa6otka Mpepynpexpenne
ObpareH ABTOMATUYHA TONNMHHA AE3NHPEKLNA B MUATTHO-
HaKOHEUHUK [Ae3MHOEKLMOHHA MaLLUHA B CbOTBETCTBUE C HALMOHANHUTE
PN:51200158 U3UCKBaHUA MO OTHOLEHMe Ha AQ cToiiHocTTa (B, EN IS0 15883).
C 3a nocturate Ha A0 cToiHocT ot 3000 € ypeaa e Banuampa
B:;J:'::HOBa UMKDBA Ha Ae3uHekuma ot 5 min npu 93 °C.
Cnep pbyHO NOYMCTBAHE MHCTPYMEHTUTE TpAGBa He3abaBHO
PN:51200161 Ap Py P
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3 - U3cywaBaHe

NOALBPXKAH CbIMACHO UHCTPYKLIMMTE Ha NPOU3BOAMTENA.
TNy6pukauua:

3aKpeneTe cnpeii-A03ata KbM GnakoHa ¢ Macno, HaTUCHeTe
6yToHa Ha pnakoHa C Macno 3a noBeye oT 3 CeKyHAM, 0KaTo
BCMYKOTO THMHO MacNo U3Teye 0T r11aBata Ha obpatHua
HaKOHEUHUK.

3acerHatu yactu | 06pabotka Mpepynpexpexue
ObpateH ABTOMaTMUHO M3CyLIaBaHe:
HaKOHEUHMK W3cyLweTe BbHILHATa YacT Ha MHCTPYMEHTa Ype3 LMK B Ha
PN:51200158 W3CyLIaBaHe Ha MUANHO-AEe3NHOEKLMOHHATa MaLuHa. MTpu
CWTKOHOB HeobX0ZMMOCT MOXe /1a Ce U3BBPLUM JOMBIHUTENHO PbYHO
B:I;::a H W3CyLIaBaHe NOCPeACTBOM HeMbXecTa Kbpna. MHcydnmpaitte

KYXUHUTE Ha MHCTPYMEHTHUTE CbC CTEPUNEH (IbCTEH Bb3AYX
PN:51200161 y W P y

4 - lIpoBepka Ha GyHKLMOHNpPaHeTo, NyOpuKaLua:

3acerHatu yactu | 06pabotka Mpepynpexpexue
0bpareH MpoBepeTe BU3yaHO KOMMOHEHTHTE 33 3aMbPCABAHNA U ® (06paTHMAT HAaKOHeUHUK TpABBa Ja bbae
HaKOHEYHUK crnobete 0THOBO. M3BbpLUeTe GyHKLMOHaNHA NPOBEPKA CbIMACHO | CMa3aH Npejy aBTOKNABUPAHETO.
PN:51200158 UHCTPYKLwuTe 3a ynoTpeba. Mpu Heobxo4MMoCT u3BbpLLeTe ® Heobxoanmo e cvasBaHe (amo Ha
C OTHOBO NpoLieca Ha NoBTOpHa 06paboTka, AOKATO KOMNOHEHTBT 06paTHIA HAKOHEUHUK.
B:';:;:"“a CTaHe BUANMO YMCT.

[penv onakoBaHe 1 aBTOKNaBMPaHe ce yBepeTe, ue ypeasT e bun
PN:51200161 4 PaH® @ yBEPETE, 1y

5 - OnakoBKa
3acerHaTu yactn | 06pabotka Mpepynpexpexue
O6paten OnakoBaiiTe MHCTPYMEHTITe B NOAXOAAL ONaKkoBbYeH MaTepuan | @ [lpoBepeTe cneunduumpanua ot
HaKOHEUHUK 33 CTepUIN3aLmA. NpoK3BOAMTENA CPOK HA FOAHOCT Ha
PN:51200158 NNNKOBeTe, 3a a onpefienuTe (poKa Ha
CbXpaHeHue.
CunukoHoBa ; ;
BTyKa ® |I3non3BaiiTe NNKOBE, YCTOIYNBH Ha
O,
PN:51200161 Temnepatypu go 141 °Cu cboTBETCTBALLM

Ha EN1S0 11607.

6 - Crepunusayma

MakcumanHa Temnepatypa Ha crepuni3aums: 137 °C
EkcnpecHa cTepunnsauma He e paspeLeHa 3a MHCTPYMEHTH ¢

nymen!

3acerHaru yactu | 06pa6oTka Mpepynpexpexue

ObpateH Crepunu3mpaiite MHCTPYMEHTHUTe MOCPeACTBOM NPOLEC Ha ® |13non3Barite camo 0406peHy aBTOKNaBM

HaKOHEUHNK napHa CTepuan3auuna ¢ GpakLMoHUpaH NpefBapuTeneH Bakyym cobrnacqo EN 13060 mnu EN 285.

PN:51200158 (cbrnacHo EN 285/EN 13060/EN ISO 17665) B cboTBeTCTBME C * [poweaypata 3a cTepunu3auus Tpabea Ja
M31CKBAHNATA Ha KOHKPETHATA (TPaHa. cboTBeTCTBA Ha IS0 17665.

(B:_?;::;HOBa MI/IH:IMaJ'IHI/I U3UCKBAHMA: 3 min npu 134°C (B EC: 5 min npu ® |I3uakaiite WHCTPYMEHTUTE Ja Ce 0XNajAT,

PN-51200161 134°0) npeay a v JOKOCHeTe.




3acernaru yactu | 06pa6otka Mpepynpexpexue

(Obpare CbxpaHsABaiiTe CTepUNM3MPaHITE MHCTPYMEHTI Ha CYXO, YNCTO ® (TepunHOCT He MOXe a 6bae

HaKOHeYHUK 11 HeHaMpaLLeHo MACTO MPU yMepeHa Temnepatypa. HanpaseTe rapaHTMpaHa, ako ONakoBKaTa e

PN:51200158 C(NpaBKa C eTUKETa W MHCTPYKLMWTe 3a ynoTpeba. 0TBOPEHA, NMOBPE/ieHa Uk BNaxHa.
® [lpenw ynotpeba npoBepete

CunnkoHoBa PEAM yNOTPEba NPOBED

BTyKa onakoBKata (LANOCT Ha ONaKoBKaTa,

PN:51200161 NUNCa Ha BNara 1 CPOK Ha rofHoCT).

Mpoueaypa 3a fe3nHPeKUMA Ha KOMMOHEHTUT

3acerHatn yactu | 06pa6orka Mpepynpexpenne
PbKoxBaTKa W36bpLueTe BCMYKI NOBBPXHOCTY C IEKO HAaBNAXHEHA C eTaHON 33 | ® 113non3BaiiTe eANHCTBEHO eTaHON 3a

Le3uHdekuma kbpna (70 — 80 06. % eTaHon) 3a MUHUMYM 2 min, Ae3vHdekums (70 — 80 06. % eTaHon).
OcHoBa Ha .

noBTOpeTe 5 MbTy. ® He u3non3gaiite TBbpAE ronAMOo
PoKoXBatkata KONIMUYECTBO €TaHOJ, Thil KaTo TON MOXe
PN:51200160 !

[a NPOHMKHe B MalLMHaTa 11 fia NoBpeam

Kaben 3a KOMMOHEHTUTE B Hes.
npefaBaHe Ha ® He u3non3gaiite MUANHO-
[NlaHHY Ae3NHPeKLMOHHA MaLLNHA 33 NOYNCTBaHe
PN:51200159 Ha Te3u KOMMOHEHTH.
Agantep
PN:51200157

® |I3non3BaiiTe camo eTaHos 3a Ae3uHdeKuusa (etaHon 70 go 80% vol.).
® He n3non3Baiite npekaneHo MHOro eTaHoN, 3a Aa M3berHetTe NMPOHWKBAHETO My B YCTPOMCTBOTO,
KOeTO MOXe [ja MOBPEAU BbTPELLHNTE KOMMIOHEHTU.

15. OCHOBHMW TeXHUYECKN AaHHMN

Pasmepu - Terno 20 cm x 17,5 cm x 7 cm (onakoka) - 700 g

KoHTpa-bron CbBMECTIM C BbPTALLY 1 Bb3BPATHO-NOCTBNATENHI MHCTPYMEHTH, HUKENb-TUTAHOBbIM daitnom
N5 KOPHEBBIX KaHanoB 2,35 mm cornacto 150 1797:2017, Tun 1, pnmka daiina 11-31 mm.

3axpaHBaHe Jutneo-iionHa 6atepua 3,7 V, 1500 mAh

3apexaalLo yCTpolicTBo AC100-240V - 50/60Hz - 0.2A

[lnanazoH Ha BbpPTALL MOMEHT 0,5Ncm - 4Nem

[lnana3oH Ha ckopocT 120 - 1000 rpm

Knac Ha enekTpuuecka beonacHocT - npunoxeni yactv | Knac Il - B

YcnoBuA Ha ekcnnoatauma (Camo ekcnnoatauna Ha 3akputo 10°C/ 40 °C- oTHocuTenHa BnaxHocT 30%~75%

6e3 koHaeH3auwa npn 0°
Hanmopcka BucounHa < 2000 m Haj MOPCKOTO PaBHULLE

YcnoBuA Ha TpaHCNOPTUPaHe U CbXpaHeHue -20 °C/+55 °C- oTHocuTenHa BnaxHoCT 20% - 80%, be3 koHpen3auma npu > 40 °C
AtmocdepHo Hanarane 70 kPa - 106 kPa
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16. lapaHuyma

MHcnekummnTe 1 pemMoHTHTe CneaBa fa ce n3BbpLluBaT camo oT Micro-Mega unm ot ogobpeH napTHLOP.

BawmaT nponyKT npefcTaBnifBa TOYHO MeAULMHCKO YCTPOCTBO, MPOU3BEAEHO NPU MAaKCUMaJHW YCIIOBKA 3@ KauecTBO U
TecTBaHe.

C uen fa rapaHTMpate MHAMBUAYaNU3MpPaHn NocneaBaLym 4eNCcTBUA U NpociefaeMocT Ha Baluma npoayKT, monda nonbHete
peructpauusTa 3a rapaHLus OHNalH Ha UHTEPHET agpec Www.micro-mega.com B CpoK oT 10 AHM OT NoKynkarta. Tosa e
aKTuBMpa npoueaypuTe 3a o6CnyBaHe cnep npopax6ata 3a BaweTo yctpoiicto ¢ uen Micro-Mega fa Moxe fia ocurypm
MbJIHO 33J0BONIABaHE Ha M3KCKBaHMATa Bu.

Micro-Mega npefocTtaBs rapaHuus Ha 6aTepusTa 3a efHa roAMHA, 33 HaKpallHMKa Ha ABUraTens M KOHTpa-brbia 3a
[1Be TOAMHM 33 KAaKBUTO 1 a GUNO CKPUTK MPOM3BOACTBEHN AedeKTu, C U3K/IUYEHME Ha NOBpPeaun, HaCTbNuAK nopagmn
HenpaBuWiHa eKkcrnnoaTauusa, HenpaswiHa NOAAPBKKa, CTy4YalniHO yBpexaaHe (MagaHe, yaap, v Ap.), ONUT 3a UHTepBeHLMA
VNN PEMOHT OT JILIA, KOUTO He ca ofobpeHn oT Micro-Mega, onuT 3a 3MeHeHre Ha NPOAYKTa.

17. UsaBneHwme
MN306pakeHns 13BbH JOroBopHKUTe crnoroabu. Micro-Mega 3ana3Ba nNpaBoTo CU Aa MoandMLMpPa XapaKTeprucTMKnTe Ha
npoayKTa cn 6e3 NpefBapuTeNIHO YBeJOMIIEHNE.
7% COLTENE [uctpubytop: Micro-Mega MpoussegeHo ot Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - ®paHuua No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei District,
Changzhou City, 213000 Jiangsu - Kutai

Caretechion GmbH
EC |REP | Niederneinst. 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  TloavHa Ha mapkuposka CE 2017 .
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MicroMega

Move

Enne kasutamist lugege see juhend hoolikalt 1&bi, eriti hoiatused.

1. Tarvikute loend (Joonis 1)

1.A | Vastunurk 1.B | Késiseade 1.C | Késiseadme alus 1.D | Andmeedastuskaabel
1.E |Laadija 1.F | Pihusotsak 1.G | Silikoonhillss
2. Siambolid
/\ | Ettevaatust ad | Tootja CE€ . | CE-margistus @ | Jargige kasutusjuhendit
® Toote teave o Valmistamise Alalisvool == | Tohib tdodelda autoklaavis
kuupaev - ~ | temperatuuril kuni 134 °C
Seerianumber Il klassi seade Vastab elektroonikaromude Ainult siseruumides kasutamiseks.
[sn] B ) direktiivi nduetele &
Kataloogi number | & | B-tiilipi osa 4 | Viltige vihma kétte sattumist
3. Naéidustus

Kasutatakse hamba juurekanalite raviks, kasutades endodontilisi instrumente p66rdemomendi kontrollitud ja pideva
pdorlemise voi edasi-tagasi likumisega. Seda seadet tohib kasutada ainult haiglakeskkonnas, kliinikutes voi
hambaravikabinettides kvalifitseeritud hambaravitddtajate poolt ning seda ei tohi kasutada hapnikurikkas keskkonnas.

4. Vastunaidustused
Me ei soovita seda seadet kasutada patsientidel, kellel on stidamestimulaatorid voi muud elektroonilised
implantaadid. Seadet ei tohi kasutada laste ja rasedate ravimiseks.

5. Kasutus- ja hoiustamistingimused

A -

Hoiustage seadet turvalises ja kuivas keskkonnas.

Arge laske seadmel puutuda kokku vedelike ega otsese ja kaudse soojuskiirgusega.

Elektromagnetilise Uhilduvuse (EMC) nduetele vastamiseks ja interferentsi valtimiseks tuleb
seadet hoida eemal fluorestsentslampidest, raadiosaatjatest, kaugjuhtimispultidest ja mobiilsetest
raadiosideseadmetest.

Arge laadige, kasutage ega hoiustage seadet korgetel temperatuuridel.

Raviprotseduuri ajal on kohustuslik kasutada kindaid ja suukaitset.

Kui raviprotseduuri ajal imneb rike, lUlitage seade vélja ja p6orduge hooldusteenindusse.

Arge kunagi ise seadet avage ega remontige, vastasel juhul kaotab garantii kehtivuse.

6. Laadimine

Fig. 6.A Elementide arv néitab aku laetuse taset. Uhe elemendi korral tuleb seadet laadida.
Fig. 6.B Unhendage adapter késiseadmega, nagu joonisel néidatud.
Fig. 6.C Ekraan # kuvatakse laadimise ajal.

A\ .

Hoidke seade eemal igasugustest kuumusallikatest ja tuleohtlikest materjalidest.
Laadige seadet, kui aku laetuse tase on madal voi nulli jdudnud. Liiga palju laadimis-/tihjenemiststkleid




vOib lIihendada aku tédiga.
o Kasutage ainult méaaratletud adapterit ja akut. Muud mudelid voivad seadet kahjustada.
¢ Arge kasutage seadet laadimise ajal.

7. Vastunurga paigaldamine

Veenduge, et vastunurga paigaldamise ajal oleks mootor vélja lilitatud.
Veenduge, et vastunurk oleks késiseadmega korralikult (ihendatud. Kasutage ainult originaalvastunurka.

Fig.7.B Vastunurka saab ilma lahutamata p6orata 340°, tdnu millele on ekraan raviprotseduuri ajal hésti vaadeldav.
Asetage vastunurgale silikoonist kaitsekate. Pérast kasutamist eemaldamiseks tdmmake aeglaselt &ra.

Fig. 7.A

e Kontrollige vastunurga Uhendust, tdmmates seda drnalt, et valtida automaatse tagasikdigu ootamatut
kaivitumist kasutamise ajal.

8. Viili paigaldamine

Viili paigaldamiseks sisestage viil, pdorake seda ornalt ja kontrollige, kas viil on Gigesti sisenenud. Viili eemaldamiseks vajutage

Fig.8.A nupp alla ja tSmmake viil vélja.

* Veenduge enne viili paigaldamist, et mootor oleks valja lulitatud.
& e Enne viili sisestamist vaadake viili pea Ule. Arge kasutage viili, kui selle pea on kahjustatud.
Tommake viili drnalt, et kontrollida, kas see on korralikult Uhendatud.

Viili sisestamisel ja eemaldamisel olge ettevaatlik, et mitte sérmi vigastada.
e Kui vil eemaldatakse iima nuppu alla vajutamata, voib see volli kahjustada.

9. Dual Move juhtimine
9. 1. Kasutajaliides (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Vastunurk 9.A.4 | </-klahv malu voi muude parameetrite valimiseks
Pealiiliti (toite sisselllitamine, mootori kéivitamine/ > / + klahv mélu vdi muude parameetrite valimiseks

9A2| : 9.A5
seiskamine)
9.A.3 | Valimisklahv 9.A.6 | Kasutaja ekraan
9.B | Ooteekraan 9.C | Kuva poordemomendi liides
9.B.1 | Aku tase 9.C.1 | P6drdemomendi skaala (Ncm)
9.B.2 | M&lu number 9.C.2 | Tagasiliikumise pd6rdemomendi vaartust nditav kursor
9.B.3 | Tookiirus 9.C.3 | Poordemomendi kuva
9.B.4 | PGorlemissuund
9.B.5 | Tagasiliikumise poordemomendi vaartus

9. 2. Too alustamine
1. Toide sisse / toide vilja @ (9.A.2)
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Toite sisselllitamiseks vajutage 9.A.2 nuppu (@) ja kuvatakse ooteekraan.
LUlitub automaatselt vélja, kui Dual Move’i mdnda aega ei kasutata (aegumisaja saab méaéarata).
ValjalUlitamiseks vajutage korraga nuppe 9.A.2 (@) ja 9.A.4 (E4).

2. Valige méluprogramm nuppudega < / > (Joonis 9.D)
7 kohandatavat programmi. MO*: edasi-tagasi likumise rezim. M1...M6: pidevpddrlemine
* MO edasi-tagasi likumise reZiim on saadaval ainult siis, kui see on karbil maératletud

. Arge kunagi kasutage edasi-tagasi likuvaid viile pidevpdodrlemise rezimis.
* Arge kunagi kasutage pidevpddrlevaid instrumente edasi-tagasi likumise reziimis.

3. Pddrlemise alustamine
Vajutage 9.A.2. Kuvatakse p6drdemomendi reaalajandidu tulp.

4. Pédrlemise peatamine
Vajutage pealllitit 9.A.2. Kuvatakse ooteekraan.

* Enne seadme suus kasutama hakkamist veenduge, et seade to6taks korralikult.
& o \Vahetage viile Oigeaegselt, et valtida viili kanalis purunemist. Viil voib puruneda tsiklilise/vaandelise

vasimise tottu.

¢ Vil voib puruneda ligse jou / kéesurve rakendamisel endomootorile selle kasutamise ajal.

» Arge vajutage viili vabastamise nuppu mootori téétamise ajal, vastasel juhul vaib viil lahti tulla ja
patsienti vigastada.

o Umbritsevast keskkonnast parinev elektromagnetiline kiirgus véib péhjustada seadmes hairinguid
ja mojutada seadme t66d. Kontrollige alati, kas kuva té6tab korrektselt.

* Rikke korral Iopetage seadme kasutamine ja teatage probleemist hooldusteenindusse.
@ e Kiirus suurendab viili purunemise ohtu. Jargige tootja soovitusi kiiruse osas ja enne kasutamist
kontrollige mootori satteid.
e Kasutage ainult Ni-Ti voi roostevabast terasest valmistatud viile.
e Asetage vastunurga peale silikoonist kate enne igat kasutust ja kindlasti siis, kui kasutate koos
Dual Pexiga.
e Pdrast kasutamist &rge unustage eemaldada viil vastunurgalt.

9. 3. Uldsétted: kiirus, tagasiliikumise poordemoment, pdérlemissuund, M0* nurgad (Fig. 9.E)
Valige klahvide < / > abil kasutatav malu (programm) ja sesjarel seadistatav parameeter.

w 9.E.1 Ooteliidese pidevreziim 9.E5 MO reziimi ooteliides

9.E.2 Kiiruse séte 9.E.6 MO* edasi-nurga séte

9.E3 Tagasiliikumise péérdemomendi sate 9.E7 MO* tagasi-nurga séte

9.E4 Suuna séte

1 - Malu numbri valimiseks puudutage </ > (- / +)
2 - Seadistatava parameetri valimiseks puudutage klahvi S
3 - Parameetri reguleerimiseks puudutage </ > (- / +)

M1 ... M6 | Pidev podrlemine | Pdrlemiskiirus 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700,
800, 900, 1000 p/min
Péorlemissuund Fw: edaspidi (paripdeva poorlemine)
Rev: tagurpidi (vastupdeva pddrlemine)
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Tagasiliikumise
pdérdemoment RT

0508,10,12,15,20,25,3,0,3,5,4,0Ncm

algses pdorlemissuunas.

Kui viilile rakendatav surve (letab 70% RT-st: kdlab katkendlik helisignaal.
Kui po6rdemoment (letab RT-d: kdlab pidev helisignaal, kéivitub automaatne tagasikéik, et viil
eemaldada. Kui poérdemoment langeb taas allapoole RT-d, taaskéivitatakse seade automaatselt

Mo*

(valikuline)

Edasi-tagasi*

Edaspidi: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°,150°, 170°, 210°, 250°
Tagurpidi: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°,170°, 210°, 250°

* lga kord, kui tehakse muudatusi, salevastatakse uued parameetrid automaatselt. Kui teatud aja jooksul
(ajavahemiku saab maarata, tehase vaikesate on 5 sekundit) tegevusi ei toimu, lUlitub automaatselt sisse

ooteekraan).

Ok

e Kui automaatse tagasilikumise funktsioon hakkab todle liga tihti, siis taanduge, loputage ja

9. 4.

eraldumist.

Seadistage parameetrid vastavalt viili tootja soovitustele.
Tagasilikumise péérdemomendi funktsiooni kasutamine aitab téhusalt véltida vili kanali sees

maarige juurekanal voi suurendage pédrdemomenti viili tootja soovituste kohaselt.

Taiendavad satted (Fig. 9.G)

1 - Seadme toite valjalllitamiseks vajutage korraga klahvi S ja peanuppe.
2 - Seadistatava tdpsema parameetri valimiseks puudutage klahvi S.

3 - Vaartuste maaramiseks puudutage klahve </ > (- / +).
4 - Reziimist valjumiseks ja ooteekeraanile naasmiseks vajutage pealllitit 9.A.2.

Piiksusignaali helitugevus (BEEP VOLUME) Tegevusetuse aeg (SET TIME)

9.G.1 | Helisignaalide madal (Low), keskmine (Mid) voi korge | 9.G.4 | Automaatne naasmine ootekuvale pérast maératud
(High) helitugevus. Tehaseséte: keskmine (Mid). tegevusetusaja moddumist: 1-15 s. Tehaseséte: 10 s.
Automaatne viljaliilitamine (AUTO P.W.R) Kalibreerimine (Calibration)

9.G.2 | Toite automaatne véljalilitamine 3, 5, 10 voi 15 9.G.5 | Kiiruse ja pddrdemomendi automaatne kalibreerimine. Vt
minuti parast. Tehasesate: 10 min. jargmist jaotist.

Kuva paigutus (kési)

9.G.3 | Parempoolne (RIGHT) voi vasakpoolne (LEFT)

paigutus. Tehaseséte: parem (RIGHT) kési.

Uhenduse korral apekslokaatoriga Dual Pex véimaldab Dual Move kasutada téiustatud funktsioone, vt jaotised

10-13.
9. 5. Kalibreerimine (Fig. 9.H) .
Uhendage vastunurk késiseadmega Dual Move. Arge sisestage vili.
Sisestage kalibreerimisliides (vt jaotist 9.4) ja valige Ribad néitavad protsessi edenemist. Lopetamisel kdlab
9.H.1 | ,ON“ (Sees). Kalibreerimise alustamiseks vajutage 9.H.2 | kaks piiksu.
pealilitit 9.A.2.
9. 6. Torkekoodid
Aku on tihi, toide lllitatakse automaatselt vélja. Pikk kasutusaeg, tilekuumenemise oht. Tehke seadme
9.1 ) 9.3 . > .
Laadige seadet kohe. kasutamises mdneks ajaks paus.
9.1.2 Mootori tilekoormus. Vahendage koormust.
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e Funktsioonide ja paramestrite maaramisel jargige tootja juhiseid.
e Pdrast vastunurga 10-20 autoklaavitsuklit voi vastunurga vahetamist on tungivalt soovitatav teha
kalibreerimine.
o Kalibreerimise ajal peab aku laetuse tase olema vahemalt 50%.
e Kalibreerimise ajal arge rakendage vastunurgale survet.
e Torkekoodi kuvamisel poérduge hooldusteenindusse.

MicroMega MicroMega

MO\/G uhendatud DGX (apekslokaator)

Enne Dual Move’iga Uhendamist lugege Dual Pexi kasutusjuhendist selle dige paigaldamise juhiseid.

10. Dual Pexi lhendamine Dual Move’iga (Fig. 10)

1 - Veenduge, et Dual Move oleks ootereziimil.

2 - Kontrollige, kas silikoonist kaitsehtilss katab korrektselt vastunurga kogu metallpinna.

3 - Avage kummikate ja Uhendage andmeedastuskaabel Dual Move’iga.

4 - Lilitage Dual Pexi toide sisse (ON) ja Uhendage andmeedastuskaabel Dual Pexiga. Kui thendamine on I6pule viidud,
kuvatakse Dual Move'i ekraanil teade CONNECTED ! (Uhendatud!).

11. Uhenduse testimine (Fig.11)

Fig.11.A Sisestage viil vastunurka ning tekitage huuleklambri ja viili vahel lihitihendus.

Funktsiooni ,Auto start / stop“ (Automaatne kéivitamine/seiskamine) (jaotis 13, Joonis 13.C) aktiveerimisel vdib viil pdorlema
hakata.

Fig.11.B Vajutage peallitit 9.A.2. Kanalit kujutava joone korval kuvatakse téispikkuses valge riba, mis néitab, et siisteem on toékorras
ja kasutamiseks valmis.

Riputage huulekonks patsiendi alahuule kiilge ja alustage raviga.

12. Dual Move’i ekraan raviprotseduuri ajal (Fig. 12)

Fig. 12 Valge riba Dual Move'i ekraanil kujutab viili sisenemist kanalisse.
Viili apeksile [&henemisel piiksuhelide sagedus suureneb.

13. Kombinatsioonfunktsioonid (Fig. 13)

Jargmisi téiustatud funktsioone saab kasutada ainult siis, kui Dual Move on Ghendatud Dual Pexiga.

1 - Puudutage klahve < / >, et valida méalu number (M1...M6)

2 - Puudutage klahvi S kauem kui Uks sekund, et avada taiustatud funktsioonide seadistamise liides.

3 - Puudutage klahve < / >, et aktiveerida (ON) voi inaktiveerida (OFF) taiustatud funktsioonid. Kui ,CONNECT
FUNCTION* (Uhendusfunktsioon) inaktiveeritakse (OFF), siis on kdik taiustatud funktsioonid inaktiivsed, isegi kui
need on Uksikult aktiveeritud (vastavaks olekuks maaratud ,ON“). Ekraani allosas aku oleku naidiku korval kuvatakse
jargmise seadistatava funktsiooni kood (APA, ASS, ASD).

4 - Puudutage klahvi S, et IUlituda jargmisele kombinatsioonfunktsioonile.

5 - Puudutage klahve < / >, et funktsioon aktiveerida (ON) voi inaktiveerida (OFF), ning seejérel klahvi S, et likuda
jargmisele funktsioonile.

Kui teatud aja jooksul (ajavahemiku saab maarata, tehase vaikesate on 5 sekundit) tegevusi ei toimu, pddrdutakse



automaatselt tagasi ooteekraanile.

Uhendusfunktsioonid (funktsioon CONNECT) Automaatne kdivitamine/seiskamine (Auto Stt Stp - ASS)
13A Kui Dual Move ja Dual Pex on Uihendatud, méérake 13.0 Kui viil siseneb kanali avausse, siis mootor kéivitub automaatselt.
,ON“ (Sees), et kasutada taiustatud funktsioone, Kui viil véljub kanali avausest, siis mootor seiskub automaatselt.
olenevalt nende olekust.
Apikaalne automaatne tagasiliikumine APIKAALNE aeglustamine (ASD)
138 (APA) Automaatne tagasilikumine, kui viil jouab 130 Automaatne aeglustamine, kui viil iiletab referentspunkti (*).

referentspunkti (). Automaatne taaskaivitumine kohe,
kui viil naaseb referentspunkti kohale.

Statut par défaut des fonctions avancées, sortie usine, pour chacune des mémoires M1 a M6:

Funktsioon M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikaalne tagasilikumine (APR) Aktiveeritud (ON) Inaktiveeritud (OFF)
Automaatne kdivitamine ja seiskamine (ASS) | Aktiveeritud (ON) Aktiveeritud (ON)
Apikaalne aeglustamine (ASD) Inaktiveeritud (OFF) Aktiveeritud (ON)

() Referentspunkti (RP) asukoht méaaratakse Dual Pexi lidesega, saadetakse seejarel automaatselt Dual Move'i ja
kuvatakse kursorina Dual Move’i ekraanil. Kui viil jbuab referentspunkti, kéivitab Dual Move APIKAALSE tagasilikumise
vOi APIKAALSE aeglustamise vastavalt sellele, milline on nende olek (ON v&i OFF).

Fig. 13.F Apekslokaatori lidesega Fig. 13.G RP uus asukoht Fig. 13.H Jouti RP-ni
maératud referentspunkt (RP)

e Kasutage ainult originaalset andmeedastuskaabilit, vastasel juhul voite seadet kahjustada.
& . Késitsege seadmeid ettevaatlikult. )
¢ Arge visake, raputage ega porutage seadmeid. Arge kastke seadmeid vedelikesse

e \eenduge, et seadmed oleksid korralikult Uhendatud.
@ e Pdrast seadmete Uhendamist tdmmake ja lUkake konnektoreid ornalt, et tagada kindel thendus ja t&pne
andmeedastus.
e Teatud juhtudel ei pruugi olla véimalik viili asukohta maarata (ummistunud kanal) voi tapselt maarata
(juurekanali ebatavaline morfoloogia). Tulemuste kinnitamiseks voib olla vajalik teha rontgenulesvote.
e Kuiviili kuvatud asend viili juurekanalisse sisenemisel ei muutu, ei pruugi seade korralikult téotada. Sellisel
juhul I6petage seadme kasutamine ja pdérduge hooldusteenindusse.

14. Hooldus E

14. 1.Sissejuhatus

* Hooldusttode ajal kandke kindaid ja jargige hoolikalt juhiseid, et valtida ristsaastumist.
A * Jargige puhastamist, desinfitseerimist ja steriliseerimist kasitlevaid riiklikke juhiseid, standardeid
ja eeskirju.

e Enne esmakasutust pole seadet ja selle osi desinfitseeritud ega steriliseeritud. Enne esimest
@ ravikorda tehke koik ettenahtud toimingud.
e Puhastus- ja desinfitseerimistoimingu nduded on iga osa puhul erinevad. |gapaevaste

hooldustoimingute tegemisel jargige kindlasti alltoodud digeid protseduure.
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14. 2.Protseduur

Q * Protseduuri toimingud 1-6 tuleb teha enne esimest ravikorda ja seejarel alati parast igat ravikorda.

Autoklaavitavate komponentide protseduuri toimingud

1 - Puhastamine

PN:51200161

aldehiitidivabas puhastuslahuses immutatud pehme riidelapiga.

Peske osi 5 minutit jooksva vee all ja kuivatage steriilse marlilapiga.

Kasutage kolmeosalist stistalt vms vahendit, et eemaldada kogu

vastunurga sisse jaanud niiskus.

Detergent: Metrex EmPower

Kontsentratsioon: 1:128

Temperatuur: 20~40 °C

VOi

Automaatne puhastamine: asetage osad ettevaatlikult pesumasinas-

desinfitseerijas alusele ja seadistage parameetrid jargmisel viisil,

seejérel kaivitage programm:

© 4 min eelpuhastamist kilma veega (<40 °C);

e T(ihjendamine

* 5 min pesemist pehmetoimelise leeliselise puhastusvahendiga
temperatuuril 55 °C;

e T(ihjendamine

© 3 min neutraliseerimist sooja veega (>40 °C);

o T(ihjendamine

* 5 min vaheloputamist sooja veega (>40 °C);

o Tiihjendamine

Automatse puhastamise protseduuride kontrollimisel kasutati

puhastusvahendit 0,5% neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

Asjakohased osad Tootlemine Hoiatus

Vastunurk Kasitsi puhastamine: loputage osasid hoolikalt jooksva vee  Enne puhastamist eemaldage
PN:51200158 all 5 minutit ja harjake 3 korda pehme harjaga, et eemaldada viil ja lahutage vastunurk.
Silikoonhilss néhtav mustus. Puhastage kdiki osi 3 korda pehmetoimelises ja * Arge kasutage vastunurga

puhastamiseks
ultrahelipuhastusseadet.

® Pesumasina-desinfitseerija
kasutamisel kasutage ainult
standardile EN ISO 15883
vastavaid seadmeid ning
jargige alati seadme tootja
kasutusjuhiseid. Valtige
vastunurga igasuguseid
kokkupuuteid mis tahes
instrumendikomplekti, toe,
aluse voi mahutiga.

¢ \/eenduge, et enne jargmise
toiminguga jétkamist oleks
vastunurk &ra kuivanud.

Asjakohased osad

Tootlemine

2 - Desinfitseerimine

Hoiatus

Vastunurk
PN:51200158

Silikoonhtlss
PN:51200161

Automaatne termodesinfitseerimine pesumasina/desinfitseerijaga
kooskdlas riiklike nduetega AO-vaartuse osas (vt EN ISO 15883).
Seadmele on A0 vaartuse 3000 saavutamiseks kontrollitud ja
kinnitatud desinfitseerimistsiikkel 5 minutit desinfitseerimist
temperatuuril 93 °C.

Pérast késitsi puhastamist tuleks seadmed kohe automaatselt
desinfitseerida voi steriliseerida. Késitsi desinfitseerimine pole
soovitatav.




Asjakohased osad Todtlemine Hoiatus
Vastunurk Automaatne kuivatamine
PN:51200158 Kuivatage instrumendi vélispind pesumasina/desinfitseerija
. ; kuivatamistsukliga. Vajaduse korral kuivatage taiendavalt kasitsi,
Silikoonhtilss

kasutades kiuvaba ratikut. Insufleerige instrumentide 6onsused

PN:51200161 steriilse surudhuga.

4 - Toimivustestid, maarimine.

Asjakohased osad Tootlemine Hoiatus
Vastunurk Kontrollige visuaalselt osade puhtust ja paigaldage osad tagasi. © Enne autoklaavimist tuleb
PN:51200158 Tehke toimivustestid vastavalt kasutusjuhendi kirjeldustele. Vajaduse | vastunurka méaarida.

. . korral korrake to6tlemistoimingut, kuni osa on ndhtavalt puhas. * Madrida on vaja ainult
Slllkoonhulss Enne pakendamist ja autoklaavimist veenduge, et seadet oleks vastunurka.
PN:51200161 hoitud ja hooldatud vastavalt tootja juhistele.

Mé&rimine.

Kinnitage pihusotsak 6lipaagi ja vastunurga killge, vajutage olipaagi
nuppu kauem kui 3 sekundit, kuni kogu must 6li on vastunurga

peast vélja voolanud.
Asjakohased osad Todtlemine Hoiatus
Vastunurk Pakendage instrumendid steriliseerimiseks kohasesse  Kontrollige hoiustamisaja
PN:51200158 pakkematerjali. madramiseks tootja poolt kotile
" ; kantud kehtivusaega.
Silikoonhtlss ;
PN:51200161 ® Kasutage kotte, mis taluvad
temperatuure kuni 141 °C ja
vastavad standardile EN ISO
11607.
Asjakohased osad Tootlemine Hoiatus
Vastunurk Steriliseerige instrumendid fraktsioneeritud eelvaakumiga © Kasutage ainult standardile EN
PN:51200158 aurusteriliseerimisprotseduuriga (vastavalt standardile EN 285/ 13060 voi EN 285 vastavaid
. . EN 13060/EN ISO 17665) kooskdlas kasutusriigis kehtivate autoklaavseadmeid.
Silikoonhtlss - L
PN:51200161 eeskirjadega. . . . o Steriliseerimisprotseduur
Miinimumn6uded: 3 min temperatuuril 134 °C (EL: 5 min peab vastama standardile ISO
temperatuuril 134 °C) 17665.
Maksimaalne steriliseerimistemperatuur: 137 °C o Enne puudutamist oodake,
Kiirsteriliseerimine pole luumeninstrumentide korral lubatud! kuni instrumendid on maha
jahtunud.
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7 - Séilitamine

Asjakohased osad Tootlemine Hoiatus

Vastunurk Séilitage steriliseeritud instrumendid kuivas, puhtas ja tolmuvabas |  Steriilsus ei ole tagatud, kui

PN:51200158 keskkonnas keskmiste temperatuuride juures. Vaadake silti ja pakend on avatud, kahjustatud
. . kasutusjuhendit. vGi marg.

Silikoonhlss

e Kontrollige enne kasutamist
pakendit (pakendi terviklikkus,
niiskuse puudumine ja
kolblikkusaeg).

PN:51200161

Osade desinfitseerimise protseduur

Desinfitseerimine

Asjakohased osad Tootlemine Hoiatus
Kéasiseade Plihkige koiki pindu vahemalt 2 minutit etanool- * Arge kasutage
Kisiseadme alus deginfitseerimisvghgndis (etanooli 70-80 vol%) kergelt niisutatud desinfitseerimiseks midagi
lapiga, korrake toimingut 5 korda. muud peale etanooli (etanooli
PN:51200160
70-80 vol%).
Andmeedastuskaabel * Arge kasutage liiga palju
PN:51200159 etanooli, kuna see voib
seadmesse sattuda ja
ﬁﬁ?ggoo 157 kahjustada selle sees asuvaid

0si.

* Arge kasutage nende osade
puhastamiseks pesumasinat-
desinfitseerijat.

e Kasutage desinfitseerimiseks ainult etanooli (etanooli 70-80 vol%). Arge kasutage liga palju
etanooli, kuna see voib seadmesse sattuda ja kahjustada selle sees asuvaid osi.

15. Pohilised tehnilised andmed

M@aotmed - Kaal 20 x 17,5 x 7 cm (pakend) — 700 g

Vastunurk Uhildub pdbrlevate ja edasi-tagasi likuvate instrumentidega, niklist titaanist juurekanaliviiliga
2,35 mm vastavalt ISO 1797:2017, tiip 1, viili pikkus 11-31 mm.

Toide Liitiumioonaku 3,7 V - 1500 mAh

m Laadija Vahelduvvool 100-240V - 50/60 Hz - 0.2 A

Podrdemomendi vahemik 0,5-4 Ncm

Kiirusvahemik 120-1000 p/min

Elektrilise ohutuse klass - aplikaatorosa Klass Il - B

Kasutustingimused Ainult siseruumides kasutamiseks 10 / 40 °C - Suhteline 6huniiskus 30%~75%
mittekondenseeruv temperatuuril 0 °C Kdrgus merepinnast <2000 m

Transpordi- ja hoiustamistingimused -20/ +55 °C - Suhteline 6huniiskus 20-80%, mittekondenseeruv temperatuuril >40 ©
C Atmosfédriréhk 70—106 kPa
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16. Garantii

Kontrollimistoiminguid ja remonditdid tohib teha ainult Micro-Mega hoolduskeskus voi volitatud partner. Toode on
meditsiiniline t&ppisseade, mille valmistamisel on jéargitud maksimaalseid kvaliteedindudeid ja testimistingimusi.
Tootepdhiste jareltoimingute ja jalgitavuse tagamiseks taitke 10 paeva jooksul alates toote ostmisest veebilehel www.
micro-mega.com garantii registreerimisleht. See aktiveerib teie seadme hooldusprotseduurid ning Micro-Mega saab
pakkuda teile parimaid voimalikke teenuseid. Micro-Mega annab akule Uhe aasta ning mootoriga kasiseadmele
ja vastunurgale kahe aasta pikkuse garantii varjatud tootmisdefektide eest, véalja arvatud vaarkasutusest, ebadigest
hooldamisest, juhuslikust kahjustusest (kukkumine, 166k jne), sekkumiskatsest voi ima Micro-Mega volituseta isiku
remonditddst voi toote modifitseerimiskatsest tingitud vead.

17. Statement
Avaldus Micro-Mega jatab endale diguse muuta selle toote omadusi ja néitajaid ilma sellest eelnevalt ette teatamata.

7 COLTENE Levitaja: Micro-Mega Tootja: Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel M Technology Co., Ltd.
25000 Besancon - France No. 99, Qingyangi tee, Xuejia maakond, Xinbei
piirkond, Changzhou linn, 213000 Jiangsu - Hiina

Caretechion GmbH
EC |REP|  Nederhenstr 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  CE-méargise aasta: 2017
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MicroMega

Move

Prie$ naudodami atidZiai perskaitykite §j vadova, ypac jspéjimus.

1. Priedy sarasas (Fig. 1)
1.A | Kampinis antgalis 1.B | GreZtuvas 1.C | Greztuvo stovas 1.D | Duomeny perdavimo laidas
1.E | Jkroviklis 1.F | PurkStukas 1.G | Silikoniné jmauté
2. Simboliai
/\ | Démesio sl | Gamintojas CE€ ...l CE Zyméjimas @ | Zr. naudojimo instrukcijas
) | Gaminio informacija | ¢+¥] | Pagaminimo data | === | Nuolatiné srové i) § Galima dezinfekuoti autoklavu iki
134 °C temperatiroje
['sN]} Serijos numeris (O] | Il Klasés jranga R | Atitiktis EE] direktyvai ¢} | Skirta naudoti tik patalpose
Katalogo numeris .| B tipo su pacientu 4 | Saugoti nuo lietaus
| besiliecianti dalis

3. Naudojimo indikacijos

Naudokite danty Sakny kanalams gydyti endodontiniais instrumentais, kuriy sukimo momentas kontroliuojamas ir
kurie nepertraukiamai sukasi arba grjzta atgal.éj prietaisg ligoniniy aplinkoje, klinikose ar odontologijos kabinetuose turi
naudoti tik kvalifikuoti odontologijos darbuotojai ir nenaudoti aplinkoje, kurioje yra daug deguonies.

4. Kontraindikacijos
Nerekomenduojame naudoti jrenginio pacientams, kurie naudoja Sirdies stimuliatoriy arba kitus elektroninius
implantus. Jrenginio negalima naudoti vaikams arba nesc¢ioms moterims.

5. Naudojimas ir laikymo salygos

e | aikykite ir naudokite jrenginj saugoje ir sausoje aplinkoje.
& e Saugokite jrenginj nuo skyscio ir tiesioginiy arba netiesioginiy Silumos Saltiniy.
Kad buty laikomasi elektromagnetinio suderinamumo (EMC) reikalavimy ir nekilty trukdziy, jrenginj reikia
laikyti atokiau nuo dienos Sviesos lempuy, radijo siystuvy, nuotolinio valdymo priemoniy arba mobiliojo
RD rySio jrenginiy.
Nejkraukite, nenaudokite arba nelaikykite jrenginio aukstoje temperattroje.
Gydymo metu butina muveti pirStines ir naudoti guminj koferdama.
Jei gydymo metu jvyksta gedimas, iSjunkite jrenginj ir susisiekite su techninés priezidros tarnyba.
Niekada neatidarykite ir netaisykite jrenginio patys, antraip nebegalios garantija. P

6. Jkrovimas

Fig. 6.A | Padaly skaiCius nurodo akumuliatoriaus jkrovos lygj. Jei rodoma tik viena padala, jkraukite jrenginj.
Fig. 6.B | Prijunkite adapterj prie greztuvo, kaip parodyta.
Fig. 6.C | Jkrovimo procesas rodomas ekrane #.

c * Jrenginj kraukite atokiau nuo Silumos Saltiniy ir degiu medziagy.
® |renginj kraukite akumuliatoriui beveik arba visiskai iSsekus. Dél didelio jkrovimo / iSsikrovimo cikly
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skai¢iaus gali sutrumpéti akumuliatoriaus veikimo laikas.
Naudokite tik nurodyta adapterj ir akumuliatoriy. Kiti modeliai gali pazeisti jrengin;.

Nenaudokite jkraunamo jrenginio.

7. Kampinio antgalio tvirtinimas

Fig. 7.A

Tvirtindami kampinj antgalj, jsitikinkite, kad variklis i§jungtas.
Jsitikinkite, kad kampinis antgalis tinkamai prijungtas prie greztuvo. Naudokite tik originaly kampinj antgal].

Fig. 7.B | Kampinj antgalj galima pasukti 340° jo neatjungiant, dél to gydymo metu lengva stebeti ekrang.

UZmaukite ant kampinio antgalio apsauginj silikoninj gaubta. Panaudoje, norédami nuimti, létai nutraukite.

& .

Patikrinkite, ar kampinis antgalis tinkamai prijungtas, Svelniai patraukdami, kad naudojimo metu netikétai

nejsijungti automatine atgaliné eiga.

8. Dildés tvirtinimas

Fig. 8.A

Dildes tvirtinimas: jstatykite dildg, Svelniai jg pasukite ir patikrinkite, ar ji teisingai jstatyta. Dildés iSémimas: nuspauskite mygtuka
ir iStraukite dilde.

A
Ok

Tvirtindami dilde, jsitikinkite, kad variklis iSjungtas.
I?rieé jstatydami, patikrinkite dildés galvute. Nenaudokite dildes, jei jos galvute pazeista.
Svelniai patraukite dilde, kad jsitikintuméte, jog ji tvirtai jstatyta.

Blikite atsargus jstatydami arba iSimdami dilde, kad nesusizeistumeéte pirstu.
Traukiant dilde nenuspaudus mygtuko galima sugadinti velena.

9. ,Dual Move* valdymas

9. 1.

Naudotojo sasaja (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A1

Kampinis antgalis 9.A4

</ - mygtukas atminciai arba kitiems parametrams pasirinkti

Pagrindinis jungiklis (jungimas, variklio

>/ + mygtukas atminciai arba kitiems parametrams pasirinkti

9.A2 paleidimas / sustabdymas) A5
9.A.3 | Pasirinkimo mygtukas 9.A.6 | Naudotojo ekranas
9.B | Parengties ekranas 9. Sukimo momento s3sajos ekranas
9.B.1 | Akumuliatoriaus jkrovos lygis 9.C.1 | Sukimo momento skalé (Ncm)
' 9.B.2 | Atminties nuostatos numeris 9.C.2 | Zymeklis, rodantis atgalinés eigos sukimo momento reik$me
9.B.3 | Veikimo greitis 9.C.3 | Sukimo momento ekranas
9.B.4 | Sukimosi kryptis

9.B.5

Atgalinés eigos sukimo momento reikSmé

9. 2
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Kaip pradéti
1. Jjunkite / isjunkite mygtuku @ (9.A.2)

Norédami jlungti, paspauskite mygtukg 9.A.2 (@), ir pasirodys parengties ekranas.
Jrenginys iSsijungia, jei funkcija ,Dual Move* nenaudojama kurj laika (laika galima nustatyti).
Norédami i§jungti, paspauskite mygtukus 9.A.2 (@) ir 9.A.4 (&) vienu metu.




A

2. Atminties programa pasirinkite mygtukais < / > (Fig. 9.D)
7 skirtingos tinkinamos programos. MO*: stumiamasis rezimas. M1...M6: nepertraukiamas sukimasis
* MO stumiamasis rezimas galimas, tik jei jis nurodytas ant dézutés

¢ Niekada nenaudokite stumiamujy dildZiy sukamuoju judesiu.
e Niekada nenaudokite sukamujy instrumenty stumiamuoju rezimu.

3. Sukimo paleidimas:

Paspauskite 9.A.2. Rodoma realaus laiko sukimo momento juostelé.

4. Sukimo sustabdymas:

Paspauskite pagrindinj jungiklj 9.A.2. Rodomas parengties ekranas.

pacienta.

Prie$ naudodami jrenginj burnoje, patikrinkite, ar jis veikia tinkamai.

Laiku pakeiskite dilde, kad ji nenulizty kanale. Dildé gali nultizti dél ciklinio / sukamojo nuovargio.
Dildé gali nultizti del didelés jegos / endodontinio greztuvo spaudimo rankomis.

Nepaspauskite dildes paleidimo mygtuko, kol sukasi variklis, antraip dilde gali atsiskirti ir suzeisti

e Elektromagnetiné aplinkos spinduliuoté gali trikdyti jrenginj ir turéti jtakos jo veikimui. Visada

patkrinkite, ar ekranas veikia tinkamai.

e Greitis didina dildes 10zimo rizika. Pasirinkite naudotojo rekomenduojama greitj ir pries naudodami

@ ¢ Jvykus gedimui, nustokite naudoti jrenginj ir praneskite apie problema technines prieziuros tarnybai.

patikrinkite variklio nustatymus.

¢ Naudokite tik Ni-Ti arba nertdijanciojo plieno dildes.
e Kaskart pries naudodami uzmaukite ant kampinio antgalio silikoninj gaubta, o ypa¢ naudodami

su ,Dual Pex*.

e Baige naudoti, nepamirskite istraukti dildes i§ kampinio antgalio.

9. 3. Bendrieji nustatymai: greitis, atgalinés eigos sukimo momentas, sukimosi kryptis, M0* kampas
(Fig. 9.E)
Pasirinkite atminties nuostata (programa) mygtukais < / > ir norima nustatyti parametra.

9.E1 Parengties sgsaja nepertraukiamu rezimu 9.E5 Parengties sasaja MO rezimu*

9.E.2 GreiCio nustatymas 9.E.6 MO* priekinio kampo nustatymas

9.E3 Atgalinés eigos sukimo momento nustatymas 9.E7 MO0* atgalinés eigos kampo nustatymas
9.E4 Krypties nustatymas

1 - Palieskite < / > (- / +), kad pasirinktumeéte atminties nuostatg
2 - Palieskite mygtuka S, kad pasirinktuméte norima nustatyti parametra
3 - Palieskite < / > (- / +), kad koreguotuméte parametra

Mi...

M6 Nepertraukiamas | Sukimosi greitis
sukimasis

120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700,
800, 900, 1000 tr/min

Sukimosi kryptis

Fw: Forward (rotation dans le sens horaire)
Rev: Reverse (rotation dans le sens anti-horaire)

Atgalinés eigos sukimo
momentas RT

0508,1.0,12,15,20,25,3.0,3.5,4.0 N.cm

Jei dildé sukama didesne nei 70 % RT jéga: pasigirsta pypséjimas.
Jei sukimo momentas virSija RT: pasigrista nepertraukiamas jspéjimo signalas, automatiskai
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jjungiama atgaliné eiga, kad dildé nebegrezty. Sukimo momentui nukrito Zemiau RT, jrenginys
automatiskai jsijungia i§ naujo pirmine sukimosi kryptimi.

Mo* Stlimimas* Pirmyn: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°,150°, 170°, 210°, 250°

(pasirinktinai) Atgal: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

Kaskart pakeitus, naujieji parametrai jraSomi automatiskai. Automatiskai jjungiamas parengties ekranas, jei kurj
laikg neatliekama jokiy veiksmy (laikg galima nustatyti, gamyklinis nustatymas — 5 sekundés).

e Parametrus nustatykite pagal gamintojo rekomendacijas.

* Naudojant sukimo momento krypties pakeitimo funkcija, galima apsisaugoti nuo dildes atsiskyrimo
kanale.

e Jei automatinis atgalinés krypties perjungimas naudojamas per daznai, nustokite grezti, atlikite
irigacija ir patepkite Saknies kanalg arba padidinkite sukimo momenta pagal dildes gamintojo
rekomendacijas.

9. 4. Papildomi nustatymai (Fig. 9.G)

5 - Kai jrenginys isjungtas, paspauskite S ir pagrindinius mygtukus vienu metu.

6 - Palieskite S, kad pasirinktuméte norima nustatyti iSpléstinj parametra.

7 - Palieskite < / > (- / +), kad nustatytuméte reikSmes.

8 - Paspauskite pagrindinj mygtuka 9.A.2, kad iSeituméte i Sio reZimo ir griztumeéte j parengties ekrang

Pypséjimo garsumas (BEEP VOLUME) SET TIME

9.G.1 | Tylus (Low), vidutinis (Mid) arba garsus (High) garsiniy 9.G.4 | Durée d'inactivité a I'issue de laquelle I'écran de
signaly garsumas. Gamyklinis nustatymas: vidutinis (Mid). veille réapparait : 1-15s. Valeur usine : 10s.
Automatinis i$sijungimas (AUTO PW.R) Calibration (Calibration)

9.G.2 | Automatiskai ijungiama pragjus 3, 5, 10 arba 15 min. 9.G.5 | Calibration automatique de la vitesse et du couple.
Gamyklinis nustatymas: 10 min. Voir le paragraphe suivant.
Ekrano padétis (Hand)

9.G.3 | deSinéje (RIGHT) arba kairéje (LEFT).
Gamyklinis nustatymas: RIGHT.

Prijungus ,,Dual Pex“ virSunes ieskiklj, ,Dual Move" suteikia iSpléstines funkcijas, zr. 10-13 skyrius.

9. 5. Kalibravimas (Fig. 9.H)
Prijunkite kampinj antgalj prie ,Dual Move" greztuvo. Nejstatykite dildes.

Jiunkite kalibravimo sgsaja (zr. 9.4 skyriy) ir pasirinkite Juostelé rodo eiga. Pabaigus pasigirs du pypteléjimai.
9.H.1 | ,ON“ (jungti). Paspauskite pagrindinj jungiklj 9.A.2, | 9.H.2
kad pradétumete kalibravima.

9. 6. Klaidy kodai

I$sikrové akumuliatorius, jrenginys automatiskai 913 Naudojama per ligai, jrenginys gali perkaisti. Kurj laika
i$sijungs. Nedelsdami jkraukite jrengin;. - nenaudokite jrenginio.

9.1

9.1.2 Per didelé variklio apkrova. SumaZinkite apkrova.

@ e Vadovaukites dildés gamintojo instrukcijomis, kad nustatytumeéte funkcijas ir parametrus.
e Po 10-20 kampinio antgalio dezinfekavimo autoklavu cikly ir jo pakeitimo primygtinai
rekomenduojama sukalibruoti.
e Kalibravima butina atlikti maziausiai su 50 % akumuliatoriaus jkrovos lygiu.
e Kalibravimo metu nespauskite kampinio antgalio.




e Jeirodomas klaidos kodas, susisiekite su techninés priezitros tarnyba.

MicroMega MicroMega

MO\/G prijungtas prie DGX (virstinés ieskiklio)

Zr. ,Dual Pex* naudotojo vadova, kaip jj tinkamai sumontuoti, pries prijungdami ,Dual Move*“.

10. ,,Dual Pex* prijungimas prie ,,Dual Move (Fig. 10)

1 - |sitikinkite, kad ,Dual Move* veikia parengties rezimu.

2 - Patikrinkite, ar apsauginé silikoniné jmauté tinkamai dengia visa kampinio antgalio metalinj pavirsiy.

3 - Atidarykite guminj gaubta ir prijunkite duomeny perdavimo laidg prie ,Dual Move*.

4 - Jjunkite ,Dual Pex* ir prijunkite duomeny perdavimo laida prie ,Dual Pex"“. Sékmingai prijungus, ,Dual Move* ekrane
pasirodys pranesimas CONNECTED !

11. Prijungimo patikrinimas (Fig. 11)
Fig. 11.A | Jstatykite dile j kampinj antgalj ir trumpuoju jungimu sujunkite lupos kabliukg su dilde.
Jei jjungta automatinio paleidimo / stabdymo funkcija, dildé gali pradeti suktis (zr. 13 skyriy, fig. 13.C).
Fig. 11.B | Paspauskite pagrindin; jungiklj 9.A.2. Salia linijos, vaizduojangios kanala, per visa ilgj pasirodys balta juostelé, nurodanti, kad
sistema veikia tinkamai ir yra paruo$ta naudoti.
UZkabinkite ltpos kabliukg pacientui ant apatinés lapos ir pradékite gydyma.

12. ,,Dual Move“ ekranas gydymo metu (Fig. 12)

Fig. 12 | Balta juostelé ,Dual Move" ekrane rodo dildés eigg kanale.
Dildei artéjant prie virSinés, pypséjimas daznéja.

13. Deriniy funkcijos (Fig. 13)

Tolesnes iSpléstines funkcijas galima naudoti tik prijungus ,Dual Move* prie ,Dual Pex“.

1 - Palieskite < / >, kad pasirinktuméte atminties parinkties numerj (M1...M6)
2 - Palieskite mygtuka S ilgiau nei vieng sekunde, kad jjungtuméte iSpléstiniy funkcijy nustatymo sasaja.
3 - Palieskite < / >, kad jjungtumeéte (ON) arba iSjungtumete (OFF) iSpléstines funkcijas. Jei ,CONNECT FUNCTION*
iSjungiama (OFF), iSjungiamos ir visos iSpléstinés funkcijos, net jei jos jjungtos atskirai (atitinkama blsena yra nustatyta
i »ON*). Nustatomas Sios funkcijos kodas (APA, ASS, ASD) rodomas ekrano apacioje, Salia akumuliatoriaus bUsenos. P
4 - Palieskite S, kad jlungtumeéte tolesne derinio funkcija.
5 - Palieskite < / >, kad jjungtuméte (ON) arba iSjungtuméte (OFF) funkcija, tada palieskite S, kad pereituméte prie kitos
funkcijos.

Automatinis grazinimas j parengties ekrana, jei kurj laika neatliekama jokiy veiksmy (laikg galima nustatyti, gamyklinis
nustatymas — 5 sekundés).
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Prijungimo funkcijos (CONNECT Function) Automatinis paleidimas ir stabdymas (Auto Stt Stp -
Kai prijungti ,Dual Move" ir ,,Dual Pex“, nustatykite ,ON" ASS)
13.A | (jungta), kad galétumete naudoti iSpléstines funkcijas, 13.C Kai dildé patenka j kanalo ertme, variklis paleidziamas
atsizvelgdami j jy bseng. automatiSkai. Kai dildé istraukiama i$ kanalo ertmeés, ji
sustabdoma automatiSkai.
Automatiné atgaliné eiga virSuinéje (APA) Sulétinimas virsiinéje (ASD)
Automatinis atgalinés eigos jjungimas, kai dildé pasiekia Dildei perZengus atskaitos taska, automatiSkai pradedama
13.B . e L o e 113D
atskaitos tadka (*). Automatinis paleidimas i$ naujo, kai ji &tinti (*).
sugrjzta auk$ciau atskaitos tasko.

Kiekvienos atminties parinkties iSplestines funkcijos gamykline busena:

Funkcija M1, M2, M3 M4, M5, M6
Atgaliné eiga virStneje (APR) Jiungta (ON) I$jungta (OFF)
Automatinis paleidimas ir stabdymas (ASS) | Jjungta (ON) Jjungta (ON)
Sulétinimas prie virStnés (ASD) I$jungta (OFF) Jiungta (ON)

(*) Atskaitos tasko (RP) padétis nustatoma ,Dual Pex” sasajoje ir automatiskai iSsiunciama ,Dual Move* bei rodoma
kaip zymeklis ,Dual Move" ekrane. Kai dilde pasiekia atskaitos taska, ,Dual Move" jjungia atgaling eiga virSinéje arba
sulétinima virStnéje, atsizvelgiant | jy atitinkamas busenas (ON / OFF).

Fig. 13.F | Atskaitos taSkas (RP) nurodomas | Fig. 13.G | Nauja RP padétis Fig. 13.H | Pasiektas RP
virSunés ieskiklio sasajoje

* Naudokite tik originaly duomeny perdavimo laida, antraip galite sugadinti jrenginius.
® |renginius naudokite atsargiai.
¢ Nemeétykite, nepurtykite ir netrankykite jrenginiy. Nemerkite jrenginiy j skystj.

e Sujunge du jrenginius, Svelniai spustelekite ir truktelekite jungtis, kad jsitikintumeéte, jo jungtis stabili ir
duomenys perduodami patikimai.

e Kai kuriais atvejais gali nepavykti nustatyti dildes padeties (uzblokuotas kanalas) arba ji gali bati rodoma
netiksliai (dél nenormalios arba nejprastos Saknies kanalo morfologijos). Rezultatams patvirtinti gali reiketi
rentgeno nuotraukos.

e Jei rodoma dildes padétis nesikeiCia, kai dilde patenka j Saknies kanala, gali buti kad jrenginys veikia
netinkamai. Tokiu atveju nustokite naudoti jrenginj ir susisiekite su techninés prieziuros tarnyba.

@ * |sitikinkite, kad du jrenginiai sujungti tinkamai.

14. Techniné prieziura
14. 1.]vadas

o Atlikdami technine prieziirg mavekite pirstines ir nuosekliai vadovaukites instrukcijomis, kad
& nepernesStumeéte tarsos.
e Valydami, dezinfekuodami ir sterilizuodami vadovaukités nacionalinémis gairemis, standartais ir
reikalavimais.

@ ® Jrenginys ir jo dalys nebuvo dezinfekuotos arba sterilizuotos pries pirmajj naudojima. Atlikite
butinuosius veiksmus pries pirmajj gydyma.



e Kiekvienam komponentui taikomi atskiri valymo ir dezinfekavimo protokolai. Atlikdami kasdiene
priezitra batinai vadovaukites tinkama toliau pateikiama proceddra.

14. 2.Procedura

c e 1-6 proceduros veiksmus reikia atlikti pries pirmajj gydyma ir po kiekvieno paskesnio gydymo.

Nuosekli procedura autoklavu dezinfekuojamiems komponentams

Kurioms dalims skirta | Apdorojimas Ispéjimas

Kampinis antgalis Rankinis valymas: skalaukite dalis tekan¢iu vandeniu 5 minutes o Prie§ valydami kampinj antgalj,

PN:51200158 ir 3 kartus mink$tu Sepetéliu nuveiskite matomus terSalus. atjunkite jj ir iSimkite dilde.

. ) Komponentus 3 kartus nuvalykite minkSta Sluoste, suvilgyta velniu |  Kampiniam antgaliui nenaudokite

S|I|kon|ne Imaute neSarminiu valymo tirpalu. Plaukite komponentus 5 minutes po ultragarsinio valymo jrenginio.

PN:51200161 tekanCiu vandeniu ir nusausinkite sterilia marle.  Jei naudojate palutuvg—
Naudokite trikryptj SvirkSta ar pan. kampiniame antgalyje likusiai dezinfekatoriy, naudokite
drégmei iSpusti. tik EN 1SO 15883 standarta
Valiklis: ,Metrex EmPower” atitinkantj jrenginj ir vadovaukités
Koncentracija: 1:128 jo gamintojo naudojimo
Temperatira; 20~40 °C

instrukcijomis. Pasirtpinkite, kad
kampinis antgalis nesiliesty prie
kity instrumenty, rinkiniy, atramos
arba indy.

o Prie$ pradedant kitg veiksma,
kampinis antgalis turi biti sausas.

arba

Automatinis valymas: atsargiai sudékite komponentus j plautuvo-

dezinfekatoriaus padékla ir nustatykite tolesnius programos

parametrus:

© 4 min. pradinis plovimas $altu vandeniu (<40 °C);

o Nuvarvinkite plaukite 5 min Svelniu Sarminiu valikliu 55 °C
temperaturoje;

o Nuvarvinkite

© 3 min neutralizavimas $iltu vandeniu (>40 °C);

o Nuvarvinkite

© 5 min tarpinis skalavimas Siltu vandeniu (>40 °C);

© Nuvarvinkite

Automatinis valymo procesas patvirtintas naudojant 0,5 %

Lwneodisher MediClean forte" (,Dr. Weigert”).

2 - Dezinfekavimas

Kurioms dalims skirta | Apdorojimas Ispéjimas
Kampinis antgalis Automatinis terminis dezinfekavimas plautuve—dezinfekatoriuje
PN:51200158 pagal nacionalinius reikalavimus, atsizvelgiant j AQ verte (zr. EN

ISO 15883).

S|I|kon|ne Imaute Patvirtinta, kad jrenginiui naudojant dezinfekavimo cikla, kurj
PN:51200161 sudaro 5 min dezinfekavimas 93 °C temperatroje, galima pasiekti
3000 vertés AQ.

Atlikus rankinj valyma instrumentus galima ikart automatiskai
dezinfekuoti arba sterilizuoti. Dezinfekuoti rankomis

nerekomenduojama.
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Silikoniné jmauté
PN:51200161

dziovinimo ciklg. Jei reikia, galima papildomai nusausinti rankomis
nevelianGiu rankSluosciu. Praptskite instrumento angas steriliu
suslégtuoju oru.

Kurioms dalims skirta | Apdorojimas Ispéjimas
Kampinis antgalis Automatinis dZiovinimas:
PN:51200158 DZiovinkite instrumento iSore naudodami plautuvo-dezinfekatoriaus

4 - Veikimo bandymas, sutepimas:

Silikoning jmauté
PN:51200161

pakartokite apdorojimo procedurg, kol komponentas atrodys
Svarus.

Prie$ supakuojant ir sterilizuojant autoklavu, jrenginj reikia paruosti
pagal gamintojo instrukcijas.

Sutepimas:

Prijunkite purkStuka prie alyvos skardinés ir kampinio antgalio,
nuspauskite alyvos skardines mygtuka maziausiai 3 sekundes, kol
i$ kampingés galvutés iStekés visa juoda alyva.

Kurioms dalims skirta | Apdorojimas Ispéjimas
Kampinis antgalis ApZiarékite ar komponentai atrodo Svarls ir surinkite. Patikrinkite, | @ Prie$ sterilizuojant autoklavu
PN:51200158 ar viskas veikia pagal naudojimo instrukcijas. Jei batina, kamping galvute reikia sutepti.

* Reikia sutepti tik kamping galvute.

Kurioms dalims skirta

5 - Pakavimas
Apdorojimas

Ispéjimas

Kampinis antgalis
PN:51200158
Silikoniné jmauté
PN:51200161

Prie$ sterilizuodami supakuokite instrumentus j atitinkamas
medziagas.

o Patikrinkite maiSelio gamintojo
nurodyta galiojimo laikotarpj ir
nustatykite, ar jis dar nesibaige.

o Naudokite iki 141 °C temperaturai
atsparius maiselius, kurie atitinka
EN ISO 11607 standarta.

Kurioms dalims skirta

Apdorojimas

6 - Sterilizavimas

Ispéjimas

Kampinis antgalis
PN:51200158
Silikonine jmauté
PN:51200161

Sterilizuokite instrumentus, naudodami frakcionuoto vakuumo
sterilizavimo procesg (pagal EN 285/EN 13060/EN ISO 17665),
atsizvelgdami j atitinkamus Salies reikalavimus.

Minimalds reikalavimai: 3 min. 134 °C temperattroje (ES: 5 min
134 °C temperatiroje)

Maksimali sterilizavimo temperattra: 137 °C

Vamzdelio formos instrumenty negalima sterilizuoti greituoju badu!

o Naudokite tik EN 13060 arba
EN 285 standartg atitinkantj
autoklava.

o Sterilizavimo procedura turi atitikti
ISO 17665 standartg.

o Nelieskite instrumenty, kol jie
neatves.




7 - Laikymas

Kurioms dalims skirta | Apdorojimas Ispéjimas
Kampinis antgalis Sterilizuotus instrumentus laikykite sausoje, §vari0je irnuo dulkiy | e Sterilumo negalima uZtikrinti, jei
PN:51200158 apsaugotoje vidutinés temperaturos vietoje. Zr. etiketg ir naudojimo |  pakuoté yra atidaryta, pazeista

instrukcijas. arba sudrékusi.

o Patikrinkite pakuote prie$
naudodami (pakuotés vientisuma,
sausuma ir naudojimo datg).

Silikoniné jmauté
PN:51200161

Procédure pour la désinfection des composants

Kurioms dalims skirta | Apdorojimas Ispéjimas
Greztuvas Sluostykite visus pavirSius negausiai dezinfekavimo etanoliu (70-80 | ® Nenaudokite kity medziagy, tik

. 9% etanoliu) suvilgyta Sluoste maZiausiai 2 min. ir kartokite 5 min. dezinfekavimo etanolj (70-80 %
Greztuvo stovas etanol)).
PN:51200160 © Nenaudokite per daug etanolio,
Duomeny perdavimo antraip jo gali patekti j jrenginj ir
laidas gali sugesti vidiniai komponentai.
PN:51200159 « Siy komponenty neplaukite
Adapteris plautuvu-dezinfekatoriumi.
PN:51200157

¢ Dezinfekavimui naudokite tik etanolj (70-80 % etanalj). Nenaudokite per daug etanolio, antraip jo
gali patekti j jrenginj ir gali sugesti vidiniai komponentai.

15. Pagrindiniai techniniai duomenys

Matmenys — svoris 20 cmx 17,5 cm x 7 cm (pakuote) — 700 g

Kampinis antgalis Suderinamas su sukamaisiais ir stumiamaisias instrumentais su 2,35 mm koteliu,su nikelio-
titano Sakny kanaly file @2,35 mm pagal ISO 1797:2017, 1 tipas, file ilgis 11-31 mm.

Maitinimas Licio jony akumuliatorius 3,7 V — 1 500 mAh

Jkroviklis 100-240 V kintamoji srové (AC) —50/60 Hz— 0.2 A

Sukimo momento diapazonas 0,5-4 Ncm

GreiGio diapazonas 120-1000 aps. / min.

Elektrinés saugos klasé — su pacientu Il klasé — B

besiliecianti dalis

Naudojimo salygos Naudoti tik viduje 10 °C / 40 °C temperatlra — Santykiné drégmé 30 %
~75%, nesikondencuojanti esant 0 °C Aukstis <2 000 m vir§ jaros lygio

Laikymo ir transportavimo salygos -20 °C / +55 °C — Santykiné drégmé 20-80 %, nesikondensuojanti esant >40 °C
Atmosferos slégis 70 kPa — 106 kPa

16. Garantija

Apzidrg ir remontg gali atlikti tik ,Micro-Mega“ techninés priezitros tarnyba arba jgaliotasis partneris. JUsy gaminys yra
preciziSkas medicinos prietaisas, gaminamas uZztikrinant maksimalia kokybe ir nuodugniai iSbandomas. Kad su jumis
bty asmeniskai susisiekta ir jus bty lengva rasti, uzpildykite internetine garantinio aptarnavimo forma svetainéje www.
micro-mega.com per 10 dieny nuo jsigijimo. Taip aktyvinsite jusy jrenginio techninés priezitros procedura, kad ,Micro-

-
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Mega“ galéty jums teikti kuo geresnes paslaugas. ,Micro-Mega“ suteikia vieny mety garantijg akumuliatoriui, dveju mety
garantijg greztuvui ir kampiniam antgaliui nuo paslépty gamybos defekty, iSskyrus gedimus dél netinkamo naudojimo,
netinkamos priezitros, netycinio sugadinimo (nukritimo, smugio ir pan.), bandymo atidaryti arba remontuoti neturint
,Micro-Mega“ jgaliojimo, bandymo modifikuoti gaminj.

17. PareiSkimas
Gaminys gali skirtis nuo paveikslélio. ,Micro-Mega“ pasilieka teise be iSankstinio jspé&jimo keisti gaminio savybes.

72 COLTENE Platina: ,Micro-Mega“ Gamintojas: ,Changzhou Sifary Medical
MicroMega 12, rue du Tunnel u Technology Co., Ltd.”
25000 Besancon - France No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu — Kinija

Caretechion GmbH
EC |REP|  Nederheinstr. 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  CE Zyméjimo metai: 2017 m.
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MicroMega

Move

Pirms lietoSanas uzmanigi izlasiet So rokasgramatu, it 1pasi bridinajumus.

1. Piederumu saraksts (Fig. 1)

1.A | Lenka uzgalis 1.B | Rokas vadibas ierice 1.C | Vadibas ierices pamatne 1.D | Datu parsutiSanas kabelis
1.E | Ladétajs 1.F |IzsmidzinaSanas uzgalis | 1.G | Silikona uzmava

2. Simboli
/\ | Uzmanibu a4 | Ravotajs CE€ .| CE markgjums @ | Skatit lieto3anas instrukcijas
() | Produkta informacija | o~V] | RaZosanas datums | === | Lidzstrava | | Var apstradat autoklava lidz 134 °C
[sN]} Serijas numurs (O] | Il klases aprikojums X | Atbilst EEIA Direktivai LietoSanai tikai iekStelpas
Kataloga numurs & | B tipa darba dala 4| Sargat no lietus

3. LietoSanas indikacija

Lieto zobu saknu kanalu arstésanai, izmantojot endodontiskos instrumentus ar kontrolétu griezes momentu un
nepartrauktu rotaciju vai atgriezenisko kustibu. So ierici drikst lietot tikai kvalificéti zobarstniecibas darbinieki slimnicu
vide, Kiinikas vai zobarstniecibas kabinetos, un to nedrikst lietot ar skabekli bagata vide.

4. Kontrindikacijas
Nav ieteicams lietot ierici pacientiem, kuriem ir sirdsdarbibas stimulators vai citi elektroniskie implanti. lerici nedrikst
izmantot bérnu vai gratniecu arstésanai.

5. LietoSanas un uzglabasanas nosacijumi

e Uzglabajiet un lietojiet ierici droSa un sausa vide.

& e Nepaklauijiet ierici Skidrumu un tieSa vai netiesa siltuma avotu ietekmei.

e |ai nodroSinatu atbilstiou elektromagnétiskas saderibas (EMS) prasibam un noverstu traucejumus, ierici
nedrikst glabat fluorescejoso lampu, radio raiditaju, talvadibas pulSu vai mobilo radiofrekvencu sazinas
iencu tuvuma.

¢ Neuzladgjiet, nelietojiet un neuzglabajiet ierici augsta temperatara.

o Arstédanas laika obligati jalieto cimdi un gumijas koferdams.

e Ja arsteSanas laika notiek darbibas klime, izsledziet ierici un sazinieties ar pécpardoSanas atbalsta
dienestu.

e Nekada gadijuma neatveriet un neremontgjiet ierici, citadi garantija vairs nebus speka.

6. Uzlade

p Fig.6.A | Sinu skaits norada akumulatora uzlades limeni. Ja redzama tikai viena $tina, uziadgjiet ierici.
Fig. 6.B | Pievienojiet adapteri rokas vadibas iericei, ka paradits attela.
Fig. 6.C | Uzlades laika tiek radits # ekrans.

e Sargiet ierici no visiem karstuma abotiem un viegli uzliesmojoSiem materialiem.
e Uzladgjiet ierici, kad akumulatora uzlades imenis ir zems vai tuvojas nullei. Parak liels uzlades/izlades
ciklu skaits var saisinat akumulatora darbmuzu.
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e |ietojiet tikai noradito adapteri un akumulatoru. Citi modeli var izraistt ierfices bojajumus.
* Nelietojiet ierici uzlades laika.

7. Lenka uzgala uzstadiSana

Uzstadot lenka uzgali, motoram jabat izslegtam.

Fig-7.A Lenka uzgalim jabit pareizi pievienotam rokas vadibas iericei. Lietojiet tikai originalo lenka uzgali.

Fig. 7.B | Lenka uzgali var pagriezt par 340°, nepartraucot savienojumu, tapéc arstésanas laika var érti parraudzit ekranu.

Uzlieciet lenka uzgalim silikona aizsargpaklaju. Lai nonemtu péc lietoSanas, leni izvelciet to.

o \Viegli pavelciet, lai parbauditu, vai lenka uzgalis ir pareizi pievienots; tadejadi tieck noversta iespégja, ka
lietoSanas laika tiek negaiditi aktivizeéta automatiska pretkustiba.

8. \Viles uzstadiSana

Lai uzstaditu vili, ievietojiet to, uzmanigi pagrieziet un parbaudiet, vai ta ir ievietota pareizi. Lai iznemtu vili, spiediet pogu uz leju

Fig-8A | izvelciet v

* Pirms viles uzstadiSanas parbaudiet, vai motors ir izslegts.
& Pirms viles ievietoSanas aplukojiet to. Nelietojiet vili, ja tas galvina ir bojata.
® SaudZzgi pavelciet vili, lai parbauditu, vai ta ir drosi pievienota.

Viles ievietoSanas un iznemsanas laika uzmanieties, lai nesavainotu pirkstus.
Ja, iznemot vili, netiek nospiesta poga, iespgjami varpstas bojajumi.

@

9. Dual Move vadiba
9. 1. Lietotaja saskarne (Fig.9.A,9.B, 9.0)

9.A.1 | Lenka uzgalis 9.A4 |</-taustins, lai atlasitu atminu vai citus parametrus
Galvenais sledzis (baro$anas ieslégsana, motora >/ + taustins, lai atlasitu atminu vai citus parametrus

9A2 iedarbinasana/apturé$ana) 9AS5

9.A.3 | Atlases tausting 9.A.6 | Lietotdja ekrans

9.B | Gaidstaves ekrans 9.C | Griezes momenta paradiSanas saskarne

9.B.1 | Akumulatora uzlades limenis 9.C.1 | Griezes momenta skala (Ncm)

9.B.2 | Atminas numurs 9.C.2 | Kursors, kas norada pretkustibas griezes momenta vértibu

9.B.3 | Darba atrums 9.C.3 | Griezes momenta radijums

9.B.4 | Rotacijas virziens

9.B.5 | Pretkustibas griezes momenta vértiba

9. 2. Darba sakSana

1. BaroSanas ieslegsanal/izslegsana ar @ (9.A.2 poga)

Lai ieslegtu: nospiediet 9.A.2 pogu ( @), un tiek paradits gaidstaves ekrans.

Izsledzas automatiski, ja ierice Dual Move ilgaku laiku nav izmantota (jaiestata taimauts).
Lai izslégtu: vienlaikus nospiediet 9.A.2 (@) un 9.A.4 (&) pogu.
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1. Atlasiet atminas programmu, izmantojot < / > pogas (Fig. 9.D)
7 dazadas pielagojamas programmas. MO*: altern€joss rezims. M1...M6: nepartraukta rotacija.
* MO Alterngjo8ais reZims ir pieejams tikai, ja ir noradits uz iepakojuma.

ﬁ e Nepartrauktai rotacijai nekad neizmantojiet alterngjosas viles.
¢ Nekad neizmantojiet nepartrauktas rotacijas instrumentus alterngjosa rezima.

3. Saciet rotaciju:
Nospiediet 9.A.2. Tiek paradita reallaika griezes momenta josla.

4. Apturiet rotaciju:
Nospiediet galveno sledzi 9.A.2. Tiek paradits gaidstaves ekrans.

* Pirms ierices lietoSanas muté parbaudiet, vai ierfice darbojas pareizi.
& e Laikus nomainiet vili, lai novéerstu tas noliSanu kanala. Viles noltsanu var izraisit cikliskais/griezes

momenta nodilums.

* |iels speks/rokas spiediens uz endomotora ta lietoSanas laika var izraisit viles nolisanu.

e Nespiediet viles atlaiSanas pogu, kamér darbojas motors, citadi vile var atdalities un savainot
pacientu.

* FElektromagnetiskais starojums apkarteja vide var izraisit ierices darbibas traucgjumus un mainit
tas darbibas veidu. Vienmeér parbaudiet, vai displejs darbojas pareizi.

dienestam.

e Atrums palielina viles nolasanas risku. Rikojieties saskana ar razotaja noradijumiem attiecioa uz
atrumu un pirms lietoSanas parbaudiet motora iestatjumus.

* |zmantojiet tikai viles, kas izgatavotas no nikela titana vai nerusejosa térauda.

¢ Pirms katras lietoSanas uzlieciet lenka uzgalim silikona parklaju, it 1pasi, ja izmantojat to kopa ar
Dual Pex.

e Neaizmirstiet pec lietoSanas nonemt vili no lenka uzgala.

@ e Jair radusies klime, partrauciet ierices lietoSanu un zinojiet par problemu pécpardosanas atbalsta

9. 3. Visparigi iestatijumi: atrums, pretkustibas griezes moments, rotacijas virziens, M0* lenki (Fig. 9.E)
Izmantojot < / > taustinus, atlasiet atminu (programmu) un iestatamo parametru.

9.E.1 Gaidstaves saskarne: nepartrauktais rezims 9.E5 Gaidstaves saskarne: MO rezims*

9.E.2 Atruma iestatijums 9.E.6 Uz priekSu versta lenka iestatijums rezimam M0*
9.E.3 Pretkustibas griezes momenta iestatijums 9.E7 Prekustibas lenka iestatijums reZimam M0*
9.E4 Virziena iestatijums

1 - Pieskarieties pie </ > (- / +), lai izvéletos atminas numuru
2 - Pleskarieties taustinam S, lai atlasitu iestatamo parametru
3 - Pieskarieties pie </ > (- / 4), lai pielagotu parametru

M1... M6 | Nepartraukta Rotacijas atrums 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800,
rotacija 900, 1000 apgr./min.
Rotacijas virziens Fw: Uz priekSu (rotacija pulkstena raditaju kustibas virziena)

Rev: Atpakal (rotacija pretéji pulkstena raditaju kustibas virzienam)

Pretkustibas griezes 0,5;0,8;1,0; 1,2, 1,5; 2,0; 2,5; 3,0; 3,5; 4,0 Ncm
moments: RT

Ja vilei lietotais spéks parsniedz 70% no RT: tiek atskanots partraukts bridinajuma signals.




Ja griezes moments parsniedz RT: nepartraukts bridinajuma signals, tiek aktivizéta automatiska
pretkustiba, lai atbrivotu vili. Kad griezes moments atkal ir mazaks par RT, ierice automatiski atsak
darbu sakotnéja rotacijas virziena.

Mo* Alterngjoss* Uz priekSu: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°,150°, 170°, 210°, 250°

(péc zveles) Pretkustiba: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

Péc katram izmainam jaunais parametrs tiek automatiski saglabats. Automatiska parslégsanas uz gaidstaves
ekranu, ja kadu laiku nenotiek darbiba (jaiestata taimauts, rapnicas vértiba ir 5 sekundes).

@ e | Udzu, iestatiet parametrus atbilstoSi viles razotaja ieteikumiem.
e Griezes momenta pretkustibas funkcijas lietoSana var efektivi noverst viles atdaliSanos kanala.
e Jaautomatiska pretkustiba tiek izmantota parak biezi, veiciet saknes kanala rekapitulaciju, skalojiet
to un lietojiet smervielu, vai palieliniet griezes momentu atbilstosSi viles razotaja ieteikumiem.

9. 4. Papildu iestafijumi (Fig. 9.G)

5 - Kad ierice ir izslegta, vienlaikus nospiediet pogu S un galveno pogu.

6 - Pieskarieties pie S, lai atlasitu iestatamo papildu parametru.

7 - Pieskarieties pie </ > (- / +), lai iestafitu vértibas.

8 - Nospiediet galveno sledzi 9.A.2, lai izietu no St rezZima un atgrieztos gaidstaves ekrana.

Signala skalums (BEEP VOLUME) Neaktivitates laiks (SET TIME)

9.G.1 | Zems (Low), videjs (Mid) vai augsts (High) skanas 9.G.4 | Automatiska atgrieSanas gaidstaves displeja pec noradita
signalu skalums. Rupnicas iestatijums: vidéjs (Mid). neaktivitates laika: 1-15 s. Rupnicas iestatijums: 10 s.
Automatiska izslegSanas (AUTO P.W.R) Kalibresana (Calibration)

9.G.2 | Automatiska izslégSanas péc 3, 5, 10 vai 15 min. 9.G.5 | Atruma un griezes momenta automatiska kalibrégana.
Rapnicas iestatijums: 10 min. Skatiet nakamo nodalu.

Displeja orientacija (roka): orientacija pa labi

9.G.3 | (RIGHT) vai pa kreisi (LEFT). Rupnicas iestatijums:

laba (RIGHT) roka.

Ja izveidots savienojums ar Dual Pex apekslokatoru, Dual Move nodroSina uzlabotas funkcijas; skat. 10.-13.
nodalu.

9. 5. Kalibrésana (Fig. 9.H)
Pievienojiet lenka uzgali Dual Move rokas vadibas iericei. Neievietojiet Vili.

Atveriet kalibréSanas saskarni (skat. 9.4. sadalu) un Joslas norada norisi. Pec pabeigSanas tiek atskanoti divi
9.H.1 | atlasiet ON (leslegt). Nospiediet galveno sledzi 9.A.2, |9.H.2 | signali.
lai saktu kalibréSanu.

9. 6. Kludu kodi

Akumulators ir izladgjies, ierice automatiski 913 llgs lietoSanas laiks, parkar§anas risks. Uz laiku
izslégsies. Nekavejoties uzladgjiet ierici. - partrauciet ierices lietoSanu.
9.1.2 Motora parslodze. Samaziniet slodzi.

9.1

@ ¢ Rikojieties saskana ar viles razotaja noradijumiem, lai iestafitu funkcijas un parametrus.
e | oti ieteicams veikt kalibreSanu péc lenka uzgala 10-20 apstrades cikliem autoklava un péec ta
nomainas.
e KalibreSana javeic, kad akumulatora uzlades imenis ir vismaz 50%.
e KalibréSanas laika neizmantojiet spiedienu pret lenka uzgali.
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e Jatiek paradits kludas kods, sazinieties ar pécpardosanas atbalsta dienestu.

MicroMega MicroMega

Move savienojums ar PEX (apekslokatoru)

Skatiet Dual Pex lietotaja rokasgramatu, lai to pareizi uzstaditu pirms pievienoSanas iericei Dual Move.

10. Dual Pex un Dual Move savienojums (Fig. 10)

1 - Dual Move jabut gaidstaves rezima.

2 - Parbaudiet, vai silikona aizsarguzmava pareizi parklgj visu lenka uzgala metala virsmu.

3 - Atveriet gumijas parklaju un pievienojiet datu parsttisanas kabeli ieficei Dual Move.

4 - lesledziet ierici Dual Pex un pievienojiet tai datu parsufisanas kabeli. Pec savienojuma pabeigSanas ierices Dual Move
ekrana tiek paradits zinojums CONNECTED ! (Izveidots savienojums!).

11. Savienojuma parbaude (Fig. 11)

Fig. 11.A | levietojiet lenka uzgali vili un izveidojiet isslégumu starp ltpas spaili un vili.

Vile var sakt rotét, ja ir aktivizéta funkcija “Automatiska iedarbinaSana/apturé$ana” (13. sadala, 13.C attéls).

Fig. 11.B | Nospiediet galveno sledzi 9.A.2. Blakus [inijai, kas apzime kanalu, tiek paradita pilna garuma balta josla, noradot, ka sistema
darbojas pareizi un ir gatava lietoSanai.

Novietojiet lupas spaili uz pacienta apakslipas un saciet arsteSanu.

12. Dual Move ekrans arstésSanas laika (Fig. 12)

Fig. 12 | Balta josla Dual Move ekrana norada viles virzibu kanala.
Kad vile tuvojas apeksam, signali tiek atskanoti biezak.

13. Kombinétas funkcijas (Fig. 13)

Talak minétas uzlabotas funkcijas var izmantot tikai, kad ir izveidots Dual Move un Dual Pex savienojums.

1 - Pieskarieties pie < / >, lai atlasitu atminas numuru (M1...M6)

2 - Turiet nospiestu S taustinu ilgak neka vienu sekundi, lai atvertu uzlaboto funkciju iestatijumu saskarni.

3 - Pieskarieties pie </ >, lai aktivizétu (ON) vai deaktivizétu (OFF) uzlabotas funkcijas. Ja funkcija “CONNECT FUNCTION”
(Savienojuma funkcija) ir izslegta (OFF), visas uzlabotas funkcijas ir neaktivas, pat ja atseviski ir aktivizétas (attiecigais
statuss noradits ka ON). Nakamas iestatamas funkcijas kods (APA, ASS, ASD) tiek paradits ekrana apakséja start
blakus akumulatora uzlades statusam.

4 - Pieskarieties pie S, lai parietu uz nakamo kombinéto funkciju.

5 - Pieskarieties pie < / >, lai aktivizétu (ON) vai deaktivizétu (OFF) funkciju, un péc tam pie S, lai parietu uz nakamo
funkciju.

Automatiska atgrieSanas gaidstaves ekrana, ja kadu laiku nenotiek darbiba (jaiestata taimauts, rlpnicas vértiba ir 5
sekundes).



Savienojuma funkcijas (CONNECT Function)
Ja ir izveidots Dual Move un Dual Pex savienojums,

Démarrage et arrét automatiques (AUTO Stt Stp — ASS)
Des I'entrée de la lime dans le canal, le moteur démarre

13A iestatiet ON (leslégt), lai izmantotu uzlabotas funkcijas 13 automatiquement et s'arréte automatiquement des que la
atkariba no to statusa. lime ressort du canal.
Apikala automatiska pretkustiba (APA) APIKALS paléninajums (ASD)

13B Automatiska pretkustiba, kad vile sasniedz atsauces 130 Automatiska atruma samazinasana, kad vile parsniedz

punktu (*). Automatiska atkartota sakSana, tiklidz ta
atgriezas virs atsauces punkta.

atsauces punktu ().

Katras atminas uzlabotas funkcijas rupnicas statuss:

Funkcija M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikala pretkustiba (APR) Aktivizeta (ON) Deaktivizéta (OFF)
Automatiska sak$ana un apturéSana (ASS) | Aktivizeta (ON) Aktivizéta (ON)
Apikals paléninajums (ASD) Deaktivizéta (OFF) Aktivizeta (ON)

(*) Atsauces punkta (RP) poZzicija tiek iestafita Dual Pex saskarne, péc tam automatiski nosutita uz Dual Move un
paradita ka kursors Dual Move ekrana. Kad vile sasniedz atsauces punktu, Dual Move iedarbina apikalo pretestibu vai
apikalo paléninajumu atkariba no o funkciju attieciga statusa (ON / OFF).

Fig. 13.F

Atsauces punkts (RP) tiek Fig. 13.G | Jauna RP pozicija
definets apekslokatora saskarneé.

Fig. 13.H | Ir sasniegts RP

A\
@

* |zmantojiet tikai originalo datu parsttiSanas kabeli, citadi var rasties ieficu bojajumi.

¢ Lietojiet ierices uzmanigi.

e Nemetiet ierices, nekratiet tas un nepaklaujiet tas triecieniem. Neiemérciet iefices skidrumos.

e Parbaudiet, vai abas ierices ir pareizi savienotas.

P&éc abu ieriCu savienoSanas uzmanigi pagrudiet un pavelciet savienotajus, lai parliecinatos par stabilu
savienojumu un pareizu datu parsatiSanu.

Dazos gadijumos viles poziciju noteikt nav iespgjams (ja ir nosprostots kanals) vai to var noteikt
neprecizi (anormala vai neparasta kanala uzblve). Lai apstiprinatu rezultatus, var but nepiecieSams
rentgenuznemums.

Ja paradita viles pozicija nekustas, kad vile iek|Ust saknes kanala, iespgjams, ierice nedarbojas pareizi.
Saja gadijuma partrauciet tas listo$anu un sazinieties ar pécpardosanas atbalsta dienestu.

14. Apkope
14. 1.Preambula

2 e |ietojiet cimdus un rUpigi ieverojiet noradijumus, lai noverstu Skerspiesarnojumu apkopes laika.

« Tigana, dezinfekcija un sterilizé3ana javeic atbilstosi valsti speka eso$ajam vadinijam, standartiem P
un prasibam.

nepiecieSamas darbibas pirms pirmas arstésanas.
Piemerojamie tiriSanas un dezinfekcijas protokoli katram komponentam ir atSkirigi. Veicot ikdienas
apkopi, rkojieties saskana ar atbilstoSo talak aprakstito proceduru.

@ e lerice un tas komponenti pirms pirmas lietoSanas nav dezinficéti vai sterilizeti. Ladzu, veiciet
L]
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14. 2.Procedura

C ® Proceduras 1.-6. darbiba javeic pirms pirmas arstésanas un péc katras turpmakas arstésSanas.

Autoklava apstradajamo komponentu pakapeniska procedura

Atbilsto3as dalas Apstrade Bridinajums
Lenka uzgalis Manuala tiri$ana: rlipigi noskalojiet komponentus zem tekoSa Gidens | ® Nonemiet vili un pirms tiriSanas
PN:51200158 5 mindtes un 3 reizes apstradajiet ar mikstu suku, lai nonemtu atvienojiet lenka uzgali.

. redzamos samus. lzmantojiet mikstu dranu, kas izmerceta saudziga | e Lenka uzgala tiriSanai
S|I|!<0na uzmava irsanas $kidruma bez aldehidiem, lai nofiritu visus komponentus neizmantojiet ultraskanas
PN:51200161 3 reizes. 5 minutes mazgajiet komponentus zem teko$a udens un firganas ierici.

nosusiniet ar sterilu marli. ® [zmantojot mazgaSanas/
[zmantojiet trispusejo Slirci u.c., lai izpastu lenka uzgali palikuSo dezinfekcijas ierices,
mitrumu. izmantojiet tikai apstiprinatas
Tirdanas lidzeklis: Metrex EmPower ierices, kas atbilst standartam
Koncentracija: 1:128 EN IS0 15883, un skatiet
Temperatra; 20 °C~40 °C

razotaja nodroSinatas
vab oo o lito$anas instrukcijas.
Automatizéta tiriSana: uzmanigi ievietojiet komponentus Novérsiet lenka uzgala saskari
mazgaSanas/dezinfekcijas iericé uz paplates un iestatiet talak ar jebkadie m 'i nstru m entiem,
noraditas parametru vertibas, pirms sakat programmu. komplektiem, balstu vai tvertni,
* 4 min iepriek$éja tiriSana ar aukstu ddeni (<40 °C) « Pirms parieSanas uz nakamo

 NotecinaSana o . )

® 5 min ﬁriéa[]a ar saudzigu sarmainu tiriSanas idzekli 55 °C Sjgzll?suirp zgzziélet’ vailenka
temperatura

 NotecinaSana

© 3 min neitralizéSana ar siltu tdeni (>40 °C)

 NotecinaSana

© 5 min partraukta skaloSana ar siltu tdeni (>40 °C)

 NotecinaSana

Automatizétie tiriSanas procesi ir parbauditi, izmantojot 0,5%

neodisher MediClean forte (Dr. Weigert).

2 - Dezinfekcija

Atbilstosas dalas Apstrade Bridinajums
Lenka uzgalis Automatizéta termala dezinfekcija mazga$anas/dezinfekcijas ierice
PN:51200158 saskana ar valsti speka esoSajam prasibam attieciba uz A0 vertibu
Silik (skat. EN ISO 15883).
p P"\l':g?golg%?’a lericei ir apstiprinats dezinfekcijas cikls ar 5 minasu dezinfekciju 93

°C temperatra, lai sasniegtu AQ vértibu 3000.
Péc manualas tiri§anas instrumenti nekavéjoties jadezinficé vai
jasteriliz& automatiski. Manuala dezinfekcija nav ieteicama.
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Atbilstosas dalas Apstrade Bridinajums
Lenka uzgalis Automatizéta 7avesana:
PN:51200158 Nozavejiet instrumentu no arpuses, izmantojot mazgasanas/
Silikona uzmava iév(?éan?_s i_evrTces iévéé?lr‘]as ciklu_. Ja ngpiecil_eéams, var veikt
PN:51200161 _paplldU Zavésanu manqah ar ngpluksn.amu drgnu. Ingtlet

instrumentu dobumus, izmantojot sterilu saspiestu gaisu.

4 - Funkcionala testéSana, ieelloSana:

Atbilsto3as dalas Apstrade Bridinajums
Lenka uzgalis Vizuali parbaudiet komponentu tirbu un samontgjiet tos atkartoti. | enka uzgalis ir jaieello pirms
PN:51200158 Veiciet funkcionalo testéSanu saskana ar ligtoSanas instrukciju. apstrades autoklava.

Silikona uzmava
PN:51200161

Ja nepiecieSams, veiciet atkartoto apstradi vairakas reizes, lidz
izstradajums izskatas tirs.

Pirms iepakoSanas un apstrades autoklava parbaudiet, vai ierice ir
kopta atbilsto$i raZotaja noradijumiem.

leelloSana:

Pievienojiet izsmidzinaSanas uzgali ellas tvertnei un lenka uzgalim,
turiet nospiestu ellas tvertnes pogu ilgak ka 3 sekundes, lidz no
lenka uzgala galvinas izplust visa melna ella.

o |eelloSana nepiecieSama tikai
lenka uzgalim.

5 - lepakoSana

Silikona uzmava
PN:51200161

AtbilstoSas dalas Apstrade Bridinajums
Lenka uzgalis lepakojiet instrumentus sterilizacijai piemérota iepakoSanas  Parbaudiet razotaja noradito
PN:51200158 materiala. maisa deriguma terminu, lai

noteiktu uzglabasanas laiku.

 [zmantojiet maisus, kas var
izturét temperaturu lidz 141 °C
un atbilst standartam EN ISO
11607

6 - Sterilizacija

Silikona uzmava
PN:51200161

13060/EN ISO 17665) saskana ar atbilstoSajam valsts prasibam.
Minimalas prasibas: 3 min temperattra 134 °C (ES: 5 min
temperatlra 134 °C)

Maksimala sterilizacijas temperattra: 137 °C

Limena instrumentiem nedrikst izmantot Flash tipa sterilizaciju!

AtbilstoSas dalas Apstrade Bridinajums
Lenka uzgalis Steriliz&jiet instrumentus, izmantojot sadalitu iepriek$ejas vakuuma |  lzmantojiet tikai apstiprinatas
PN:51200158 tvaika sterilizacijas procesu (atbilstosi standartam EN 285/EN autoklava ierices saskana ar EN

13060 vai EN 285.

o Sterilizacijas procedurai
jaatbilst standartam ISO
17665.

© Pirms pieskaraties
instrumentiem, pagaidiet, idz
tie atdziest.
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7 - Uzglabasana

Atbilstosas dalas Apstrade Bridinajums
Lenka uzgalis Stocker les instrument dans une zone propre, séche et sans ® Nav iespéjams garantét
PN:51200158 poussiére, a température modérée. Se référer a I'étiquetage et aux sterilitati, ja iepakojums ir

. notices d’utilisation. atverts, bojats vai mitrs.
Siikona uzmava  Pirms izmanto$anas parbaudiet
PN:51200161

iepakojumu (iepakojuma
integritati, mitruma neesamibu
un deriguma terminu).

Komponentu dezinfekcijas procedura

Dezinfekcija

Atbilsto3as dalas Apstrade Bridinajums
Rokas vadibas ierice Vismaz 2 minates slaukiet visas virsmas ar dranu, kas nedaudz e Dezinfekcijai izmantojiet tikai

o samitrinata etanola dezinfekcijas Skiduma (etanola saturs no 70 fidz | etanolu (gtanola saturs no 70
Vadibas ierices pamatne | g iy, o) atirtojiet 5 reizes. lidz 80 tilp.%).
PN:51200160 . P

© Neizmantojiet parak lielu

Datu parsiitiSanas kabelis etanola daudzumu, jo tas var
PN:51200159 iek|tt iekarta un izraistt iekSejo
Adapteris komponentu bojajumus.

« 80 komponentu tiriganai
neizmantojiet mazgasanas/
dezinfekcijas ierici

PN:51200157

¢ Dezinfekcijai izmantojiet tikai etanolu (etanola saturs no 70 idz 80 tilp.%). Neizmantojiet parak lielu
etanola daudzumu, jo tas var iek|Ut iekarta un izraistt iekSgjo komponentu bojajumus.

15. Galvenie tehniskie dati

Izmeri - svars 20cmx 17,5 cm x 7 cm (iepakojums) — 700 ¢
Lenka uzgalis Saderigs ar rotejoSiem un alterngjoSiem instrumentiem, ar nikela-titana saknu kanalu
vili @2,35 mm saskana ar IS0 1797:2017, 1. tips, viles garums 11-31 mm.

BaroSana Litija jonu akumulators 3,7 V, 1500 mAh

Ladétajs Mainstrava 100240 V; 50/60 Hz; 0.2 A

Griezes momenta diapazons 0,5 N.cm—4 Ncm

Atruma diapazons 120-1000 apgr./min.

ElektrodroSibas klase — kontaktéjosa dala § Il - B klase

LietoSanas nosacijumi LietoSanai tikai iekStelpas 10 °C/40 °C - Relativais mitrums 30%~75% (bez
p kondensacijas) temperattra 0 °C Augstums < 2000 m virs juras limena

Transporté$anas un uzglabasanas -20 °C/+55 °C - Relativais mitrums 20%—-80% (bez kondensata) temperatara >40 °

nosacijumi C Atmosferas spiediens 70 kPa—106 kPa

16. Garantija
L’entretien et la réparation de 'appareil est a effectuer exclusivement par le service aprés-vente de Micro-Mega ou tout
autre partenaire agréé.

212 Votre appareil est un dispositif médical de précision, fabriqué dans des conditions maximales de qualité et de contrble.



Pour assurer le suivi individualisé et la tragabilité due aux dispositifs médicaux, merci d’enregistrer la garantie en ligne
sur le site internet www.micro-mega.com dans les 10 jours suivant votre achat. Cet enregistrement conditionne la mise
en place de la procédure de suivi de votre appareil qui permettra a Micro-Mega de vous donner entiere satisfaction.
Micro-Mega garantit la batterie pour une période d’1 an, la piece a main et le contre-angle pour une période de 2
ans contre tout vice caché de production. Sont exclus de la garantie tous les défauts liés a une mauvaise utilisation,
une maintenance inappropriée, une détérioration accidentelle (chute, chocs etc.), une tentative d’intervention ou de
réparation par du personnel non agréé par Micro-Mega ou une tentative de modification.

17. Pazinojums
Photos non-contractuelles. Micro-Mega se réserve le droit de modifier les caractéristiques de son produit sans préavis.

7“4 COLTENE [zplatitajs: Micro-Mega Razotajs: Changzhou Sifary Medical Technology
MicroMega 12, rue du Tunnel M Co., Ltd.
25000 Besancon - France No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - China
Caretechion GmbH
EC |REP|  Nederheinst 71, 40474 c €
Duesseldorf, Germany 0197  CE markéjuma pieskirsanas gads: 2017
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M7 ot 55 - H8 B& 52 -8B
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SZsH N E < 2000m

223




224

Ho
ob
b=
HL
i
N
[
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MicroMega

Move

EFRRTAFAREAFM, HHIRES.

1. SR (Fig. 1)

1A | ZHlsk 1B |FH& 1.0 | FiEE 1D | HuEs

1E | EBjRiERLSE 1F | g 1.6 |FRE

2. BESEX

A\ | BT wl | EliER C€ .l CEARIR © | SERAPEM
FERIEE ! | EF=EHR =—— | ERE (BiEREO) BEE A CHESENE
[sn)| IS @ | EBEIPR W gkﬁ¥%%§11§83% 7y | SBREMIER

EE A | BERRIFERS | HEER

3. ThHAAE&

BT B R AR E AT ST
REEERE. ST ERSENTR TIEEER, FeEsanRPER.

4. H2E

B NERURFRSENEBIHEERZRE, JLIERZTER.
5. BESeHERG

o ERETIERENEPEEIIRIEIREX.
o EDERNRIR, BRRERETEIENREET.,

A

o ANERTHLITEEEREGRAEEMOBR, BEE

SR EIB(EIRE.
thWN%ZE%?EW@&

6. 78

BERR N7, Eﬁﬂfﬁ$ﬁ§.

RO BB LIS, T, HRRERRS.
BDEITIRRE, \UMﬁmﬁﬁﬁ,

LRSS R, BTARMRENSTY. NRE

FENT. FTEFRAGH. BITRREiEE

Fig. 6.A

RSB SR RREE, SRR RER, B,

Fig. 6.8

WMERTSHEIRER R S TFIRERE.

Fig. 6.

R, BELESER EiR 4

FEERIEERAIRE.

ER BB REB IS,
SRRRAEESRERT, SIRERE. TR/ MESIFEEhERED.
eI E a7 aRFIREt, HIBISAYS

eSS




7. RSN

Fig. 7A | BRZIESIET, DINIRETEIESE. BEVIEFRE LR, (MERREESL.
Fig. 7.8 | KIREPIRZS, SHILAIIRIEFAO#1T340° s, eI TREZEIETR.
BESTLEE LRIPERE. AR, FIEMERK LRI,

A o RUESHISOEEEIER, USEFERIE DDA AN ENREE.

8. ZEIREWsH

Fig.8.A | 2ebl BNREWSITEED), TRIEHRA.
T | Bt RESYIIRE, Bk,

ELRRRERH AR DIAE LS,
EZERMGEIRERE L. TEEACRARIRE.
TR RS R B

@ o INDREEEUHARFH AT,
o . BBRIZHESIRBEIHA,

9. Dual Move BHRIERE
9. 1.1B{ERHE (Fig. 9.A, 9.8, 9.C)

9.A1 | BN 9A4 | </ -BEERE—MEFEFHEEMRESH
9.A2 | EFXHE (FH, SAE/(ELE) 9A5 | >/ + BER—IMEEEFNEEEIESE
9.A3 | LIRS 9A6 |BFFEE

9B | BINFE 9C |{HIERRFME

9B.1 |EEithEEE 9.C.1 | H¥EZIE (N.cm)

9B8.2 | EFIEFHIFS 9.0.2 | REEHEE R

9.B.3 | BITIERE 9.0.3 | SERHAEETE

984 | [EEETT A

985 | REGHIEE

9. 2. {ELR

1. FH/EHL 1% @ (9.A.2)

L BTOA2 EI2(®), ISR,

BBl E TR, Dual Movel5 STt (BEEHATHIER) .
X4 FRSEROA2 (@) FI9.A4 (& HEHE.

2. HIFEEIEF < / >$8 (Fig. 9.D)

THRRIER R RS, MO: s, M1-M6: MEaEtiEs, E
* RS BRI MO

227




o EEEHEA P IEFERESHET.
o EESRNTTEERELIRET,

3. BEISik:

RT9A2, BRSLRTHES.

4. (BLE5ik:

BTEFXRFEIA2, RSV,

A

@

FEOREERR, HBIRREIEITIES,

N E R AR SRR E PO 2L, .':I:'.iA'f‘%‘f‘ﬁ%ﬁ%‘Jﬁ B TR REERESTERH.
LR EESE T ER SERE IR

S TR IR EREHRE, *LJ%&%AHR,%#{‘}&UE%%» _
E%gﬁyﬁ%ﬂhﬂg@ﬁﬂi%%?ﬁzﬁﬁlﬁ, ARESMINRENE M. ETENERTER
XE °

o WIRHIMHE, BEIERZSE, SRS SEEIERRS.
. EFWHDT%&%‘I’%‘%’E’JHL AT EEFEEHISHIEFRESHI BEERRMEE DA

c NTEFH%‘EXEEZ:%%‘NE’J*EM%
» EFRERAMEESHIL EELRERE, TEEEREEDuUal Pex—iERAT,
* (ERRAEGICMEL EBUT#E,

9. 3. HFIMIREIRE: NEISERE, RIGHIE, HEFEISM . ROME  MORIMEE (Fig. 9.E)
i< /> fRisEiEE (2F) ARIRESH.

9.E.1 EERE A ERE 9.E5 MOER AL FRE
9.E.2 BERE 9.E.6 MOFIERAERIRE
9.E3 REEREIRE 9.E7 MO RERERNIRE
9E4 | HFIRE

1. BF </ > (- | +)RIEFEFRS
2. FTFSBIEFRESH
3. BT </ > (- / +RIETEEH

M1... M6

LB | EERE 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600,
650, 700, 800, 900, 1000 rpm
Jinz ]l Fw: Forward (IS4t 75 BIHEEE)
Rev: Reverse (IFRTEHSFAIHESE)
e ARE RT 0.5,0.8,1.0,1.2,15,2.0,25,3.0,3.5 4.0 N.cm

— B ZEIRAEIAZIRIEHERNT0%: Bk HEMIRES,
—BEIREHEE. BERHESIRES, WETEMRE. HERTREH
|, WigEEIREIEE.

MO* 7]
i

(E3=1" v Forward 1F%%: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
Reversefz#: 0°, 30°, 50°, 60°, 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

*REINEEEEETAWREMOEERL

228




RIS B RT.
MR—REARIREEHTR PSS ENREGIRE (BREATLARE, HIE5D) .

. EREREY EERESY

o SRIEREAR AR s LR G ehiE, ‘ o

. MEEERIETRET TR, SRS S, BRI, MhDEREE
B AR,

9. 4. EINILIEERE (Fig. 9.G)
1. EXTRET, EEFSEFIEFFXHE.
2. IETSHE, EEERSERE.

3. < /> (-/ +)REFENE

4. T EFXREEREGFNSRE

HZEAT (BEEP VOLUME) {F1LEIE (SET TIME)
961 |{& (low), B (mid) 57 (high) WESR(E (964 |1-15PALERSBMERFNRE. B8
B, HMgER: B(Mid) Bh: 108

BEhXHAE (AUTO PW.R) ik
962 |3-15DHALHTRME, REKEEEX |9.65 | OMEEENHE. FETIED
o HIRERN: 1058

SXREHM (Hand)

9.6.3 |[H5F (RIGHT) s¢AF (LEFT) BmE
HIgER: AFREA

WiksEDual PexiREME(YAT, Dual MovelSLIRZIEMINEE, FIEBEET10-13,

9. 5. 84 (Fig. 9.H)

BENELENDual MoveFil, AREZeLEMET,

oni | ENUEEMAE (FN4ET) , E |, |FRSETREHRE. RETREHENS
T | ONT |, T EFEFARE, T HRIBR,

9. 6. $HiRfLE3

oin |DEIE, FASETRI, AUHS  [gy |DERWTET, I, AEEER

912 | EhiAfRd A, PEHERE.

o BIERH RIERIREEISH,
@ o FEINEZIT10- 20X B K ERTSH ke B S L Et TR,
o RERIBREEEE—FLUL.
o RESREREZINELEE.
o —BEHERNIEHN, BRAEERS.
MicroMega MicroMega
MOVeC s PCX  drmmamy) s

TEiE# Dual Movegiig2#Dual PexgfEEFREiIERT.
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10. DualPex5 Dual MovefBXIE{E (Fig. 10)

1. HfRDual Movelb FHRHIRE,

2. MEEREPEIRORESASERT L.

3. $THDual MovelFERIg, bRk,

4. FH=zs1Dual PexFHiBIIEIRLERS Dual Pex, IERfiZERZRT, Dual MoveRFRE LR
7~ "CONNECTED!" =#¥,

11, & (Fig. 11)

Fig. 11.A | AL N5, EEA ST ZIAAIaEE.
WNER "Auto start / stop” (FWI13ET, E13.C) NEEETE, MRS IER.

Fig. 11.8 E;Dual MovelUFEiEsE., SrRENEE KRB R RIS, LG TRE
BEDENBEORTHAAT.

12. j&fFidigdDual Move BIEFRIRES (Fig. 12)

Fig. 12 |MER FLURERESFIIFRAErNRB KGR RHRIARENER.

HRHEIARRINS R HRERIRES.

13. BXNIDEEIRE (Fig. 13)
LA INEENEDual MoveiZEDual PexfyiER FaI .

1. BN < / >R MMEFEFRS (M1..M6)
2. KIRSEEBT T HNZIENTIRERE FE.
3. &< / >%IF/E (ON) BiXiA(OFF) #HETORE. WNSR "CONNECT FUNCTION" #xi4) (OFF), MIFFE

BUHMIDEE R, BMEMBIIMEIRFS EXIRSIEER  "ON” ) . FERBRSEN, EREROIERINX
LETHREBRTLARIRE (APA, ASS, ASD) .

4 ETSAILURLFIEATIE,
5. </ >3 ON) Su(OFF) e, AR FSUHREI F— M OHEIRE.,
—ERRTAPTAEIRIE, S RIRERHERAR (time-out to be set, factory value 55) .

EIRINEE ((CONNECT Function) B#IF{E18E (Auto SttStp - ASS)
13a |Dual MovelSDual PexBiUERS, 88 | 5c | SiEEEEAZIRED, SEAASEME; X

Zg "ON" |, {KIESCARPRZSEIRIERRESRTY REREFIRER, SAEEL.

BEo
RBzlfEE ( APICAL Reverse - APA) REIENREE ( Apical Slow Down - ASD )

138 | LIRTUMAIEISES (*) esEAmR (13D | —BiREWETsES, DiARIZIRE,

¥, —BEESESUT, NEREIELR.

EEFERFRIH T IRESH

Ihie M1, M2, M3 M4, M5, M6
RRBERRE (APR) FF (ON) X (OFF)
RRBsEsFIEL (ASS) FF (ON) FF (ON)
HRRBEEIRE (ASD) % (OFF) 7 (ON)

(N&EHS (RP) Ei@idDual PextiUiEOBmEEZIDual Move t, FHE7EDual Move BFEE FUREREE. X
WHtElAS% s, Dual Move BieBzIRE, RRBERBIEEBIRAT b IZEHPIRZE (ON / OFF),



Fig. 13F | B RERENENOR | Ao, 196 | H0E%m Fig. 190 | S5 EEIA
EHET
- (RS, BUGRRRE,

A\ - Bivies,

14.

o BT, ERSFTERE BEDBRISRTERE L.

TR S 2 B IEHERE,

EEAMESEE, BEHEIED, BREEREA R G EREUE.

7_ —‘k"*—.erlE/R"F *E"“%ttfs%ﬂé,ui (ERREREE) |
A REE IS XS SR A L

HENER (RAREHALERRE

c él’fE“‘%%?ﬁ’fE‘“‘H]‘ il[l%’fﬁ‘“‘%ﬂ’]hﬁ?’ ¥, WIREAIRETAERLIF. BELERHRKRER

RS,

“E
14. 1.

A

I

o MBFFEATESINREDE, UREERALERISH.
o BEFEEXNTES, HSTIREREN, REFIRE.

o IZRBRETEHEERERRIRE
o BATEMMEIH TE SRS, B

B2

EE—IRRITREl,

REHS.

RYHPRE,
14. 2.

HEREVENSR.

HIREELU TR ESER,

A o UTSRESRaTmNESERaTrERa, BAEERIZIS RO THER.

S EREAARS SRIBE

1- R

R BB e

iy FEER: K TREEHEC 5 2, RERIE |- EERE, BEREIL
PN:51200158 | ELRI 3 RLIZISTIRAG=, SRS RNEE | BHmossE,
S EERRORAISITAAEE 3R, ARk NERE |- BOEEEEE SRS

45 HiE, REREEOHIRE,

R =@ 5y Es LI HEM AR B RIK S

ENgE . Metrex EmPower

EE: 1:128

BREE: 20°C~40°C

=

BEEER: ABEE/IVOIIINEE EASE T ESEET,
I TR B2, AEMEREN:

FHIIK (<40°C) TEi% 4 HiE;
< HE7
. ﬁ%ﬁﬁﬁﬁ%ﬁ?ﬁﬂ& 55°C RORE ~iEE 5 DiE;
< HE7
* FiR7K (>40°C) #°F0 3 HiE;

PN:51200161

. tzu%@ﬁﬁi%;‘%iﬁ%%%,

SEEFFIREE EN 1SO
15883 HOERRRME, W2

R B ERRIE A,
B EERE RS, B
5, STiEt a7 as > E

AR,
s WETETN ], #
(REEREIRAY,
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BENSEREEFEA 0.5% B neodisher MediClean
forte (Dr. Weigert) 17 T B8RS .

tHRakaM BEIE 25
* HEX
« FBE7K (>40°C) SR 5 iE;
* HX

PN:51200161

EORMSRAELA, BRI RRMSRRI
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t, BRSO,
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B 61 #&#9 AO {323 3000,
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EFEES.
3-8
1ERFAEE EE =h
B EEIEZ N
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PN:51200158 ToRERIE. WMBLE, FERTENEREME, B2 | 9WETES.
B 4B BREERZ A LE, - (EERTERS,

PN:51200161
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R oLy

 FEREAES 141°C
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PN:51200161

;f'zfli&%*: 134°C R 394 (BREE: 134°C T 5%
i)

BERERE: 137°C
AP R TSB!

tEER4EM EEIE 25

= ERADARRITERTZSMEE (1RI% EN 285/EN EEFAFFS EN 13060 &
PN:51200158 13060/EN ISO 17665) H2RMiETRE, LAFFSHERE | EN 285 RUSHUERSER
YEEs B/ MhEATEK, WEIRRRR (.

* HEIBRYERS 150
17665,
« EfFRRC AR BB,

i

25

=
PN:51200158

HWREE
PN:51200161

ASHERAR IR, 2%, EE. BEETRY
RiEh. BEREERERRRA.

< AREEZHEIRY, BN
ﬂﬂg@éﬁi‘ﬂnﬂ’ﬂ, BIRREMRE

- EFERIRE R (B
ZETE“E‘E ERIAMEH

BHHBIRE
iHE

tHRRLaM BEIE 25
Ezem FRREZBESE (ZBRER 10% E 80%) 7R | - Boms, BOEHE

o HErEREZD 2 8, F1E 5K, AEIRA (ZEERER
FHFH R 70% = 80%) .
PN:51200160 . Eﬁ%gﬁ@zﬁgiggﬁ
=y ST Al Z BT RE it iz
P 1200059 JRIBPERALT,
. « FEFEREESHSRNE
il LR,
PN:51200157

@ o (VEIfEFTEELE (RETE70%-80%208) .

o TEFERUZHNERS, URERERNISE, XATRSRIAHREREM.

15. BEARHEUE

RY-88 20cm x 17.5cm x7cm (B12) - 7009

Sk I SHEAES NGRS, FE2.35mmER HRIBISO 1797:2017, #
B, WIKET1-312K, FBRIMEENTI02.352K,

g §EEE: 3.7V, 1500mAh

F;:) R FaERE: AC 100-240V - 50/60Hz - 0.2A

HEEE 0.5Ncm - 4Ncm

HEEE 120 - 1000 rpm

SR RE Class Il - BOIZ%
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RIFERE RS =N
INERE:15°C/35°C
TSR 30%~75%0° TSR TIFSE < Shak

ERHIGHRAN 2080 20°C/+55°CHgFIEE: 20% - 80%
ASESH: 70KPA — 106KPA

16. &I

SEFEEXATE Micro-Mega S ESANSTEKEIT.

TR RE—MEENETRE, EemBErUEE FE.

FBR RS MEERHFIRNE M, BEWEET10RHNEWWW.micro-mega.complih_ESERkRIEEM. BIRT4
WMER, Micro-Mega{FiHE.
Micro-MegafRIEFEBRE—E, FRFIEHLRERELLRRENETRRE, RS CERAEIERFERARE.
HEPRY, SSRMHRIN (BBE, WHESE) LIKRKEZEMicro-MegaiSiiAB=iRtSEIE A= RiRIA.

17. 7R

FELE . Micro-Mega RIS iSRG, FTHEFEA.

7% COLTENE

MicroMega

EC |REP

21475 Micro-Mega
12, rue du Tunnel
25000 Besancon - j&[E
Caretechion GmbH

Niederrheinstr. 71, 40474
Duesseldorf, Germany

477 Changzhou Sifary Medical Technology
Co., Ltd.

No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000 Jiangsu

175 - FE

c € 0197  FREXCERdiE): 2017



© o N AW =

10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

TR =1 Z R (FIg. 1) s sssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssns 236
D2 Y | 2 s T 236, 246, 247
IR ottt ettt e ettt ettt seae s st s et s s asassetesasasas 236
BB ettt e s AR ARt R bR s s ae s s anee 236
ey L= L OO 236

BB e e et Rt R et a st et as s et e 236
T R T T U ILDERE oo s sassasssens 237
T T A ILDFEE oot sttt s s st as st assassssaseas 237
DUAI MOVE T2 DI mIh ettt sassssas s asenssssasan 237
9. 1. 3 —A 2R =T 24 X (FiIg. 9.A, 9.B, 9.0) corieerererreesesesesesissessesssesssesesaenes 237
9. 2. BAEFIE..oovovannns et 238
9. 3. P—ARRTE: EE. LY. EEESE. MODBEE (Fig. 9.E) rrerrrersersersnen 238
I ) O = o=l (a1 TR N 239
9. 5. &IE (Fig. 9.H) oo ettt re et reserennererens e reretens 239
9. 6. TT—T— Rooereeeereeeeneeveeessssisensssanns et ..240
Dual Pex % Dual MoVelTIZAT (FIg. T0) .oereeereeeeeeeeniesiesessseessesessssesssssssssssssssssssasens 240
FEGTT AR (FIge T ettt sttt 240
AR DDUAl MOVEEIE (FIg. T2) coovreeeeeeeeeeeeeeeeeessesaseesessseseesssssssessssssssesssssssssssssssnseseess 240
AEABIEHEBE (FIG. 13) et ssss st s ssssssssssssssssssssssssssssssanes 240
AT T ettt bbbttt saen 242
T4, T I L BDIT e ssses e ssssss s s 242
1A, 2. TEB oot sss s sttt 242
T T T et s st a s a s 245
JTREIE - veeeeeeeeeeteetee ettt sttt sttt st s s aneans 245
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MicroMega

Move

CEAORIICEFE. FHICBEHE L BHRHA<CLESH
1. 7oeYY-JRb (Fig. 1)

1A |aY hST7UHIL (1B | AV RE—Z 1.0 |y RE—ZEEZR

1D | T—REgETr—T )L

1.E | 7e5EE8 1.F |Z7L—/ XL 1.6 (¥ )avzrY—7

2. YUARLR—Y

& 535% d %ﬁﬁ c€ 0197 CE7_7 e ffﬁﬁ%%ﬂﬂ%’é%ﬁﬁ
N R GEE N o [1BaCETA— Lo L—TH
5ER = | EITRE
[N U7LEE | [0]| 45 RIIHkEs W | WEEEESIEA ) | ZRERO A
hansESE + | 24 TBiEMA < (RICH=BI5MICEE
= MES T hm0TEEN
3. M#

EHEEE I (HEEEE T 5. ML B S ERERERREEER L ERIREIARICERL Y. %
Bl b, 2B ERER TERER > LEREMO#AMERL. BROSVRETHERAL GV TES

0,

4. 3

IMER—RAA—H—PZOMOBGA VT 7Y baFRAL TWREFICE., AEEEFERALANC L EHE8H

LET, NEER. FAHRFAFEFREEET 5-OICERALANTES,

5. RMELRERORNY
2 * RETHELLRIBTRES STEREL TS,

e, BEE(EREOMBENADT S & FBF TS,
o BRI (EMC) BRISHEL, BEEZBT 201k, 20T, EEEEK. YED Y. &
ENA L REESHESN D BN IS CAEB EFRL T S0,

AEELZEETHRE. BIE. FLHEELARVTLESL,
BEREEROSN—FL LANKRETT,

6. #®

SVEHRISRENFMNFE L IB5(E, KEOBRZY., 774 -0 —ER(CEEL TS0,
EXARBERTEZY. BOTERELGNT LS, FENEDICHEYET.

Fig.6.A | EILEICKY Ny T ) —KENRRENETT., EIN1DODBEE. BEEOREETo>TLES,

Fig.6.B | 74752 —%/\V RE—RIZEHLET,

Fig.6.C | ZEFEEEIC ARTENET . f

o HEBLHBLAMMEA R DIEL [ZBABRNTL X0,

o NyTU—FRENDARNE, HLIEEOICHEoTHAL, BEEREL TCES, BREYA Y




ILHBEERIEE. Ny T ) —DEGNEL R 2THEERH Y ET .,
o EEE%G;;T&—&NV?U—wﬂéﬁﬁLT<Eéh.mwf?»@§§tﬁ%&516ﬂ
N
REBFFEEEFERALROTLLESL,

7. AV MIT7UHTILOFE
AVNITUTLERYGT BEEICE—2—MEIEL TWB T EEEREL T EEL,

Fig.7A |22V NST7VTLENY RE-RISEYICESGLET. SEOIY NSTYVIILOHEFERLTLE
=0y,

Fig.78 |22 NI 727 MYSHEFIIM0OCEGEEZEATE, AFRICAY U—>Tay ha—L

P TR0ICEETY.

3’2;%/7“" REOV YA VAN—FERYMFTET. FREE. o< YEFEoFCICEER
WTEEn

A

8.

o FRARICFHLAVE—2 —OFEEGZET 201, AV NS TV FILESTZLOTHT, &
PIARERERRAL T EE,

74 ILOERE

Fig. 8.A

FALERYMFBICE, BALTHALEL, IELBEASN TS L &AL ET,
FTANLERYINSIZE: REVERLBAL T FAILERELET,

Ai
OF

AVKITZUTLNERYGHBERICE—2 —IEIEL TR S L ZHERL TLEE,
77»((;1/;w REBATZRIICEBRLTLLESL, 7700 Ay RABEL TWIESKERAL A
WTLEELY,

o J7AILEDoLYG|oiRo T, MRICEHich TS LERAL TS,

IBOEKERTDEHIC. 774 ILEFTERBATEERYIN TLESH,
REVERESTICTT 7AILERYING L. REY RILAEET BAEEENH Y £

9. DualMovearv bOo—JL

9. 1. A—¥—4q4>4—7 x4 X (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)
aAvekIT7TVTIL <] -l F— ARVFEEBONAS
9.A.1 9.A4 jjgééﬁ e
gA2 |2 ZAAYTF (BRAV/AT. E=2—M8 |gp5 | [>] . [ +] F—: AEUPZOMO/T
g/f=1k) A —A %IBIR
9.A.3 |(BIRF — 9A6 | 1—H—EE
9B | RAVNAEE 9C | MLOYA VAT 2 —ADER
9B1 [Ny F L AL 9.C1 | ML X5 —JL (N.cm)
9B2 | AEUF /- 9.C2 | NLIEOH—VIL
9.B.3 | {EFNEREE 9C3 | )TILAA LNLYERR
9.8.4 | [E#z/5[A)
9BS5 [ NILYE
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9. 2. #EFIr

. BEAV/FT7 @ (9.A.2)

BREANMNDICE, 9A2R2VEHLEYT (@) . RAVNAEELNERRENET,

Dual MovetL &5 K OIFEFERSnAEWGE. BEINICRA vy FRLTTITARYET (R4 LTD
N ZERRE) .

BRETI3(1ZFX. 9A2 (@) $XUV9A4 (R) KAV EERFICHLET,

2. [<]. [>] RAVEFE->-TAEYTIOS S LERIRLET (Fig. 9.D)

DHARRAIA RAJReR 7045 5L, M F— K, M1...M6: j&E%z[E
oG eat JRER T N 24 N GERD T o e IR

o FHEEH T 74 ILIERL CEGRECHERLANTL LS,
o FEE— RCEGEEEDOEEEXFRALANTLES,

3. [OEzRAME: 9.A2%LET.
DTILEA LRLYN—DARRENET.

4. EERESIE: AV RAL v FIA2EHLET,
A2 N BEIERTRENET,

o BEOONFCHERETRHIC. REBAEL CHEEL TR LEEERLTLLESL,

o REBERATI7AANDELAENLSIC, J7(LEBERYEATT, 771 LODHE.
BHIRIZ, FEERLhICLPEFDEDISEES DESAHY ET,

. é/ F%ig ZEAL TOI/EIS, BOAO/FOEDNMMDBDE, 77414 INDET 2HEE
naH Y

o JEEHICARAVELTI 7AILERRESBROTLEESL, £F5ThIVE, 77140
TEEEEDTICEAHYET

. BEEEREBOEH /A AEBOBEET. EEEIEEES > TaMAS Y T, FTRcE
ENGOC EERERLTLES,

o EEK. TJ7AILODEDY) R EENSEET, FECET 2RETOHEEC{E> T, &
FRIICE—2 —DOREEERL TS,

o Ni-TIiFLEFATYLRABEDT 741 LDOHEFERALTLEE,

o {FFEEIIC, $5IDual PextBAEHLE TERT GG, IV NI 7T NI > hnN—
ER UG TLESL,

o FREBICaOYRSTUIANDT 7AILENTCLERNRNTLES,

@ o MEERLMDIESF. BEOFAEEILEL. 774—H—ERITEEL T ESL,

9. 3. P—HRRE: EE., ¥ LY. EEEFHE. MOORRE (Fig. 9.E)
[<]. [>] F=—TAERY (AT T L) ZBIRL., RETD/NTA—REBIRLET,

9.E1 EEE—RORAUNAAL VB —T 4R |9E5 |MOE—ROREAVYNL LV B—T 24 R*

9E2 |;EERSTE 9.E6 | MODIFE-fAERE"

9.E3 LY BTE 9E7 | MODFERT >~ ¥V IILRE*

9E4 | [BlERFSFDRE

1 T<). [>] %— (+/-) L&Y, ATUBSEEALET.
2. [S] ¥—#MLT. ®ETH5A—4EBRLET,
' 3. [<). [l %= (+/ -) L&Y, RSA—REHELET,
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M1..M6 |E&iEEz |[EEmEE | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550. 600
. 650, 700, 800, 900, 1000 rpm

ElizsE | FwiEz (BEtEY)

Revifiz (REFETEIY)

¥ NILHRT|05, 08, 1.0, 1.2 1.5 2.0, 2.5 3.0, 3.5. 40N.cm
T7ANCERShZONRTOT0%ITIEL HIES: NELGT 5 — LS,

MUY DRTEBZ BIBA: BT T —LEBASE. 7— MU /N—ZAYEEIL
TI7ALADERENES, MLYLSBURTRBICH S L. EEEBENCE

eELEY.
MO* (47 |{FfEiEE* | E8x: 0°. 30°. 50°, 60°. 90°, 150°, 170°, 210°, 250°
vav) #s: 0°, 30°, 50°, 60°. 90°, 150°, 170°, 210°, 250°

*MOFEEEIE— RiZAR v & RICEREHMN H B1ES O HFIFETTEE

TEEIZ, FTILOART A2 ABENITERESLETS,
LES K OBEERShAAEWES. AEUNMEAEICAEYET (24 L7 MNEREERE: TIBHERER

EX5FD)
@ o T A ILESETOIEEEIEICfE> T/NTA—RER/EL TCEEL,
L]

ML UN—EEDERICK Y, TBRE, IREROT 71 LDEEN SIREESIE T,
o FRARICA— N UN—ZHYEEICRET BIES(E. REZHFRERAL. HeL. BBL. 77
A I A—H—DOHEEITHES>T LY ZEINIL T E X,

. 4. [BIDRERE (Fig. 9.G)

. TINA ZADEBFEATINED, [S] EAM VRV ERBICELET,
LS| ERLT, SBET DM A - EBRLET,

<l [l F— (¢ -) ERLTEERELET.

AMUVZAL Yy FEHLTINDE—RELRT L, RAVNL(EHEAIZRY ET.

E—7&& - (BEEP VOLUME) {RLLESRD (SET TIME)
961 |7 7—LEOME (low), B (Mid)ELIEE | g, | —ERHEICBERI<R 2> /A1 EREICRKY
- (high)wg%ln:za)ibit TiRhews | | F¥F: 1-158, TIBHERBORE: 108
DERFE: i

BWN-= O

HE#EEL 7 - (AUTO PW.R) FIIE- (Calibration)
062 |39. 59, 100FLFISDEICEHNIC |gqp [EEE MY OBBKE, XROEIVaVE
| EBRAINET, oY | BEBLTTFEL

TIBHRRFORE: 105,
EE&EROMAE - (Hand)

9.63 |74 (RIGHT) E£r(d&E (LEFT) omEE,
TiBHERORE: A (RIGHT ) F,
Dual Pex7Rw 4 204 —4 — (i Eh T\ 5184, Dual MoveldBEEMREEIRHLET (v v a Y
10 5132288) .

9. 5. KIE (Fig. 9.H)

aY bZF7v L %Dual Moveny RE—RICEHRLET, T7M LEBRBALANTCESL,

RIEERE (53 3>948R) 2BH N—=G S ThESERLET,
9H1 |[L. [ON] ZBRLET., ACY Ty bk |9H2 |=TE2EIOE—TSENEY EFT,
AAYFERLT. REESFLET. P
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9.6. T5—3—FK

Ny TR RZE, BFERFS A EOEREERT2E. BROURINHYE
a1 (fELEY. ¥ CREERRLC R (013 |, Liss (oM. REORAERILL T
- JAR
a1z |E8 A —/S—A— K. BEERHSL
T EEN,

o MUBELNTA—R—%[ET DK, 774 LNEETOIERICHE> TL S,
@ AN e L — THEID10-20% 1 4 JLi8. $ & USHE( 12, REEH

o WIFIX, HR50%D/N\y T L RNILTERST ZNELRHY ET,
o RIFFRIZOY NS 7V ILICEAEMAGNTLE S0,
o I5—O— RARRENEBEERE. 772U —ERICTEEL LS,

MicroMega MicroMega

MOVQC (7xvsznr—s—) =pmshr PeX

Dual Movelz##4:94 3 #iI=. Dual Pex1—H'—< =2 F7IILESBL TIEL {BYFHF T S,

10. Dual Pex %Dual Movel=i#&&: (Fig. 10)

1. Dual Pex #Dual MovelZ#Z4: ((410)

2. BV aVRY =T, AV STV TILOITRTOLEEEELS AN—LTNWE I LERRLET.
3. IN—AN—%FZE,. Dual MovelT—AmEr — L &EGLE T,

4. Dual PexOEEEANN. T—AREm%ES — T L% Dual PexIziE4i L £9. CONNECTED HEGAIEL < fThh
1= & Z(ZDual MoveDEHE KRS E T,

1. E&EFRM  (Fig. 11)

Fig 1A (T 74 )LEQYNTTZUTLIEAL, U To )y TET 74 ILOBICIEREERCILET,
[Auto start / stop] #EE (5 ¥ 313, ®13.C) A"BMEIES. 7 71 A EEREFRIRLET.
Fig. 11.B | Dual MoveEBRR 1 v FEHL £ 9, IREERTEOMEIC. Y AT LNERICHEEL . (FREBNT
EFCLWBILERITREROBAWN—T I INTRRENET,

BEOTECIvT Ty 2T, IBEERRKLEY.

12. &P DODual MoveEH (Fig. 12)

Fig.12 | Dual MoveEEBOHWWN—=FZ 7L, 7714 LORERDETERLET,
T 74 LDNRERISEDIC EE—TEOEENLENY FT,

13. ##AbEH#EE (Fig. 13)

LT OBEE#SEE. Dual MovemDual Pex(ZiE4i S h T\ BIESICOMERETEE T,

1 [<l. [>] ¥—2&Y. AEUBS (M1..M6) £BRLET,
p 2. [S] #—% 1ML LEL T, BEMENTERICESET.
S0 3 T<l ®re& [>] $-2RAT, BEMEEHEN (ON) /@) (OFF) [<LEF, [CONNECT




FUNCTION]| (i&iHaE) AR (OFF) 12 ->TWW3 &, ARICEFHLTUTH (FAFAOIT—42 AN
[ON] IZBEESITIVTH) TRTOSEMEEFENZAYET, BETNZHEE (APA, ASS, ASD) @
— KA, BEERESBONY T URAT—E2ADT CEICRRENET,

1. [S]| LT, ROBHELEHBETIVEZET,

2. [<l. T>] F¥—I=fh T, XOMBEEEX (ON) F=FEX (OFF) ISL. Z0E [S] TROKEEZHE
BLET,

LEL K OBBEERSIGE MBS, REVYNASBEEICARYET (24 L7 70 MNEREZRTE: TIBHARRESLS
) .

JEi5HEE - (CONNECT Function) A—bFR&—=bF - A by 7 -(Auto Stt Stp -
Dual Move & Dual PexiiiEsE=h TIVD ASS)

13A B8R, TORAT—RRAICHLT, #E |(13C |7 74 LMBREOROSRICAS L, E—42—H0H
bEHEeEERTES & 51 [ON] [ZRRE BRICIREILFET. T 7 AA. RE0OROSE
LEd, TdE, E—4—(FEFNICEILELFT.
tRRkA— MY /X—2R (APICAL Reverse - RELAO0—49> (Apical Slow Down - ASD)
APA) ) Z7AMBERER (%) E@A L. BERISH

138 | ZZANDEESR (*) ISETIL. BEN |5, (EShFT,

) IS¥EELET. BESOLICRZETCIC '

BERICBREILET.

ZAE) OEEMEEO I TIEHEEAT—42 R

Fonction M1, M2, M3 M4, M5, M6
tRXK Y /S—Z(APR) B2N(ON) #R3N(OFF)
A—bRE—b - Ry F(ASS) |HH(ON) Bh(ON)
tRRZR0—& > (ASD) #2h(OFF) B2h(ON)

(*) E#4 (RP) OB dDual PexEEZENL TRESH. BFMICDual MovelZiEdh, A—VILELT
Dual MoveEEICFRRENET, 7 71 IO EESICSET 5 L. Dual MoveldEFhEFh DR T—4 X (ON/ OFF)
[ZIEL THRK U /A= (APA) | #RRRO—4 > (ASD) %BHALET.

Fig.13.F | 7Ry s 204 —4®EHE |Fig.13.6 |RPOFHRARI L 3~ Fig. 13.H | RP(=F5&
N L TERShIEE
= (RP)

f . @E@?i;&ﬁ&#—jwmaéﬁﬁbt<Eéuo%5?@“%é~%ﬁtﬁﬁi%iéﬂ%
. EBEESECBELTESN,
o BEEBTLY. okl . BEESZEYLANTIESL, EECREEATRNTL LS
(AW

o 2DDEENIEL KRS TSI LEREREL TLESLY,

. %2%%%%%&Lt@~U%VT%@EE<WLT#BUo@U‘@wtﬁﬁtﬁﬁt?—&ﬁ

o BAIC LT, 774 MIBOREANTTEE (705 Shi-RE) £ERERTAL (REA
ita@ﬁvuaumgwﬁ):amau&t,%ﬁt;ozuuﬁmavﬁﬁta%§ﬁ59$

o TPAAPIBEIBALEL EC. BRENET 74 LOMBAEN GBS, EBIHESCENE
LALTaAS Y £, BEOEAERIEL. 774 —H—E 22 @ =0,
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14. AVTFUR

lﬁﬂ\

EEBLZOOAVA—RY ML

XL &I
@ﬂ’ﬁ%%ﬁiﬂ”(_@ FREERAL. RESRERT 2 -01E
WEICOWTIR, FEOHA RT414 >, BifE, BHESBLTLES,

175 £ = UTFOEL WFIRICfE-> TS,

14. 1.
o BR.
14. 2. Flg

A

LT OFIRE. &AOBEOH].
TLESL,

B LV ZDEDFRBEDEIZ,

F— NI L—THEEGRIVR—RY FORT Y TNA ZT v THAOFIE

PR CHERCfE> T

FLHTHOFERABCEESEETRESATLEEA, 5
DREDBICHELRFECiE> T S,
BRSHZEESLTHEENEK. FBaAVR—RY MokoTEAYET, BHORFIEE

ATYTIADL 6 FTIT-

ANV=zA Vo OREEFEHLT, 2V IT7VTL
RIZHEK> TOBKGEMRERIELET.

&l Metrex EmPower

EE: 1:128

BE: 20°C~40°C

F=&

BEkid: aVvAR—RV hE LA DOLICEE, BFES
BEZIEEICAN, ROLSTNRTA—4—%HEL, 70
TILERRSEET.

¢ 27K (<40°C) TAHEDERIEE.

eHIKLET,

¢ 55°CMEET I A )Y ) —F—T5oEikeL 9,
eHEKLET,

oiB/K (> 40°C) T3pMPMLET,

eHEKLET,

oiB/K (> 40°C) TSHOMETTEET,

eHEKLET,

BEES 7 0t (&, 0.5% neodisher MediClean forte
(Dr. Weigert) Z{#AR L THRIEShE L =,

LrzEbm 0 e

AVKRITUTNL | FROER: 3V R—22 MESHREIFE ERKTEROR TJrAILERYSL, O

PN:51200158 L. ZoAWTIVEFE-TIETIvo VoL, BIZR |V MSTUSLEMRLT

SUgvRy—7 ZBENERYRROTLEEN, PLTE RESFROT |ALEEL TS,

NsToomer D | AL ESESRICGEL ERLAVVEERALT, $RTO |3Y ST IO

15120016 aAVR—RY NESEEEELET, JUR—RY NESD | CRSRCEESEER

BEEFKTERVELTHAS, WREA—EEFERAL TH LBWTLEE,
EEXE SR ERT 515

&%, ENISO 15883%
BITFERBEn=BEDH
ZEAL. BiETOfER
SEEEESREL T EE
W, AV rITUHTILE
T%Ea% Fvh, YR—
b, FEavTHAE
LAWK SISEELT
CFEELY,
ROF|EEDREI<, O
VNSTUTIINEGNT
WBZLEMRBLTLE
AN




2- g%

YYavrRYY—=7
PN:51200161

93°C TSP RIMEE Y1 4 LT, BEOAVEM3000(=E
Lz EBRmEEhTWET,

FokgL B BRI CIcEEESTEEEIEEL
BHhERYFEEA, FEITOESEREO LTEA,

ERAT] fniE =8
aY hSF7U4HIL |AOfE (EN ISO 15883%4H08) (CREd AEDEHFICHEML
PN:51200158 1= iR iH SR O BB EEES.

ERadT 4z ES
AV RNITUTIL | BEER:
PN:51200158 | ikigHl/iHSRROIIET ( VL EEL T, HEBEOIMAIER
gz |BEETT. BEESLT RCTOHENS LR
¥ IALA) =T T FrsblcREEd, BEHOSHICHES M -ERS
PN:51200161 SEINLET,

4 - EeT R b, B
EEZ T 4 ES

avesI7vIIL
PN:51200158

YYarvzxY=7

aVvR—RY MRERWZR > =N EE TEMND., BUA
HITEY, (FRHBEE > THBET R PERITLE
¥, AVAR—RXV MBEICRATERWZASZET, BE

o F—hoL—=TIThIF
BEIC, a7V
JIWISHESSR T

yYavzrRY—7
PN:51200161

PNE1200161 LT, BB O REBUETLET, ERYELA,
120016 WEEA— oL —T ORIz, BUETOIERERICEEN |[¢aV NST7 VT ILOHR
BICEBESA TSI E SAERRL TLES, [SiHZE S SR ITAER
HEh=H YEHA,
FANEEANSTUTNZATL— ) XIILERYT
FET, BISENAOY NS TUTILOAY RN T ART
EWé$?~74»$®#a>€3wutﬁbﬁwr<ﬁ
L\,
5- @
ERAT] fniE =8
ATV | REROENEEM CREERELEFT, o R—FICREESh =S
PN:51200158 TTHBET 2 BREE

RN, REEGER
BLTLEEL,

¢ 141°CE TOREIZfi
ABEMNTES, EN
ISO 11607:#HLA—F

YYavzrRYY—=7
PN:51200161

BERELET.
BB 134°CT39 (EUDIEE: 134°CT5%)
BaRERE: 137°C

EFEALET,
ERZT] fnig =8
AV EITUYIL | REOEMIZEY, SEETHERSEE S OEX (EN ¢ EN 13060% 7= (XEN
PN:51200158 285/ EN 13060 / EN ISO 17665(Z#4#L) #%#{EFL T8 285HEMN D IEGEF A

— NI L—TEEBEOH
ZFEALTCESY,
o WEFIEXISO 17665
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aAVKIT7VTIL
PN:51200158
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PN:51200161

FIEENRET, TZELZ, BRETEIYDOARNRIET
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o (AT BEIICEBE (
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RN E, BLUER
%ﬁ)%ﬁ%bt(ﬁ

Ly,

aAVR—%2 bOBESFIE

iHE
LrzEbmm 4nyg =
Ny RE—2Z I%/—iEE (T2 /—)L70~80vol%) TEGELE |+HEHAIZ/—IL (T
S kp . | =mTeREEL R EL2oBRHEES. ChESEEY | 2/ —IL70~80vol%
ALFETAN Rl TR, ) LUMNEERL BT
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T — R ERE Yy — T RENn, EN
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% EEeREFERAL
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15. EFEBEH#HT—4

e HEICIZ/ —LOHEFEHETIE (T4 /—)L70-80%vol) .
o WO VR—RY MNMIIBEEEZ SN H DB ELEITH=HIC. ZENDIAR/—IL%E
FELAVNT RS,

JE-EE

20cm x 17.5cm x7cm (/Sv 7 —2) - 700g

avbhITUTL

ISO 1797:2017I2#HLL #=@2.35mm=y 7 LF 4 VEURERT 71 L. 24 7
1. 774 LEN ~3TmmEzEE L RS L MEHER OREITS.

UF LA A VE3.7V, 1500mAh

7

AC 100-240V - 50/60Hz - 0.2A




NILY DEEE 0.5Ncm - 4Ncm

RE DFEH 120 - 1000 rpm

BRLZEY TR - EAERGR 42 5 ZII-B

BHESRM ERFERHOH# 10°C/ 40°C - 1BIHREF30% 75%FKim. 0°CTH
B LIZESXiE8R2000m=KE

HNXRF & (RERFOEM -20°C / + 55°C - #8XiEE20% ~80%. 40°CLALT#HEEL
LK&/E70 kPa - 106 kPa

16. {R:E

RIEH S CEEE. Micro-MegaF = (FFBRI shi=/A— b F—(T L > TOHTOIGIThER Y £ A,
ARRF. RERORELTA MG TRESI . BREOEEKEETT,

BEROHBOT A0 —TFyvTE bL—HE) T 1 2HET 5=, BAEI0BLIAICWww.micro-mega.com
OWeb# 4 MNMZT, 7254 VRIDBEFEET>TLEEWL, ThizkY, BEVLOEEODMicro-Megalz &
3. PERITERWMEELLOOT I 2 —t—LRAF|ENENHRY ET,

Micro-Mega (&, FELAHR. FELULGRTO. FHICLIEBE (BT, F84¢L) I2&K3FES. Micro-
Megalc L YRAIch TUWANWEBICL P BEFFEE - WEISERT 21882 KR VT, 1FHONy T
— 2FEOE—8—. NV RE—R&QV ST UTLICET SRIEEORMEICKI L TRAEWN L ET .

17. RT—bMAV B
EEOBEF—FISIBEEE A, MICRO-MEGAOARHGE DRI FELKTEENDIENHY T,

% COLTENE B#%5%&: Micro-Mega &4 Changzhou Sifary Medical Technology Co, Ltd.
MicroMega 12, rue du Tunnel No. 99, Qingyang Road, Xuejia County, Xinbei
25000 Besancon 7 5> X District, Changzhou City, 213000 Jiangsu - &

Caretechion GmbH
EC |REP Niederrheinstr. 71, 40474 c € 0197 CE~—%> 44 2017

Duesseldorf, Germany
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Caution - Précaution - Vorsicht - Precaucion - Cuidado - Voorzichtig - Atentie - Vaara - Attenzione - Vigyazat - Upozomenie - Forsiktighetsétgarder -
Upozornéni - Dikkat - Mpocoyr} - BHumanue - Ettevaatust - Démesio - Uzmanibu - 0| - L5/4F5 - T
Product information - Information produit - Produktinformation - Informacién sobre el producto - Informagao do produto - Productinformatie -
Informatii produs - Tuotetiedot - Informazioni sul prodotto - Termékinformacié - Informacie o produkte - Produktinformation - Informace o produktu
- Uriin bilgileri - Mnpogopieg mpoidvrog - Uudopmaya 3a npoaykTa - Toote teave - Produkta informacija - Gaminio informacija - M| & & & - 7=
RIS - HRCET 215
Serial number - Numéro de série - Seriennummer - Nimero de serie - Nimero de série - Serienummer - Numar de serie - Sarjanumero - Numero
di serie - Sorozatszém - Sériové Cislo - Serienummer - Sériové €islo - Seri numarasi - Zeiplaxog apiBudc - CepueH Homep - Seerianumber - Serijos
numeris - Serijas numurs - A| 2| Y B = - FHIS - > U 7ILBES
Catalogue number - Référence catalogue - Katalog-Artikelnummer - Nimero de catdlogo - Nmero no catélogo - Catalogusnummer - Numdr
catalog - Luettelonumero - Numero di catalogo - Kataldgusszdm - Kataldgové ¢islo - Katalognummer - Katalogové €islo - Katalog numarasi -
Ap1Bp6¢ katahdyou - Katanoxen Homep - Kataloogi number - Katalogo numeris - Kataloga numurs- 7t 221 HS - BRiF - h4 045
&5
Manufacturer - Fabricant - Hersteller - Fabricante - Fabricante - Fabrikant - Producétor - Valmistaja - Fabbricante - Gyértd - Vyrobca - Tillverkare -
Vyrobce - Uretici - Kataokevaotig - Mpoussoguren - Tootja - Gamintojas - Razotajs - A = AL - HiERS - &t
Date of manufacture - Date de fabrication - Herstellungsdatum - Fecha de fabricacién - Data de fabricagdo - Fabricagedatum - Data de fabricatie
-Valmistuspiiva - Data di fabbricazione - Gyartas datuma - Datum vyroby - Tillverkningsdatum - Datum vyroby - Uretim tarihi - Huepopnvia
Kataokeur¢ - [lata Ha npou3BoacTBo - Valmistamise kuupéev - Pagaminimo data - RaZo$anas datums - & = 2 X} - 7= HHp - SUEFE
AH
Class Il equipment - Classe Il - Klasse Il - Equipo de clase Il - Equipamento de classe Il - Klasse Il uitrusting - Echipament clasa Il - Laiteluokka
I - Apparecchio di classe |1 - 1. osztalyd berendezés - Zariadenie triedy Il - Klass Il utrustning - Zafizeni tiidy |1 - Sinif Il donanim - E§omhiopdg
Katnyopiag Il - 06opyasate ot Knac Il - Il Klassi seade - Il klasés jranga - Il klases aprikojums - 252 ZHH| - RFHIFIRE - & 5 X I1H438
Type B applied part - Type B - Typ B - Parte aplicada tipo B - Peca tipo B - B type toegepast deel - Parte aplicata tip B - B-tyypin liityntdosa -
Elementi applicati B - B alkalmazott rész tipusa - Typ B aplikovaného dielu - Typ B-del - Aplikovand soucast typu B- Tip Btemas eden parca - Epappoopévo
pépog Tomou B - Mpunoxena yact Tun B - B-tiiiipi osa - B tipo su pacientu besiliecianti dalis - B tipa darba daja-B R ®X-& £ - BHM
FBERS - 24 TBIEMARS
CE marking - Marquage CE - CE-Kennzeichnung - Marcado CE - Marcagao CE - EG markering - Marcaj CE - CE-merkintd - Marchio CE - CE-jeldlés
C € o197 | - Znacka CE - CE-mérkning - Oznaceni CE - CE isareti - Jipavon CE - Mapkuposka CE - CE-margistus - CE Zyméjimas - CE markgjums - CE EA| -
CEtmiR - CEX—2%
Direct current - Courant continu - Gleichstrom - Corriente continua - Corrente direta - Gelijkstroom - Curent direct - Tasavirta - Corrente continua
— — — | -Egyendram - Jednosmerny prid - Likstrom - Stejnosmérny proud - Direkt akim - Apieoo pevpia - Moctosaten Tok - Alalisvool - Nuolatiné srove -
Lidzstrava - 21 = - ERER (FBIRIEO) - B
Comply with WEEE directive - Respect de la directive WEEE - Entspricht der WEEE-Richtlinie - Cumple la directiva RAEE - Em conformidade com
a diretiva DEEE - Volg de WEEE Richtlijn - Respectati directiva WEEE - Noudattaa WEEE-direktiivid - Conforme alla direttiva WEEE - Tartsa be a
WEEE irdnyelvet - Riadte sa smernicou WEEE - Overensstimmer med WEEE-direktivet - Odpovida smémici OFEZ - WEEE ( Flektronik Ve Flektrikli

ﬁ Cihaz Atiklan ) - Zupato e v odnyia mepi AHHE - Cna3BaHe Ha upextva OEEO (oTnafbLy 0T eneKTprYecko 1 eeKTpoHHo 06opyzBaHe) - Vastab
elektroonikaromude direktiivi nduetele - Atitiktis EE) direktyvai - Atbilst EEIA Direktivai - WEEE X| &l =2 - EZreaFHI SIS AOR AL
H - WEEEISS ISES
Keep away from rain - Craint I'humidité - Vor Nasse und Feuchtigkeit schiitzen - Proteger contra la lluvia - Manter afastado da chuva - Droog

g bewaren - Tineti departe de ploaie - Suojattava sateelta - Tenere lontano dalla pioggia - Tartsa tavol az es6tdl - Chréiite pred dazdom - Hall borta
T fran regn - Chraiite pied destém - Yagistan uzak tutun - Kpatrjote pakpid and Bpoyr - Jla ce nasu ot bz - Véltige vihma kétte sattumist -
Saugoti nuo lietaus - Sargat no lietus - H| 0| A X| %A SHUA| QR - FIREFH - FICH = BIBFRICEEBA BT EE N

> O & Kk B g ©|>
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Operator's manual;operating instructions - Manuel utilisateur - Bedienungsanleitung - Consultar instrucciones de uso - Consultar as instrugdes
de utilizacdo - Raadpleeg de instructies voor gebruik - Consultati instructiunile de utilizare - Ks. kdyttdohje - Consultare le istruzioni per I'uso -
Olvassa el a hasznlati utasitast - Prestudujte si ndvod na pouZitie - Se bruksanvisningen for anvéndning - Prectéte si ndvod k pouZiti - Kullanim
icin talimatlara bakin - YupBouleueite Ti 08nyie¢ xpronG - Pasrnenaiite MHCTPyKuuWTe 3a ynoTpeb6a - Jargige kasutusjuhendit - Zr. naudojimo
instrukcijas - Skatit lietosanas instrukcijas - AFE M & X - ST - FFEGEE S0

(an be autoclaved up to 134°C - Stérilisable a la température spécifiée - Bei der angegebenen Temperatur sterilisierbar - Puede esterilizarse en un
autoclave hasta 134°C - Autoclavdvel até 134°C - Kan gesteriliseerd worden tot max. 134°C - Pot fi autoclavate la temperaturi de pand la 134°C -
Voidaan autoklavoida 134°C:ssa - Sterilizzabile in autoclave fino a 134°C - 134°C-ig autokldvozhatd - Dasasterilizovatvautokldve priteplote do 134°C-Kan
autoklaveras i upp till 134°C- MiiZe byt autoklévovén az do 134°C - 134°C'ye kadar otoklavlanabilir - Amootelpavetat oe autokheloto éwg 134°C

- Bb3moxHo e cTepunmsupare B aBToknas Ao 134°C - Tohib toddelda autoklaavis temperatuuril kuni 134 °C - Galima dezinfekuoti autoklavu iki
134 °C temperatiiroje - Var apstradat autoklava lidz 134 °C- Z|CHf 134°C7}X| L ESH0|E N2| 7t5 - £EEE134°C EEX
B - 134°CETA— N L —TREDRE

For indoor use only - Pour utilisation a l'intérieur seulement - Nur fiir den Gebrauch in Innenbereichen bestimmt - Solo para uso en interior -
Apenas para uso em locais fechados - Uitsluitend voor gebruik binnenshuis - Numai pentru utilizare in interior - Vain sisakayttoon - Solo per uso
interno - Kizarolag beltéri hasznalatra - Len na poufitie v interiéri - Endast for inomhusbruk - Pouze pro vnitini poutiti - Sadece Klinik kullanim
icindir - Xprjon povo oe owtepiko xwpo - Camo 3a ekcnnoaTauua Ha 3akputo - Ainult siseruumides kasutamiseks - Skirta naudoti tik patalpose -
Lieto3anai tikai iektelpas - & L& - {VBR=AfEF - ERER D H

m
H

European representative - Représentant européen - Europdischer Vertreter - Representante en la Unidn Europea - Representante europeu -
Europese vertegenwoordiger - Reprezentant european - Eurooppalainen edustaja - Rappresentante europeo - Eurdpai képviseld - Eurdpsky
predstavitel'- Europeisk representant - Zastupce pro Evropu - Avrupa Temsilcisi - Avtimpéswnog Eupwmng - EBponeiicku npeacTasuten - Euroopa
esindaja - Europos atstovas - Eiropas parstavis - 52 E2HAl - BN - BUMASER

-
o
-

Batch-Code / Lot number - Code de lot / Numéro de lot - Batch-Code/ Chargennummer - Cédigo del lote o nimero de la partida - Cédigo do lote /
Niimero do lote - Batchcode / Partijnummer - Codul lotului / Numarul lotului - Erékoodi / Erdinumero - Codice partita / Numero di lotto - Tételkdd
/ tételszam - Kod Sarze / Cislo baliku - Batchkod / Partinummer - Kod davky /cislo 3arZe - Parti kodu / Lot Numarasi - Kwdiko mapridag / ApiBudg
naptidac - Koa Ha rpynata / Homep Ha napTugara - Partii kood / partii number - Partijos kodas / partijos numeris - Partijas kods / partijas numurs
-HiX| HE /2E BS - iEs / 1S - Ny Fa—k /OY MBS

[S)

Humidity limitation - Limite d’humidité - Feuchtigkeitsbegrenzung - Limite de humedad - Limitacdo de umidade - Vochtigheidsbeperking -
Limitarea umiditatii - Kosteusrajoitus - Limitazione di umidita - Paratartalom-korldtozas - Obmedzenia ohladom vihkosti - Fuktighetshegrénsning
- Omezeni vihkosti - Nemlilik Sinirlamasi - Meptopiopoc vypaciag - OrpaHnyenne Ha BnaxHocTTa - Niiskuse piiramine - Drégmés ribojimas -
Mitruma ierobezojums - & &= M|ot - SREERH - SBSUHIRR

Atmospheric pressure limitation - Limite de pression - Druckbegrenzung - Limite de presién - Limitacdo de pressdo - Drukbeperking - Limitarea
presiunii - Painerajoitus - Limitazione di pressione - Nyomdskorlatozas - Tlakové obmedzenia - Tryckbegrénsning - Omezeni tlaku - Basing
Sinirlamasi - Meploptopdc mieong - OrpaHnyenme Ha Hanaraxeto - Atmosfadrirdhu piirang - Atmosferos slégio apribojimas - Atmosféras spiediena
ierobezojums - = X|ot - [FSIPRHI - ESIPRFA

Temperature limit - Limite de température - Temperaturbegrenzung - Limite de temperatura - Limitacdo de temperatura - Temperatuurbeperking
- Limitarea temperaturii - Lampdtilarajoitus - Limitazione di temperatura - Hémérsékleti korlétozas - Teplotné obmedzenia -
Temperaturbegrénsning - Omezeni teploty - Sicaklik Sinirlamasi - leptopiopoc Beppokpaciag - OrpaHuuenme Ha Temneparypata - Temperatuuri
piirvaartus - Temperatiiros riba - Temperatiras robeza - = &= | ¢ - iREEIRE - SRELHIIR

Do not use if package is damaged - Ne pas utiliser si la fermeture ou l'emballage est endommagé(e) - Nicht verwenden, wenn die Versiegeling
oder Verpackung beschadigt ist - No utilizar si el cierre o el paquete estén deteriorados - Nao utilizar se o selo ou a embalagem estiverem
comprometidos - Niet gebruiken als zegel of verpakking is beschadigd - A nu se folosi daca sigiliul sau ambalajul sunt compromise - Al kiyta
mikali tiivisteessa tai pakkauksessa on vaurioita - Non usare se il sigillo o Iimballaggio @ compromesso - Ne haszndlja, ha a tomités vagy a
csomagolds sérillt - Ak je plomba alebo balenie poSkodené, nepouzivajte - Anvénd inte om forseglingen eller forpackningen & komprometterade
- Nepoutzivejte, pokud jsou pecet nebo obal poskozeny - Paket veya miihiir hasarliysa kullanmayin - Na pnv xpnotpomoteitat av n 6ppdyton i n
ouokevaoia £gouv alotwei - He n3non3Baitte, ako nnom6ara uni onakopkata He ca HenokbTHaTK - Mitte kasutada, kui pakend on kahjustatud -
Nenaudokite, jei pakuoté pazeista - Nelietot, ja iepakojums ir bojats - 245 == ZEH0| 3|50 YW ALESHX| DAL - 41
RENHAETIR BEA - RSO TOEYREA B TOEY T 355 FRLANT S0
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